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Vielen Dank, dass Sie sich fiir den kompakten Vektor-Wechselrichter der H1-Serie entschieden haben, der

Der Erequenzimrichierber H1-Serie ist ein adaptiver Vektor-Frequenzumrichter der neuen Generation, der
von unserem Unternehmen eigenstandig entwickelt wurde und den Anforderungen der Industrie nach hoher
Stabilitat, kompakter Bauweise und einfacher Inbetriebnahme gerecht wird. Dieses Produkt verfiigt Gber V/F-
Regelung, sensorlose Vektorregelung usw. und eignet sich fiir Asynchronmotoren, Permanentmagnet-
Synchronmotoren sowie Einphasenmotoren.

Die Umrichter der H1-Serie zeichnen sich durch eine kompakte Bauweise, eine bequeme und flexible
Installation sowie ein durchdachtes Warmeableitungsdesign aus, das die Zuverlassigkeit des Produkts
gewabhrleistet. Sie bieten eine groRe Auswahl an Tastaturen und Multifunktionskarten, flexible Funktionen und
freie Programmierbarkeit und kénnen so den Anforderungen verschiedener Branchen gerecht werden.

Das Handbuch bietet Anwendern relevante Hinweise und Anleitungen zur Auswahl, Installation,
Parametrierung, Inbetriebnahme vor Ort, Fehlerdiagnose und taglichen Wartung. Um einen korrekten Einsatz
des Frequenzumrichters zu gewéhrleisten, lesen Sie dieses Handbuch bitte vor der Installation sorgfaltig durch
und bewahren Sie es fir den spateren Gebrauch an einem sicheren Ort auf.

Erstinbetriebnahme:

Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor der ersten Inbetriebnahme sorgfaltig durch. Sollten Sie Fragen zu
bestimmten Funktionen oder zur Leistung haben, wenden Sie sich bitte an unseren technischen Support.

Geltungsbereich dieses Handbuchs:
Diese Anleitung gilt fiir die von unserem Unternehmen hergestellten Produkte der H1-Serie.
Versionsnummer: 2021.V1.0

/Hinweise: x

’ Bitte schalten Sie das Gerat vor dem AnschlieBen aus.

0 Die elektronischen Bauteile im Inneren des Frequenzumrichters sind besonders empfindlich

gegenuber statischer
Elektrizitat; fihren Sie keine Gegenstande in das Innere des Frequenzumrichters ein.
Beriihren Sie aulRerdem

die Hauptplatine nicht berthren.
’ Wenn die Anzeige nach dem Abschalten weiterhin leuchtet, liegt im Frequenzumrichter noch

Hochspannung an
. Dies ist sehr gefahrlich; berlihren Sie daher bitte keine internen Schaltkreise und Bauteile

‘ Stellen Sie bitte sicher, dass die Erdungsklemmen des Frequenzumrichters korrekt geerdet

K_’ Verbinden Sie die Eingangsspannung niemals mit den Ausgangsklemmen U, V, W
des Frequenzumrichters.

https://www.ovostepper.de/
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Sicherheitshinweise

SICHERHEITSHINWEISE

m Beachten Sie stets die Sicherheitshinweise, um Unfélle und mégliche Gefahren zu vermeiden. In
a dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitshinweise wie folgt klassifiziert:

WARNUNG Eine unsachgeméaRe Bedienung kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.
A VORSICHT Eine unsachgemaRe Bedienung kann zu leichten bis mittelschweren
Verletzungen oder Sachschaden fiihren.
In dieser Anleitung werden die folgenden beiden Symbole als Sicherheitshinweise verwendet:
. 1) Weisen unter bestimmten Bedingungen auf Gefahren hin, die zu Personenschéden fiihren
koénnen. Da gefahrliche Spannungen vorhanden sein kdnnen, ist besondere Vorsicht geboten.
2) Weist unter bestimmten Bedingungen auf potenzielle Gefahren hin. Lesen Sie die
& Informationen sorgfaltig durch und befolgen Sie die Anweisungen.
— Bewahren Sie diese Anleitung zur leichteren Bezugnahme griffbereit auf.
Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig durch, um die Leistung des Wechselrichters der H1-Serie zu
B optimieren und einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten.
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. WARNUNG

Offnen Sie das Gehéause nicht, da bei angeschlossener Stromversorgung oder im laufenden Betrieb des
Wechselrichters die Gefahr eines Stromschlags besteht.

m Betreiben Sie den Wechselrichter nicht, wenn die Frontabdeckung gedéffnet ist. Es besteht die

Gefahr eines Stromschlags durch Hochspannung oder freiliegende Ladekondensatoren.

Offnen Sie das Gehause des Wechselrichters nur zur regelmaRigen Inspektion oder zur Verkabelung,

auch wenn der Wechselrichter nicht an die Eingangsspannung angeschlossen ist. Andernfalls besteht

die Gefahr eines Stromschlags durch den Ladekreis.

m Verkabelungsarbeiten und regelmaRige Wartungsarbeiten sollten erst durchgefiihrt werden, nachdem
die Eingangsspannung abgeschaltet und die Gleichspannung (unter 30 V DC) mit einem geeigneten
Gerat mindestens 10 Minuten lang entladen wurde. Andernfalls besteht die Gefahr eines
Stromschlags.

m Betétigen Sie den Schalter mit trockenen Handen, um einen Stromschlag zu vermeiden.

Verwenden Sie keine Kabel mit beschadigter Isolierung, um einen Stromschlag zu vermeiden.

Setzen Sie das Kabel keinen Kratzern, Quetschungen, Uberspannungen oder Uberlastungen aus, um
einen Stromschlag zu vermeiden.

. \HINWEISE

Der Wechselrichter sollte auf einer nicht brennbaren Oberflache installiert werden; stellen Sie

keine brennbaren Materialien in der Nahe ab. Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

Wenn der Wechselrichter beschadigt ist, trennen Sie unverziglich die Eingangsspannung, um Folgeschaden am
Gerat oder einen Brand zu vermeiden.

Nach dem Trennen der Eingangsspannung bleibt der Wechselrichter noch einige Minuten lang warm.

Beruhren Sie ihn nicht. Andernfalls kdnnen Sie sich korperlich verletzen

(z. B. Hautverbrennungen oder Verletzungen).

®  Schalten Sie den Wechselrichter nicht ein, wenn er beschadigt ist oder Teile fehlen, auch wenn die
Installation abgeschlossen ist. Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

m Jute, Papierstaub, Holzstaub, Staub, Metallfragmente oder andere Fremdkorper dirfen nicht in den
Wechselrichter gelangen. Andernfalls kann es zu einem Brand oder einem Unfall kommen.

https://www.ovostepper.de/
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VORSICHTSMASSNAHMEN BEIM BETRIEB

M

Wartung und Installation
Behandeln Sie das Produkt entsprechend seinem Gewicht.
Die Anzahl der gestapelten Wechselrichter-Verpackungskartons darf die angegebene Anzahl nicht tiberschreiten.
Die Installation muss gemaf den Anweisungen in diesem Handbuch erfolgen.
Offnen Sie das Geh&use wahrend des Transports nicht.
Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf den Wechselrichter.
Uberpriifen Sie, ob die Verpackungsausrichtung des Wechselrichters korrekt ist.
Lassen Sie den Wechselrichter nicht fallen und setzen Sie ihn keiner Quetschgefahr aus.
Verwenden Sie fir 200-V-Wechselrichter die Erdungsmethode der Kategorie 3 (Erdungswiderstand < 100
0), fiir 400-V-Wechselrichter (Erdungswiderstand < 10 Q).
Die H1-Serie enthalt ESD-empfindliche (elektrostatisch entladbare) Bauteile. Treffen Sie bei der
Uberpriifung oder Installation unbedingt SchutzmaRnahmen (gegen elektrostatische Entladung), bevor
Sie die Leiterplatte berthren.
Verwenden Sie den Wechselrichter unter den folgenden Umgebungsbedingungen.
Tabelle 0-1: Umgebungsbedingungen

-10 °C bis +40 °C (Bei einer Umgebungstemperatur von 40 °C bis 50 °C ist
eine Leistungsreduzierung erforderlich; bei Temperaturen unter

-10 °C)

Umgebungstemp
eratur

Luftfeuchtigkeit | 5 o, pis 95 % r. F., keine Kondensation
Lagertemperatur

-40 °C bis +70 °C
Umgebung

In Innenrdumen, keine direkte Sonneneinstrahlung, kein Staub, keine
korrosiven Gase, keine brennbaren Gase, kein Olnebel, kein
Wasserdampf, kein tropfendes Wasser oder Salz usw.

Bei Hohen tiber 1000 Metern ist die Nennleistung um 10 % pro 1000
Meter zu reduzieren
Hohe Weniger als 5,9 m/s (0,6 g)

Aufstellungsort

Vibration

(2) Verkabelung

Installieren Sie keine Leistungskondensatoren, Uberspannungsschutzgeréte oder RFI-Filter auf der
Ausgangsseite des Umrichters.

Die Art des Anschlusses der an den Motor angeschlossenen Ausgangskabel (U, V, W) beeinflusst
die Drehrichtung des Motors.

Eine falsche Verdrahtung der Klemmen kann zu Schaden am Gerét flihren.

Werden die Plus- und Minuspole der Klemmen vertauscht, kann der Umrichter beschadigt werden.
Nur Personal, das mit dem H1-Wechselrichter vertraut ist, darf den Wechselrichter verkabeln und
Uberprifen.

Installieren Sie den Umrichter vor der Verkabelung, da es sonst zu einem Stromschlag oder zu
Verletzungen kommen kann.

(3) Probebetrieb

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme alle Parameter und passen Sie die Parameterwerte
entsprechend der Lastart an.

Verwenden Sie das Geréat stets innerhalb des in diesem Handbuch angegebenen
Spannungsbereichs, da der Wechselrichter andernfalls beschadigt werden kann.

(4) Verhinderung des Betriebs

Wenn die automatische Wiederanlauf-Funktion ausgewahlt ist, sollte man sich vom Gerat fernhalten,
da der Motor nach Beendigung der Stérung plétzlich wieder anlauft.

Die ,STOP*“-Taste auf der Bedientastatur ist nur wirksam, wenn die entsprechenden Funktionseinstellungen
vorgenommen wurden; fir besondere Umstande sollte ein Not-Aus-Schalter bereitgehalten werden.

Betriebshinweise

Wird die Fehlerriicksetzung Uber externe Klemmen eingestellt, kommt es zu einem plétzlichen Anlauf.
Bitte Uberprifen Sie im Voraus, ob das Signal des externen Anschlusses auf ,Aus“ steht, um
Unfélle zu vermeiden.

Nehmen Sie keine Anderungen am Inneren des Umrichters vor.

Die elektronische Uberhitzungsschutzfunktion des Umrichters schiitzt den Motor méglicherweise nicht.
Verwenden Sie kein elektromagnetisches Wechselstromschiitz als Schalter fiir haufiges Ein- und
Ausschalten des Frequenzumrichters auf der Eingangsseite des Frequenzumrichters.

Verwenden Sie einen Entstorfilter, um den Einfluss der vom Wechselrichter erzeugten
elektromagnetischen Stérungen zu reduzieren, falls elektronische Gerate in der Nahe gestort
werden konnten.

Bei unsymmetrischer Eingangsspannung muss eine Wechselstromdrossel installiert werden. Mégliche
hohere Oberschwingungen vom Wechselrichter kénnen dazu fihren, dass sich der
Leistungskondensator und der Generator Uberhitzen oder beschadigt werden.

Nach der Initialisierung der Parameter werden die Parameterwerte auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt, und die Parameter missen vor dem Betrieb erneut eingestellt werden.

Der Umrichter l&sst sich leicht auf Hochgeschwindigkeitsbetrieb einstellen. Uberpriifen Sie vor dem Betrieb die
Leistung des Motors oder der mechanischen Anlage.

Bei Verwendung der Gleichstrombremsfunktion steht kein Stoppdrehmoment zur Verfligung. Wenn

ein Stoppdrehmoment erforderlich ist, muss eine separate Vorrichtung installiert werden.

Verwenden Sie beim Betrieb von 380-V-Frequenzumrichtern und -Motoren isolierte Gleichrichter und ergreifen
Sie MalRnahmen zur Unterdriickung von Spannungsspitzen. Die durch ein Problem mit dem Durchgang an den
Motorklemmen verursachten Spannungsspitzen kénnen die Isolierung beschédigen und den Motor
beschéadigen.

Unfallverhiitung

Richten Sie eine Sicherheitseinrichtung

wie z. B. eine Notbremsvorrichtung vor, um den Einsatz von Maschinen und Anlagen in einer
gefahrlicheren Umgebung zu verhindern, falls der Umrichter Probleme aufweist.

Wartung, Inspektion und Austausch von Bauteilen

Prufen Sie den Steuerkreis des Wechselrichters (Isolationswiderstandsmessung) nicht mit einem
Hochohmmessgeréat.

RegelmaRige Uberpriifung.

Entsorgung

Entsorgung als Industrieabfall nach dem Ausschuss.

Allgemeine Hinweise

Die meisten Diagramme oder Zeichnungen in diesem Handbuch weisen darauf hin, dass der
Wechselrichter niemals betrieben werden darf, wenn er nicht mit einem Leistungsschalter, einem
Gehause oder einer Teilentkopplung ausgestattet ist. Installieren Sie beim Betrieb des Wechselrichters
stets das Gehause und den Leistungsschalter und beachten Sie die Vorschriften in der
Installationsanleitung.

https://www.ovostepper.de/
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Technische Daten und Modell Kapitel 1

KAPITEL 1 - Installation des ,, “
‘ Typenschild der H1-Serie

H1 oo 32 0007 B T o 1 .1 Installation — Svermeidung
T T T T T 1\ WARNUNG
0: Keine eingebaute Drossel
1: Eingebaute ®  Der Wechselrichter enthalt Kunststoffteile; achten Sie daher darauf, diese nicht zu beschéadigen.
Gleichstromdrossel 2: Fassen Sie den Wechselrichter zum Transportieren nicht an der vorderen Tastatur an, um ein Herunterfallen zu
Eingebaute vermeiden
Wechselstromdrossel X
. . ®  Der Wechselrichter muss vibrationsfrei (5,9 m/s? oder weniger) installiert werden.
3: Eingebaute Gleichstrom- und Wechselstromdrosseln ( K ger)
T: Integrierte STO-Schaltung X: Keine STO- * Installieren Sie den Wechselrichter innerhalb des zulassigen Temperaturbereichs (-10 bis 50 °C).
Schaltung B: Integrierte Bremseinheit X: Keine ®  Die Temperatur des Wechselrichters ist wahrend des Betriebs sehr hoch; der Wechselrichter muss daher
g‘remseilnhzlt Ij‘;};f;ung: de K ine Ziff N auf einer nicht brennbaren Oberflache installiert werden.
ie ersten drei Ziffern: vor dem Komma, eine Ziffer nacl ) ) ) .
dem Komma ® Installieren Sie den Wechselrichter auf glatten, senkrechten und waagerechten Flachen. Der
c § Beispiel: 0007: 0,75 kW Wechselrichters muss zur Warmeableitung vertikal sein. Lassen Sie gleichzeitig ausreichend Platz um den
=1 ’ .
23 S/T: Einphasig/Dreiphasig 2/4: 220/380 Wechselrichter herum.
gs v =
oo Kundenspezifisches Maschinenmodell :—;
g_U) Produktmodell (H1-Serie) R SR =
& . - = 56 om min f Geniigend Platz lassen o
H1-Serie — Technische Daten 4 . ; fiir die Kihlluft Khlluft =
% f’ strémen kann.
. Nennlei ) 7
Rahmen- X Eingangsst Ausgangsstr| Motor =
N Modell Eingangsspannung om (A) (S&W)g om (A§J (kW) “ - 7 P
= = -~
g ¥ e
1 H100S20007BX0 Einphasig 220 V 8,2 0,75 5,0 0,75 ﬁ? — ’/’/ *
H100S20015BX0 Einphasig 220 V 14,0 15 70 15 A mom f//
P .
Einphasig 220 V = i i
F2  [H100T20022BX0 [npnase 20 22 12,5 22 # Mindestens |2 =
Dreiphasig 220 V 135 4 Z
- - o i d
H100T20037BX0 Einphasig 220 ¥ 386 37 15,2 37 i
F3 Dreiphasig 220 V 16,5 Tabelle 1-1 Installationsanleitung Vermeiden
H100T20055BX0 Dreiphasig 220 V 24 55 23 55
Fa H100T20075BX0 Dreiphasig 220 V 37 75 31 75 Sie Feuchtigkeit und direkte Sonneneinstrahlung.
H100T20110BX0 Dreiphasig 220 V 52 11 45 11 Installieren Sie den Wechselrichter nicht an Orten, an denen Olgas, brennbare Gase oder Staub
H100T40007BX0 Dreiphasig 380 V 40 0.75 30 0.75 vorhanden sind. Installieren Sie den Wechselrichter an einem sauberen Ort oder in einem
- 00T 40015550 Drorsa 380V 5'8 1'5 4'5 1'5 geschlossenen Gehause, das vor Fremdkorpern schiitzt.
reiphasi X R X g . . . . . . . .
_p _g Wenn zwei oder mehr Wechselrichter an einem Ort installiert werden, miissen die Wechselrichter
H100T40022BX0 Dreiphasig 380 V 65 22 5,6 22 oder Kiihlventilatoren an einem geeigneten Ort angebracht werden, um sicherzustellen, dass die
F2 H100T40040BX0 Dreiphasig 380 V 12,6 4,0 10,5 40 Umgebungstemperatur innerhalb des zuldssigen Bereichs liegt.
H100T40055BX0 Dreiphasig 380 V 16 55 14 55 Verwenden Sie bei der Installation des Wechselrichters Befestigungsschrauben, um sicherzustellen,
F3 H100T40075BX0 Dreiphasig 380 V Py 75 19 75 dass der Wechselrichter fest montiert ist.
- H100T40110BX0 Dreiphasig 380 V 28 11 26 11
H100T40150BX0 Dreiphasig 380 V 36 15 33 15
- H100T40185BX0 Dreiphasig 380 V 42 185 40 18,5
H100T40220BX0 Dreiphasig 380 V 48 22 46 22
6 H100T40300BX0 Dreiphasig 380 V 62 30 58 30
H100T40370BX0 Dreiphasig 380 V 76 37 75 37
7 H100T40450XX0 Dreiphasig 380 V 92 45 90 45
H100T40550XX0 Dreiphasig 380 V 113 55 110 55
Fs H100T40750XX0 Dreiphasig 380 V 157 75 150 75
H100T40900XX0 Dreiphasig 380 V 180 90 170 90
H100T41100XX0 Dreiphasig 380 V 214 110 210 110
F9 H100T41320XX0 Dreiphasig 380 V 256 132 250 132
H100T41600XX0 Dreiphasig 380 V 307 160 300 160
7 8
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KAPITEL 2 — Grund skonfiguration KAPITEL 3 — Verkabelung
2.1 Anschluss von Peripheriegeriten an das 3.1 Hauptstromkreis und Funktionskarte Uber dem F4-Gehéuse

Bremswiderstand (einschlieBlich F4) befinden sich
P-Anschlisse

Fir den Betrieb des Wechselrichters sind die folgenden Gerate erforderlich. Wahlen Sie geeignete Peripheriegerate aus und
schlieBen Sie diese ordnungsgemaR an, um einen einwandfreien Betrieb zu gewahrleisten. Eine unsachgeméfe Verwendung oder
Installation des Wechselrichters kann zu Systemausféllen filhren, die Lebensdauer des Produkts verkiirzen und Komponenten Dreiphasiger Netzeingang
beschadigen. Bevor Sie fortfahren, miissen Sie die Bedienungsanleitung lesen und vollstandig verstehen.

R TN
Bitte verwenden Sie ein Netzteil, das den zuldssigen Spezifikationen des O
Wechselstrom Wechselrich ich
'echselrichters entspricht. s N
—
MCCB oder 5 T : . P— . .
Fehlerstromschutzs Wahlen Sie einen geeigneten Leistungsschalter. Beim Einschalten fliet ein T P

chalter (ELB). hoher Einschaltstrom in den Wechselrichter. Bei einphasiger 230-V-
Eingangsspannung R/L1

. Installieren Sie dieses bei Bedarf. Verwenden Sie es nach der Installation nicht und S/L2 verbinden
Elektromagnetisches zum Starten oder Stoppen. Andernfalls kann dies zu einer Verkiirzung der L
Schiitz Lebensdauer des Produkts fiihren.

Die Wahl einer geeigneten Drossel kann héhere Oberschwingungen

'
'
AC/DC-Drossel unterdriicken und den Leistungsfaktor verbessern. Verwenden Sie sie so nah Digitaler '
wie moglich am Wechselrichter. Eingang i
'
Installation und Installieren Sie den Wechselrichter an einem geeigneten Ort und sorgen Sie fireine| . [TTmmmmmeees :
Anschluss gute Erdung. Ein falscher Anschluss kann zu Schaden am Gerét fiihren. Analoger :
Ei ' .
Anschluss . By - ingang | F un ktIO n
o langfristigen Betriebbei | L ! ndai e <
L s -1 Ansch nd Wechselrichter | - , ®
. . . . o ' =
2.2 Liste der fiir den Hauptstromkreis geeigneten Geréte und deren Impulseingang + )
& elektrische Spezifikationen ! o
= '
gL Wechselrichter-Eingang Empfohlener Leitungsquerschnitt (mm?) [CCo-ooo-ooot :; -
o Spannun | Nennleistung
S Motor ! !
sklasse des . . e
9 i (kw) Luftschalter- Schiitz- Stromleitung ) Bremsstro | Steuersignallei Encoder-Eingang ' EﬁcoB. ,
V) Wechselrichter ; Gleichstromdr - | 9ang ' Modbus
s (kW) Modell Modell (Eingangs- ; mkreis (externe ! .
/Ausgangsleitung) ossel Verkabelung) H '
0.75 0.75 | DZ20-100 (16 A) crot6 | - . 0 . 1 e | r- ---
5 s 25 4 25 1 ! Optional:
; , ' ' ‘
sTO ' 1 Profibus, CAN-
22 22 | pz20-100 (32 A) CJ20-40 4 6 4 H | Bus, Bluetooth,
220 37 37 ! | GPRS
55 55 DZ20-100 (32 A) CJ20-40 4 6 4 L . [
75 75 DZ20-100 (50 A) 12040 6 6 4 TFabelle-3-1Hauptstromkreisund-Funktionskarte
7] 7] DZ20-100(63A) ) s s 5 Hinweis: Verschledene Funlﬁhonskarten werd_en_an unterschl_edllche Klemmen angeschlossen. Neben den
575 575 Standard-Funktionskarten kdnnen Karten beliebiger Art individuell angepasst werden.
. ; 15 15 Bei Verwendung unterschiedlicher Funktionskarten miissen die Parameter neu eingestellt werden.
15 1.5 | DZ20-100 (16 A) CJ20-16 4
22 22 25 25 & Warnung: Das Einstecken und Herausziehen der Funktionskarte bei eingeschalteter Stromversorgung ist
4,0 4,0 ’ ' strengstens untersagt!
55 55 | DZ20-100 (32 A) CJ20-25 . P
. 75 4 6 3.2 Anschluss sanleitung fiir die Stromanschlussklemmen
4 0,5-0,75
P P 6 /|\ Warnung
s 75| DZ20-100 (50 A) CJ20-40 3 =
85 55 8 ®  Verwenden Sie fiir Wechselrichter der 220-V-Klasse die
" ’ 10 6 Erdungsmethode der Klasse 3 (Erdungswiderstand: weniger als 100
380 22 22 DZ20-100(63A) CJ20-63 16 Q).
30 30 DZ20-100 (80 A) CJ20-63 10 16 6 ®  Bei Wechselrichtern der 380-V-Klasse ist die Erdungsmethode der
37 37 | Dz20-100 (100 A) ©J20-100 16 16 6 Klasse 3 zu verwenden (Erdungswiderstand: weniger als 10 Q).
45 45 25 25 . . \E/edrwendﬁn Sie ZL</r Erduné:; einsg slp()e_zielléa hraub
v rdungsklemme. Verwenden Sie keine Schrauben zur
55 55 | DZ20-200 (200 A) CJ20-160 35 252(50) Erdung im Gehause.
75 75 50 35x2(70) 10 ®  Hinweis: Schritte zur Erdung
%0 90 | DZ20-400 (250 A) CJ20-250 70 50°2(95) 16 (1) Bestimmen Sie die Position der Erdungsklemme.
1o 1o (2) SchlieRen Sie den Erdungsdraht an die Erdungsklemme an und stellen Sie sicher, dass
132 132 | DZ20-400 (400 A) CJ20-400 50"2(95) 70'2(150) 25 die Schrauben fest angezogen sind.
160 160
9 10
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Kapitel 3

3.3 Beschreibung der Hauptstromkreis-Anschluss

Anschlusssymbol Anschlussbezeichnung Funktionsbeschreibung

Kapitel 4

KAPITEL 4 - Tastatur ,,

@ Erdungsklemme Sicherheitserdung des Wechselrichters

SchlieBen Sie die dreiphasige Stromversorgung
einphasige Spannungan R/ L1,S /L2

Stromeingang des

RIL1, S/L2, T3 Hauptstromkreises

4.1 Funktionen der Tastatur ,,

Klemme
P+, PB Bremsanschluss Externen Bremswiderstand anschlieBen
wenn sich zwei oder mehr Wechselrichter einen
P+, P- Gleichstrom- Gleichstrom-Sammelschienenstrom teilen (Es gibt P-

Anschliisse oberhalb

Sammelschienenanschluss " - -
dem F4-Gehause (einschlieflich F4))

u,v,w Wechselrichter-Ausgangsklemme | Anschluss eines Drehstrommotors

Bitte fiihren Sie die Verkabelung gemaf den Vorschriften der Elektrotechnik durch, um die Sicherheit zu gewahrleisten. Bei der
Auswahl des Leitungsquerschnitts

® Es empfiehlt sich, fir die Stromversorgung isolierte Kabel oder Kabelkanéle zu verwenden und die Isolationsschicht bzw. die
Kabelkanéle

an beiden Enden zu erden.

Stellen Sie sicher, dass der Luftschalter NFB zwischen der Stromversorgung und den Eingangsklemmen (R/ L1, S/ L2, T
/ L2) installiert ist

® SchlieBen Sie das Wechselstromnetzteil nicht an die Ausgangsklemmen (U, V, W) des Wechselrichters an.

Die Ausgangsverkabelung darf das Metallgehduse des Wechselrichters nicht beriihren, um einen Kurzschluss gegen Erde zu
vermeiden.

® Verwenden Sie am Ausgang des Wechselrichters keine Phasenverschiebungskondensatoren, LC-/RC-Entstérfilter und

andere Bauteile.

Die Hauptstromkreiskabel des Umrichters missen in ausreichendem Abstand zu anderen Steuergeraten verlegt werden.

Wenn die Leitungslédnge zwischen dem Umrichter und dem Motor 15 Meter (bei 220 V) bzw. 30 Meter (bei 380 V) liberschreitet,
entsteht in der Motorwicklung ein hoher dV/dT-Wert, der zur Beschadigung der Zwischenlagenisolierung des Motors flihren kann.
Verwenden Sie daher bitte einen speziellen Motor fiir den Umrichter oder installieren Sie eine Drossel auf der Umrichterseite.
Erdungsleiter:

® Bitte erden Sie die Erdungsklemme PE ordnungsgeman:

220-V-Ebene: Erdung der Klasse 3 (Erdungswiderstand unter 100 Q). 380-V-Ebene:

Spezielle Erdung der Klasse 3 (Erdungswiderstand unter 10 Q).

Beachten Sie bei der Verwendung des Erdungsleiters die in der Elektrotechnik tblichen Langen- und
Abmessungsvorgaben.

Verwenden Sie zur Erdung eine spezielle Erdungsklemme. Verwenden Sie keine Schrauben zur Erdung im Gehause.
Vermeiden Sie unbedingt eine gemeinsame Erdung mit GroRgeraten wie Schweilgeraten, Kraftmaschinen usw. Der
Erdungsleiter sollte so weit wie moglich vom Erdungsleiter der GrofRgeréate entfernt sein.

Die Erdungsleitung muss so kurz wie mdglich sein.

Hinweis: Schritte zur Erdung
(1) Entfernen Sie die vordere Tastatur

(2) Schiiefen Sie den Erdungsdraht an die Erdungsklemme an und stellen Sie sicher, dass die Schrauben fest angezogen sind.

3.4 Konfigurations stabelle fiir Funktionskarten

Y e

Nr. Adfbau

Funktionsbeschreibu

FQSB,B

Ja)E:

" |\F0500

ng
T

Anzeige

Programmierung/Beenden-Taste

In der Status-Anzeige-Schnittstelle ist
dies die Statusumschalttaste;

in anderen Schnittstellen

ist es die linke

Umschalttaste

Reservierte Taste

Starttaste

Potentiometer: siehe Parameter P01.63

Im Programmiermodus Taste zur

H 0001 _ ion artenname [T |H0101 |H01DQ |HU|OG |H0104 |HO110 |HJ120 |Ho130 |HD131 H0200 |H0201 H0300 I»—mm I»—mzu Ho350
[B—Konﬁguratinn o
GEHAUSE: Ll SK10 SE0
SK10:1; SK20:2; S ra—r——
S = =)
Eingebaute Aussehe 1)e
Funktionskarte

Digitaler Eingang 2 4 1 4 2 5 10 5 1 10 10 4 5 3
Digitalausgang 1
Re gang 1 1 3 1 2 2 2 1 3 3 1 1 1
A gang 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 1
A gang 2 1 2 2 2 2 2
pulseingang
pulsausgang
er-Eingang
odb 1 1 1 1 1 | opora| 1 1 1 1 1 1 1
o) 1
P — Digitala | Digitala | Digitala | Digitala | Digitala | Digitla | Digitala | Digitala | Digtala | ...... | Digtala | Digtala Digtala | Digiala
nzeige| nzeige| nzeige | nzeige| nzeige| nzeige| nzeige| nzeige| nzeige nzeige| nzeige,
Potentiomete Analog| Analog Andlog | Andlog | Andlog| Analog| Andlog| | - Analog | Analog
ppschalte 1 2 2
0 1 1 1 1 1 T | - 1
omversorgung
1 1 1 1 1 1 1
omversorgung
Hinweis:

1. Die integrierte Funktionskarte mit STO-Funktion muss mit einem Frequenzumrichter mit STO-Schaltung ausgestattet sein, zum Beispiel: Die integrierte

Funktionskarte H0200 ist mit einem Frequenzumrichter des Modells H100T40040BTO0 ausgestattet (das zweite ,T" steht fir die integrierte STO-Schaltung).

2. Wenn Sie andere Typen und Anzahlen von Anschliissen bendtigen, wenden Sie sich bitte an das Unternehmen fiir eine individuelle Anpassung in
groReren Stiickzahlen

Wertanderung;

im Nicht-Programmiermodus
Auswahltaste zum Erhéhen und
Verringern (UP / DOWN).

Siehe Parameter P01.63, P02.03,
P02.04

D] £ | 9 Ok =

9 Enter
10 Stopp/Zurlicksetzen
11 Benuizerdefinierte

Taste

Kontrollleuchte Status Funktion Detail
RUN Leuchtet / Blinkt Lauf/Verzégern
REV Leuchten Riickwarts
REM Leuchten Fernbedienung
ALM Leuchten Fehleranzeige
Kundenspezifische Anweisungen, Anweisungen zu
M Leuchten Fehlermeldungen, siehe Parameter P01.66 und P01.67.
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Kapitel 4

4.2 Bedienung iiber Tastatur

Statusanzeige
Parameternummer

Bearbeitung der

e
LI

()

[y 'y
Lo

O
Tty
LI L

Bearbeitung von
o

F werter

Ininlninlyl
(]

Tastaturfrequenz AUF/AB

oo

Inin/minkn]
(RN NN
T
Lo, 1
Bezeichnu Beschreibung Bezeichnu Beschreibung
ng ng
'- [N ] Anzeigewert 1 (ausgewahlt
,— Ausgangsfrequenz ,-' iber P01.68)
'- , Anzeigewert 2 (ausgewahlt
| Ausgangsstrom '- Uber P01.69)
11 [}
’_' Ausgangsspannung '—, Alarm
] . -
'-' Gleichstrom- '- Fehler
— Sammelschienenspannung —
4.3 Zeichen -Anzeige
o 0 H A t K L U
T T
i 1 ) B L L = v
T7
l_:r 2 "__ C N M - W
3 3 o D m D 4 X
H 4 E E b 0 4 Y
5 5 F F =i p = z
5 6 ] G 9
7 7 H H i~ R
=i 8 / ! 5 s
g 9 ) ] c T
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KAPITEL 5 — Schneller Einstieg

Hinweis:
Einige Parameter sind werkseitig voreingestellt (Werkseinstellung) und missen bei der
ersten Inbetriebnahme nicht eingestellt werden.

5.1 Einstellung der Nennparameter des Motors

Stellen Sie nach dem Einschalten die Parameter Uiber die Bedientastatur gemaf der folgenden Tabelle ein. Die
Motorparameter entnehmen Sie bitte dem Typenschild des Motors.

Parameternummer Funktion Parameternummer Funktion
P06.11 Nennleistung des Motors P06.14 Motor-Nennstrom
P06.12 Nennspannung des Motors P06.15 Nenndrehzahl des Motors
P06.13 Nennfrequenz des Motors

5.2 Verwenden Sie die Tastatur zur Steuerung von Start und Stopp
und das Potentiometer der Tastatur zur Einstellung der
Betriebsfrequenz

5.2.1 Schalten Sie das Gerét ein. Stellen Sie tiber die Bedienungstastatur die Motorparameter (P06.11 bis P06.15)
ein und regeln Sie Uber das Potentiometer der Tastatur die Drehzahl sowie die Beschleunigungs- und
Verzégerungszeiten (P02.50, P02.70).

Parameter Funktion Einstellwert Details
Nummer

P01.63 Quelle fiir Tastatureinstellungen 1 (Werkseinstellung) g‘:gz::gﬁtwreq“enz wird iber das Potentiometer an der Tastatur

P02.10 Quelle fir den Einstellwert 1 0 (Werkseinstellung) | Die Betriebsfrequenz wird (iber die Tastatur eingestellt

P03.00 Quelle des Startbefehls 1 (Werkseinstellung) | Bedienfeld zum Ausfiihren des Befehlskanals

P02.50 Beschleunigungszeit 0 - Die Beschleunigungszeit wird entsprechend den tatséchlichen
Anforderungen angepasst

P02.70 Verzdgerungszeit 0 - Die Bremszeit wird entsprechend den tatséchlichen Anforderungen
eingestellt

5.2.2 Driicken Sie die RUN-Taste auf der Bedientastatur, um den Umrichter zu starten, drehen Sie das

Potentiometer auf der Tastatur, um die Sollfrequenz einzustellen, und driicken Sie die STOP-Taste, um den

Umrichter anzuhalten.

5.3 Verwenden Sie die Klemmen zur Steuerung von Start und Stopp und
nutzen Sie die Tastatur zur Einstellung der Betriebsfrequenz

5.3.1 Klemme S1 dient als Eingang fiir das Vorwartssignal, Klemme S2 als Eingang fiir das

Ruckwartssignal. Die Verdraht%lg ist in der folgenden Abbildung dargestelit.

O S1 (Vorwarts)

Relaisausgang,
O Schlieler

O S2 (Riickwirts)

5.3.2 Gerat einschalten und anschlieRend die Funktionsparameter gemaR dem Schaltplan einstellen,
siehe Tabelle unten.

Parameter Funktion Einstellwert Detail
Nummer
P01.63 Quelle der Tastatureinstellungen 0 Die Quelle fiir die Tastatureinstellungen wird durch die
Nummer in P02.92 festgelegt
P02.03 Quelle des Inkrementalbefehls (UP) 1 Quelle des Inkrementbefehls (UP): Tastatur
P02.04 Quelle des Dekrementierbefehls (DOWN) 1 Quelle des Befehls ,Verringern" (DOWN) — Tastatur

P02.10 Quelle fiir den Sollwert 1 0 (Werkseinstellung) | Die Betriebsfrequenz wird (iber die Tastatur eingestellt

P02.92 Sollwert (iber Tastatur - Betriebsfrequenz, relativ zu P02.18 in Prozent

Die Beschleunigungszeit wird entsprechend den

P02.50 Beschleunigungszeit 0 B tatsachlichen Anforderungen angepasst

Die Verzogerungszeit wird an den

P02.70 Verzégerungszeit 0 - tatséchlichen Bedarf angepasst

Vorwartslauf-Funktion (Eingang des

P03.00 Quelle des Startbefehls 3 Vorwartsdrehsignals am Terminal)

P03.01 Quelle des Riickwirts-Startbefehls 4 Riickwartslauf-Funktion (Eingang firr Riickwérts-Signal)

5.3.3 Wenn K1 im Schaltplan geschlossen ist, l4uft der Motor vorwérts; wenn K1 geéffnet ist, stoppt der Motor.
Wenn K2 geschlossen ist, 1auft der Motor riickwérts; wenn K2 geéffnet ist, stoppt der Motor. Wenn K1 und K2
gleichzeitig geschlossen oder gedffnet werden, stoppt der Motor. Sie kdnnen die eingestellte Frequenz erhohen
oder verringern, indem Sie den Wert von P02.92 einstellen oder die Tasten A und ¥ auf der Bedientastatur
driicken.
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Kapitel 5

5.4 Verwenden Sie die Klemmen zur Steuerung von Start und Stopp
und nutzen Sie den Analogausgang zur Einstellung der
Betriebsfrequenz

5.4.1 Klemme S1 dient als Eingang fiir das Vorwértssignal, Klemme S2 als Eingang fiir das
Rickwartssignal. Die Verdrahtung ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

K1
— 4
I g— Y o'oY

+10V

Analogeingang

S1 (Vorwarts) S2 (Rickwarts,

RA

Relaisausgang
SchlieRer
_(

5.4.2 Schalten Sie das Gerat ein und stellen Sie dann die Funktionsparametertabelle gemaR dem
Schaltplan ein (siehe Tabelle unten).

Kapitel 5

5.6 Verwenden Sie die Klemmen zur Steuerunlg von Start und Stopp und
u

nutzen Sie die Kommunikation zur Einstel

ng der Betriebsfrequenz

5.6.1 Klemme S1 dient zur Eingabe des Vorwartssignals und Klemme S2 zur Eingabe des
Ruckwartssignals. Die Verdrahtung ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

K1
S1 (Vorwéirts) S2 RA
K2 o Relaisausgang
(Rickwarts) SchlieRer
R
COM
RJ45

=g mobBUS
Ifm_

1:485+
2:485-

5.6.2 Schalten Sie das Gerat ein und stellen Sie dann die Funktionsparameter gemaR dem Schaltplan
ein (siehe Tabelle unten).

Parameter Funktion Einstellwert Details
Nummer
P02.10 Einstellwertquelle 1 2 Die Betriebsfrequenz wird iiber die analoge GréRe Al1 eingestellt
P02.50 Beschleunigungszeit 0 - Die Beschleunigungszeit wird entsprechend dem tatséchlichen Bedarf
angepasst
P02.70 Verzégerungszeit 0 - Die Bremszeit wird entsprechend dem tatséchlichen Bedarf angepasst
P03.00 Quelle des Startbefehls 3 Vorwértslauf-Funktion (Eingang fiir Vorwértslauf-Signal an der Klemme)
P03.01 Quelle des Riickwarts-Startbefehls 4 Riickwartsfunktion (Eingang fiir Riickwartssignal)

5.4.3 Stellen Sie die Betriebsfrequenz durch Einstellen des Analogeingangs Al1 ein.

5.4.4 Wenn K1 im Schaltplan geschlossen ist, lauft der Motor vorwérts; wenn K1 gedffnet ist, steht der
Motor still. Wenn K2 geschlossen ist, lauft der Motor riickwarts; wenn K2 gedffnet ist, steht der Motor still.
Wenn K1 und K2 gleichzeitig geschlossen oder gedffnet sind, steht der Motor still.

5.5 Prozessregelung PID: Mehrstufig, 0 ist der Sollwert, Al1

ist der Riickfiihrungswert

5.5.1 Klemme S1 ist der Vorwértssignaleingang, Al1 ist der Riickmeldesignaleingang. Die

Verdrahtung ist unten dargestellt.

K1
[

S1 (Vorwarts)

COM
+10V
Al
CcoM
o

5.5.2 Schalten Sie das Gerat ein und stellen Sie dann die Funktionsparameter gemaf dem Schaltplan

ein (siehe Tabelle unten).

Parameter

Funktion Einstellwert Details
Nummer

P02.10 Wertquelle 1 festlegen 1 PID-Sollwert fiir ausgewahlte Mehrstufendrehzahl 0: 100 % des
Skalenendwerts

P02.11 Sollwertquelle 2 2 Ausgewahlter PID-Riickfiihrungswert, analog Al1: 10 V entsprechen dem
Skalenendwert

P02.13 Kanalbeziehung einstellen 8 PID-Regelung aktivieren

P02.30 Mehrstufig 0 - PID-Sollwert

P03.00 Quelle des Startbefehls 3 $1 als Quelle fiir den Betriebsbefehl auswahlen

P04.00 PID-Proportionalverstarkung -

Nach Bedarf einstellen; je hoher der Wert, desto schneller die Anpassung

P04.01 PID-Integrationszeit -

Nach Bedarf einstellen; je kleiner der Wert, desto schneller die Anpassung

P01.68 Auswahl der Uberwachungsparameter iber 1090
Tastatur H

In Feld H wird P10.90 angezeigt, d. h. der PID-Einstellwert

P01.69 Tastatur Jsswahl des 1091

serwachungselements , T*

Das’ Punkt zeigt P10.91 an, den PID-Rickfiihrungswert

5.5.3 Stellen Sie P02.30 so ein, dass der gewiinschte Druck erreicht wird.
5.5.4 Wenn K1 im Schaltplan geschlossen ist, nimmt das System den Betrieb auf.

15

Parameter Funktion Einstellwert Details
Nummer
P01.40 Kommunikationsprotokoll 1 (Werkseinstellung) MODBUS RTU
P01.41 Adresse 1 (Werkseinstellung) Slave-Adresse 1
P01.42 Baudrate 3 (Werkseinstellung) 19200 bps
P01.43 Paritatspriifung 0 (Werkseinstellung) Keine Priifung
P01.45 Stoppbit 1,0 (Werkseinstellung) | 1 Bit
P02.10 Sollwertquelle 1 5 MODBUS-Kommunikationseinstellungen

P02.50 Beschleunigungszeit 0 - Die Beschleunigungszeit wird entsprechend den tatséchlichen

Anforderungen eingestellt

P02.70 Verzdégerungszeit 0 - Die Bremszeit wird an den tats&chlichen Bedarf angepasst

Vorwartsdrehfunktion

P03.00 Quelle des Startbefehis 8 (Eingang fiir Vorwartsdrehsignal an der Klemme)

P03.01 Quelle fiir Riickwarts-Startbefehl 4 Riickwértslauf-Funktion (Eingang fiir Riickwartslauf-Signal)

5.6.3 Wenn K1 im Schaltplan geschlossen ist, l4uft der Motor vorwérts; wenn K1 gedffnet ist, stoppt der Motor.
Wenn K2 geschlossen ist, 1auft der Motor riickwarts; wenn K2 gedffnet ist, stoppt der Motor. Wenn K1 und K2
gleichzeitig geschlossen oder gedffnet sind, stoppt der Motor

5.6.4 Andern Sie die Betriebsfrequenz durch Schreiben in das Register 0x0121 iiber die MODBUS-
Kommunikation (Funktionscode 0x06). Beispiel: Andern Sie die Betriebsfrequenz von 25 Hz fiir die Slave-
Adresse 1, siehe Tabelle unten.

Adresse Funktionscode | Registeradresse Registerinhalt Priifsumme
Anforderungsrahme 0x01 0x06 0x01 0x21 0xC3 0x50 0x88 0xFO
n
Antwortrahmen 0x01 0x06 0x01 0x21 0xC3 0x50 0x88 0xFO

5.7 Verwenden Sie die Kommunikation zur Steuerung von Start und Stopp
sowie zur Einstellung der Betriebsfrequenz

5.7.1 SchlieRen Sie das Kommunikationskabel wie unten abgebildet an.

RJ45

Relaisausgang

1 MODBUS
’E“E —_— SchlieRer
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Kapitel 5 Kapitel 6

5.7.2 Schalten Sie das Gerat ein und stellen Sie anschlieBend die Funktionsparameter gemaR dem KAPITEL 6 — Liste der Funktionsparameter- en
Schaltplan ein (siehe Tabelle unten).
Parameter Funktion Einstellwert Details | FeaneE : : T
Nummer I}gzssmzne G Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P01.40 Kommunikationsprotokoll 1 (Werkseinstellung) MODBUS RTU
0: Normalbetrieb;
P01.41 Adresse 1 (Werkseinstellung) Slave-Adresse 1 PO1.11 | Parameterbetrieb 1: F;Tsl'a%iti&lmtlallslerung, Initialisierung anderer Parameter o
P01.42 Baudrate 3 (Werkseinstellung) 19200 bps 2: Alle Parameter initialisieren
P01.43 Paritétspriifung 0 (Werkseinstellung) Keine Priifung P01.13 | Schilisselwort festlegen 0-9999 0
P01.45 Stoppbit 1,0 (Werkseinstellung) 1 Bit P01.14 | Schlisselwort bestétigt 0-9999 0
P02.10 Einstellwertquelle 1 5 MODBUS-Kommunikationseinstellungen P01.15 | Schitisselwort eingeben 0-9999 0
P02.50 Beschleunigungszeit 0 - Die Beschleunigungszeit wird entsprechend den tatsé&chlichen P01.19 | Nummer der Parameterseite Sl 0
Anforderungen eingestellt P01.20 | Makroprogramm 0-9999 0
P02.70 Verzégerungszeit 0 - Die Bremszeit wird an den tatsachlichen Bedarf angepasst
P01.21 Rezept 0-10000 0
P03.00 Quelle des Startbefehls 2 MODBUS-Kommunikation Start-Stopp -
P01.30 | Virtuelles Terminal einstellen 0-199: Werteeinstellung; 200-9999: 0
. . ) . . . N Adresse
5.7.3 Starten oder stoppen Sie den Umrichter mit der Slave-Adresse 1, indem Sie das Register 0x0122 {iber N
. [ . . P01.32 | Virtuelle Adresse 1 0 bis 4294967295 0
die MODBUS-Kommunikation (Funktionscode 0x06) beschreiben.
Beispiel: Startbefehl, siehe Tabelle unten. PO133 | Virtuelle Adresse 2 0 bis 4294967295 °
. f . : o P01.34 | Virtuelle Adresse 3 0 bis 4294967295 0
Adresse | Funktionscode | Registeradresse Registerinhalt Prifsumme
P01.35 | Virtuelle Adresse 4 0 bis 4294967295 0
Anforderungsrahme 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x01 OxE9Q 0xFC
n P01.36 | Virtuelle Adresse 5 0 bis 4294967295 0
Antwort-Frame 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x01 OxE9 OxFC P01.37 |Virtuelle Adresse 6 0 bis 4294967295 0
wn L . P01.38 | Virtuelle Adresse 7 0 bis 4294967295 0
3 Beispiel: Stoppbefehl, siehe Tabelle unten. =3
n . - . 0: Mod it einer Befehl: lle; 1:
3 Adresse Funktionscode | Registeradresse Registerinhalt Prifsumme w P01.39 | Befehlsmodus odus mit einer Befenisquelle 0
% ‘§, Modus mit mehreren Befehlsquellen g‘l
= 5}
= ﬁnforderungsrahme 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x10 0x29 0xFO g 0: Reserviert; 1: MODBUS 2
= 2
= 3 P01.40 | Kommunikationsprotokoll RTU; 1 5'%
= Antwort-Frame 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x10 0x29 O0xFO ES 2-6: Reserviert H a
Q °
Q c o 9%
" ) . ) . . . . . Q P01.41 | Adresse 0-247 1 o
5.7.4 Andern Sie die Betriebsfrequenz, indem Sie das Register 0x0121 (iber die MODBUS- 5 3
Kommunikation (Funktionscode 0x06) beschreiben. Beispiel: Andern Sie die Betriebsfrequenz von 20 Hz 0:2400; o
des Slaves mit der Adresse 1, siehe Tabelle unten. 1: 4800;
" " N 2: 9600;
Adresse | Funktionscode | Registeradresse Registerinhalt Prifsumme P01.42 | Baudrate 3 10.200; bps 3
Anforderungsrahme 0x01 0x06 0x01 0x21 0x9C 0x40 0xBO 0xCC 4: 38.400;
n 5-10: Reserviert
Antwort-Frame 0x01 0x06 0x01 0x21 0x9C 0x40 0xB0 0xCC 0: Keine
P01.43 | Paritatspriifung Priifung; 0
1: Gerade
Paritatspriifung;
2: Ungerade
Paritatsprifung
P01.44 Datenbit 78 Bit 8
P01.45 | Stoppbit 0,0-2,0 Bit 1,0
P01.46 | Kommunikationsverzégerungsze| O bis 100 3
it
P01.47 | Dezimalmodus fiir Parameter 0-123 0
P01.63 | Quelle fir 0: Einstellung Uber die Zifferntasten der 1
Tastatureinstellungen Tastatur (P02.92); 1: Einstellung Uber das
Potentiometer der Tastatur
17 18
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Kapitel 6

Kapitel 6
Klassifizie| Parameteran Funktion Einstellbersich Einheit | Werksein
e zahl stellung
0: Immer 0;
1: Immer 1;
2: Gestoppt;
3: In Betrieb;
4: Fehler;
P01.66 | Lichtquelle der Tastatur M 5: Warnung; 5
6: Ruckwartslauf;
7: Bereit;
64: STO-Zustand;
100 ~ 9999: Adresse
Bit fiir die
PO1.67 | Beleuchtung der 0-31 0
Tastatur M
P01.68 | Anzeigewert 1 — Quelle 0-9999 1011
P01.69 [ Quelle fir Anzeigewert 2 0-9999 1091
P02.00 | Mehrstufige Drehzahlquelle 011111111 0
Einheiten: S1;
P02.01 | Quelle der Beschleunigungszeit | zehner: S2: 0
Hunderter: S3;
P02.02 | Quelle der Verzogerungszeit 0
P02.03 Quelle des Inkrementalbefehls | Einheiten: Tastatur:
g (UP) Zehner: Kommunikation; 0
Hunderter: S1; Tausender:
Quelle des S2;
P02.04 | pekrementierbefehls (DOWN) 0
P02.10 | Quelle fiir den Sollwert 1 0: Tastatur; 0
1: Mehrstufig;
P02.11  [Sollwertquelle 2 2:AI; 0
3:AI2;
5: Kommunikation;
9: Impulseingang;
P02.12 | Sollwertquelle 3 200 ~ 9999: Adresse [¢]
0:F1;
Beziehungsauswahl fiir 1:F2;
o P0213  |Kanal 1 fegstlegen 2:F1+F2; 0
N 3:F1-F2;
> 4:F1*F2/100;
=1 5:Maximalwert(F1, F2); 6:Minimalwert(F1,
L F2); 7:Mittelwert(F1, F2); 8:PID(F1, F2)
o P02.14 Auswahl der Zuordnung
5 g fir Kanal 2 festlegen 0
28
o
o
> P02.18 |Maximaler Einstellwert 50,000
0,000 bis 99.999,000
P02.19 | Minimaler Einstellwert 0,000
P02.20 Stanpl_,lnkt der zu
vermeidenden Frequenz
1
Vermeidungsfrequenz 1 —
P0221 | e dpunkt -1000,000 bis 1000,000 % 0,000
Vermeidungsfrequenz 2 —
p0222 Startpunkt
Haltepunkt fiir zu
P0223 vermeidende Frequenz 2
P02.24 [JOG-Frequenz -1000,000 bis 1000,000 % 10,000

https://www.ovostepper.de/

g:ssiﬁzie Pranr?nmeretemu Funktion Einstellbereich Einheit V!gﬁﬁg]
Erhdhen und Verringern (UP
P02.26 |/ DOWN) -100,0 bis 100,0 % 02
Schrittfrequenz
Erhéhen und Verringern (UP | 0: Kein Speicher;
P02.27 /S DOWN) ;is'p‘g»éﬁifc'?.ﬂfpewher’ e 3
peicherauswahl 3: Sowohl Abschalt- als auch Stopp-Speicher
P0228  |reslons iy Beschieuniaund | 1000,000~1000,000 % 0,000
P02.30 gﬂehrstufige Drehzahlregelung
P02.31 Mehrstufig 1
P02.32 |Mehrstufig 2
P02.33 |Mehrstufig 3
P02.34 |Mehrstufig 4
P02.35 |Mehrstufig 5
P02.36 Mehrstufig 6
P02.37 | Mehrstufig 7 ~1000,000~1000,000 % 0,000
P02.38 |Mehrstufig 8
P02.39 |Mehrstufig 9
P02.40 |Mehrstufig 10
P02.41 [Mehrstufig 11
o P02.42 |Mehrstufig 12
N P02.43 |Mehrstufig 13
g’ P02.44 |Mehrstufig 14
% P02.45 |Mehrstufig 15
a P02.50 |Beschleunigungszeit 0
% P02.51 Beschleunigungszeit 1
> P02.52 |Beschleunigungszeit 2
P02.53 |Beschleunigungszeit 3
P02.54 |Beschleunigungszeit 4
P02.55 |Beschleunigungszeit 5
P02.56 |Beschleunigungszeit 6
P02.57 |Beschleunigungszeit 7 w
0,050-3600,000 s
P02.58 |Beschleunigungszeit 8
P02.59 |Beschleunigungszeit 9
P02.60 |Beschleunigungszeit 10
P02.61 |Beschleunigungszeit 11
P02.62 |Beschleunigungszeit 12
P02.63 |Beschleunigungszeit 13
P02.64 [Beschleunigungszeit 14
P02.65 |Beschleunigungszeit 15
P02.66 |JOG-Beschleunigungszeit 0,050-3600,000 s 5,000
P02.68  |Beschleunigungszeit der S-Kurve 1
0,000-100,000 % 0,000
P02.69 lzaeschleunigungszeit der S-Kurve
20
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Kapitel 6

.| Parameteran 9 . ; nna Werksein
gissn‘ime zahl Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P02.70 | Verzégerungszeit 0
P02.71  |Bremszeit 1
P02.72 |Verzégerungszeit 2
P02.73 |Verzbgerungszeit 3
P02.74 |Verzbgerungszeit 4
P02.75 |Verzégerungszeit 5
P02.76 |Verzégerungszeit 6
P02.77 | Verzégerungszeit 7 W
0,050-3600,000 s
P02.78  |Verzégerungszeit 8
S P02.79  |Verzégerungszeit 9
= P02.80 |Verzbgerungszeit 10
)
8 P02.81 |Verzégerungszeit 11
g- P02.82 | Verzégerungszeit 12
7]
T P02.83 |Verzégerungszeit 13
o
=1 P02.84 |Verzégerungszeit 14
P02.85 |Verzdgerungszeit 15
P02.86 |Jog-Verzégerungszeit 0,050-3600,000 s 5,000
P02.87 |Sichere Verzégerungszeit 0,050-3600,000 s 5,000
P02.88 | S-Kurven-Bremszeit 1
0,000-100,000 % 0,000
P02.89 |S-Kurven-Verzogerungszeit 2
P02.90 [ Kommunikations-Sollwert -1000,000 bis 1000,000 % 0,000
P02.91 | Kommunikationsbefehl 0 bis 4294967295 [¢]
P02.92 |Tastatur-Sollwert -1000,000 bis 1000,000 % 100,000
P02.93 | Tastaturbefehl 0 bis 4294967295 0
P03.00 | Startbefehlsquelle 0 ~ 4294967295 1
Modus ,Einzelbefehlsquelle” (P01.39 = 0): 0: Keine
1: Tastatur;
Quelle des 2: Kommunikation;
P03.02 | Riickwartsbefehls 3:81; 0
4:82;
P03.03 Quelle des JOG-Befehls 1
P03.04 | Quelle des Stoppbefehls 17 ~ 32: Die Bits 0 ~ 15 von P01.30 0
Quelle des Befehls .
o P03.05 Freies Parken® Mehrfachbefehls-Quellmodus (P01.39 = 1): Bit 0: 0
@ Tastatur;
Befehlsquelle fir Bit 1: Kommunikation; Bit
m P03.06 | g ’ Y
5 sicheren Stopp 2:81;
- Bit 3: S2;
S P03.07 | Quelle des Reset-Befehls 1
2
> P03.08 Quelle des Fehlerbefehls Bit 16 bis Bit 31: Die Bits 0 bis 15 von P01.30 0
c
7]
% P03.09 Quelle des Pausenbefehls 0
g
P03.20 S1-Typ Eine Stelle: 0: Positive Logik;
1: Invertierte Logik;
P03.21
Typ $2 2: steigende Flanke;
Typ P03.22 | Typ S3 3: fallende Flanke
et 1: Umschaltung bei
P03.23 Typ S4 steigender Flanke; 0
P03.24 Typ S5 2: Umschaltung bei fallender Flanke
Hunderterstelle: 1: Das Flankensignal wird nicht geloscht
P03.25 Typ S6 durch andere Flankensignale
Tausender-Stelle: 1: Das Flankensignal wird nicht geléscht
P03.26 Typ§7 durch das Stoppsignal
P03.27 | TypS8

Kapitel 6
Kiassifizie| "2rameternu Funkion Einstellbereich Einheit | “vetong.
ren
P03.28 | S Eingangsfilterung 1~16 4
0: Immer aktiviert;
1: Muss nach dem Einschalten erneut aktiviert werden;
" ; 2: Muss nach einem freien Stopp oder einem sicheren
» Start-Si |-Fi b d
P03.29 ar-Signal-Frelgabemodus | 'y np emeut aktiviert werden; 3: Muss nach dem 0
Einschalten, einem freien Stopp oder
Sicherheitsstopp.
0: Immer 0;
1: Immer 1;
2: Angehalten;
Quelle der Klemme Y1 3: Laufen;
p0330 | (RARB,RC g: csmer; 3
: Warnung;
oder RA1, R, RC1) 6: Riickwartsfahr;
7: Bereit;
64: STO-Zustand;
100 ~ 9999: Adresse
P03.31 Y1-Klemmen-Quellenbit 0-31 0
0: Immer 0;
o 1: Immer 1;
w 2: Angehalten;
m 3: Lauft;
5 Y2-Anschlussquelle 4: Fehler:
T P03.32 i : 4
< (RA2, RB2, RC2) 5: Wamung:
2 6: Riickwartslauf;
> 7: Bereit;
7 64: STO-Zustand;
% 100 ~ 9999: Adresse
=1
Q P03.33 Y2-Klemmen-Quellenbit 0-31 0
0: Immer O;
1: Immer 1;
2: Angehalten;
3: Lauft;
Y3-Anschlussquelle 4: Fehler:
P03.34 . ’ 5
(RA3, RB3, RC3) 5: Warnung;
6: Ruckwartslauf;
7: Bereit;
64: STO-Zustand;
100 ~ 9999: Adresse
P03.35 [ Y3-Anschluss-Quellbit 0-31 0
P03.36 Y1-
Ausgangsverzégerungszeit
s
P0337 |y2- 0,000-6000,000 0,000
Ausgangsverzégerungszeit
P03.38 |Y3-
Ausgangsverzégerungszeit
P03.39 | Al-Filterzeit 0,100-600,000 s 0,100
P03.40 | Al1-Signaltyp 0: Spannungseingang; 1: Stromeingang 0
PO3.41 Al1-Untergrenze 0.000
- Spannung/Strom A
(Spannung/Strom) -999999,000 bis 999999,000 V()
Al1-Spannungsobergrenze
P03.42 (Strom) 10,000
P03.43 | Al1-Untergrenze -999999,000 bis 999999,000 o 0,000
o
P03.44 [ Al1-Obergrenze 100,000
" 0: Spannungseingang;
P03.45 | Al2-Signaltyp 1: Stromeingang 0
Al2-Untergrenze
P03.46 (Spannung/Strom) . 000 0,000
,000 bis V (mA)
Al2-Spannungsobergrenze
PO3.47 | (strom) 10,000
P03.48 | Al2-Untergrenze -999999,000 bis 999999,000 % 0,000
P03.49 | Al2-High-End-Einstellung 100,000
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Parameteran " y y oo Werksein
lr;n zahl Funktion Einstellbereich Einheit St
P03.60 | AO1-Signaltyp 0: Spannungsausgang;  1: Stromausgang 0
0: Immer O;
1: Immer 10 V /20 mA; 2:
Ausgangsfrequenz;
3: Motorstrom;
P03.61 |AO1-Signalquelle 4: Ausgangsspannung; 2
5: Motordrehmoment;
6: Ausgangsleistung;
7: Sollfrequenz;
100-999: Siehe Wert des Parameters Nr. r
P03.62 | AO1-Untergrenze -999999,000 bis 999999.000 0,000
P03.63 | AO1-Obergrenze 50,000
o AO1-Untergrenze
154 P03.64 | (Spannung/Strom) _ 0,000
m -999999,000 bis 999999,000 V (mA)
3 AO1-Spannungsobergrenze
z P03.65 | (strom) 10,000
>
; P03.66 AO2-Signaltyp 0: Spannungsausgang;  1: Stromausgang 0
c
8 0: Immer 0;
o 1: Immer 10 V /20 mA; 2:
8 Ausgangsfrequenz;
3: Motorstrom;
P03.67 | AO2-Signalquelle 4: Ausgangsspannung; 3
5: Motordrehmoment;
6: Ausgangsleistung;
7: Sollfrequenz;
100-999: Siehe Wert des Parameters Nr. r
P03.68 | AO2-Untergrenzeinstellung -999999,000 bis 99999,000 0,000
P03.69 AO2-Obergrenze 50,000
AO2-Untergrenze (Spannung
PO3.70 | (trom)) 0,000
-999999,000 bis 999999,000 V (mA)
AO2-Spannungsobergrenze
PO3.71 | (strom) 10,000
P04.00 PID-Proportionalverstarkung | 0,000-10,000 % 0,010
P04.01 PID-Integrationszeit 0,001-9999,000 s 10,000
P04.02 | PID-Differentialverstarkung 0,000 bis 9999,000 % 0,000
P04.03 | PID- 0 bis 500 % 0
Vorwartsriickkopplungskoeffizi s °
ent
P04.04 PID-Abtastzeit 0,001-9999,000 s 0,004
| oo
P04.05 PID-Ausgangsobergrenze -1000,000 bis 1000,000 % 100,000
P04.06 Untergrenze des PID- % 0,000
g Ausgangs
) P04.07 PID-Ausgangsfilterzeit 0,000-600,000 s 0,000
.U P04.09 PID-Bereich 0,001 bis 99.999,000 100,000
Py
g P04.11 PID-Ruhefrequenz 0,000 bis 500,000 % 0,000
@
g P04.12 PID-Ruhemodus-Eingangszeit | 0,000-3600,000 s 0,000
< P04.13 PID-Weckabweichung 0,000-100,000 % 0,000
P04.14 PID-Weckzeit 0,000-3600,000 s 0,000
0: Nicht in den
Ruhezustand
wechseln; 1: PID-
P04.15 PID-Ruhemodus-Aktion Stopp; 0
2: Bis zum Stillstand
abbremsen; 3: Freilauf
bis zum Stillstand;
4: Pause;
5: Betrieb mit niedrigster Frequenz
P04.90 PID-Status 04294967295

23

Kiassifizie| "2rameternu Funkion Einstellbereich Einheit | “vetong.
ren
0: VF;
P05.00 | Steuerungsmodus 1: Vektorregelung ohne Riickfiihrung 1 1
P0506 | oralzeit vorwdrts und 0,000-6000,000 s 0,000
0: Keine Auswirkung;
P05.07 Erzwungel:\e 1: Erzwungener Richtungswechsel 0
Richtungsanderung
Obere Grenze der - ~
P05.08 Motorfrequonz 1020,000~1020,000 Hz 55,000
0: Nach Ablauf der in P05.11 eingestellten Zeit wird die
Frequenz durch Driicken von P05.12 gestartet;
1: Start bei Drehzahl;
P05.10 Anlauffunktion 2: 0
Gleichstromeinspeisu
ng
3: Betrieb mit der in P05.12 eingestellten Frequenz
innerhalb der in P05.11 festgelegten Zeit
P05.11 Startzeit 0,000-60000,000 s 0,000
P05.12 Startfrequenz 0,000-100,000 Hz 0,000
0: Alle Richtungen;
P05.14 | Startmodus bei Drehzahl 1: Richtung des 0
Sollwerts; 2 ~ 3:
Reserviert
P05.19 Gleichstrom-Einspeisestrom | 0,000-200,000 % 100,000
Einheiten: 0: Freies
P05.20 Stoppfunktion Parken; 1: 0
Gleichstrombremsu
ng;
Ten: 1: Prézises Parken
P05.21 | Stoppfrequenz 0,000-1000,000 Hz 0,000
[=)
a
%) P05.22 Gleichstrombremsung 0,000-300,000 % 100,000
G
] P05.23 | Gleichstrombremszeit 0,000-1000,000 s 0,000
3
17} — -
@ | Pos24 | Entmagnetisierungszeitverh | 4 600_1000,000 % 10,000
g altnis
S | Posze |AkMerungsirequenzder | g gq0 100,000 He 0,000
a Magnetflussbremse
Magnetflussbrems-
P05.27 Koeffizient 100-200 % 100
Po5.28 | Magnetfluss-Bremszeit 0,000-1000,000 s 0,000
X 0: Ungliltig;
P05.30 | Bremswiderstandsmodus 1: Maximaler Einschaltzeitanteil 1
P05.50 | Modus ,Automatischer Reset*| 0-9999 0
P05.51 | Zeit fiir automatischen Reset | 0,000-600,000 s 10,000
Mindesti tfl fii
PO5.60 | automatieamon oo 30-100 % 100
Energiesparmodus
Startfrequenz fiir
P05.61 | Zutomatische 0,000-200,000 Hz 5,000
Energieeinsparung
M: ller Ef I -
PO563 | Magnotiuss oo 30-90 % 70
P05.71 | Stromobergrenze 0-300 % 150
Obergrenze des
PO5.76 | glortochon 0,000-900,00 % 150,000
Drehmoments
P05.77 gg:;ggfaﬂffeﬁegrehmomems 0,000-900,000 % 150,000
- 0: Ungilltig;
P05.80 Uberspannungssteuerung " 1
1: Immer gliltig
Pos.g2 | Koeffizient der 0-200 % 100
Uberspannungsregelungss
kala
Integralkoeffizient fir die
P05.83 () 1-10.000 % 100

Uberspannungsregelung
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Kiassifze garan ey Funktion Einstellbereich Einheit | ‘Yoot
Einheiten: Betriebsmodus bei Netzausfall 0:
o Ungltig;
a 1: Sofortiger Stopp, kein Stopp; 2:
%) Sicheres Abstellen;
< P05.85 | Unterspannungsiiberwachung| 3 ~ 6: Reserviert 0
a Zehnerstelle: Reaktionsmodus bei Unterspannung im
g Stromnetz 0: Ungiiltig;
@ 1: Sichere Frequenzreduzierung
5]
c
g P05.86 | Spannungspegel des 100-800 2 *
=1 Stromnetzes
@ 0: Ungiiltig;
P05.90 | Auswahl der AVR-Funktion 1: Giltig; 1
2: Nur beim Abbremsen ungiltig
Dampfungsfaktor der AVR-
P05.91 Funktion 0-100 % 100
. 0: Ungultig
P06.00 fsijerleSoﬂti::f:g::Z?er 1: Vollstéandiges Selbstlernverfahren 0
2: Einfaches Selbstlernverfahren
P06.05 | Tragerfrequenz 2-16 kHz *
. 0: Ungltig;
P06.06 | Ubermodulationsfunktion gu 9 1
1: Gliltig
0: Asynchronmotor;
1: Synchronmotor mit Permanentmagneten fiir
P06.10 Motortyp Oberflachenmontage; 2: Synchronmotor mit 0
Permanentmagneten und hervorstehenden Polen
4: Einphasenmotor
P06.11 [ Nennleistung des Motors 0,000~100000,000 kw *
P06.12 [ Nennspannung des Motors 0 bis 1.000 \ *
P06.13 | Nennfrequenz des Motors 1-3000 Hz *
P06.14 | Nennstrom des Motors 0,00-1000,00 A *
P06.15 | Nenndrehzahl des Motors 10 bis 65.535 Ulmin *
P06.16 [ Leistungsfaktor des Motors 0,00-1,00 *
P06.17 [ Anzahl der Motorpole 2 bis 100 *
P06.18 [ Nenn-Drehmoment des 0,1-10.000,0 N'm *
Motors
P06.19 | Leerlaufstrom des Motors 0,00-1000,00 A K’
P06.20 | PM-Motor-Gegen-EMK/U 1,000-10.000,000 mV/U/min *
P06.40 | Statorimpedanz 0,000-99,990 Q *
P06.41 Rotorimpedanz 0,000-99,990 Q *
P06.42 | Stator-Streureaktanz 0,000-999,990 mH >
P06.44 Motor-Hauptreaktanz 0,00-999,90 mH *
P06.50 | Reaktanz der PM-d-Achse 0,000-1000,000 mH *
P06.51 PM-Reaktanz der g-Achse 0,001-9.999,000 mH *
PM-d-Achsen-Reaktanz- . *
P06.52 Séttigungskoeffizient 0,0 bis 100,0 %
S PM-Séttigungskoeffizient der g- . *
=) POB.53 | Achsen-Reaktanz 0,0 bis 100,0 %
5
Maximaler
53 P06.54 Feldschwachungsstrom 10-400 % 100
3 d
] Maximaler
% P06.55 Feldschwéachungsstrom 10-400 % 100
= q
P06.60 Wicklungsverhaltnis des 0,200-1,800 1,000
Einphasenmotors
0: Konstantes
Drehmoment; 1: Lifter-
P06.70 | Lasttyp Wasserpumpe; 2: 0
Forderung;
3: Reserviert
Ausgleichsleistung des
P06.80 | Motorkabels 0-500 0
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P07.50 | Schlupfkompensation -500 bis 500 % 100
P07.51 Filterkonstante fiir 1~10000 % 100
Schlupfkompensation
PO7.52 s:tsonanzunterdruckungskoefﬁm 0-10.000 % 100
Konstante des
P07.53 Unterdriickungsfilters fiir 1~10000 % 100
o niedrige Drehzahlen
N
o Konstante des Hochfrequenz-
(;E P07.54 Unterdriickungsfilters 1~10000 % 100
«Q
[} Koeffizient fiir die automatische
o P07.55 Drehmomentverstarkung 0-300 % 100
«Q
g_ P07.57 Mindeststrom bei niedriger Drehzahl| 0-300 % 50
=
>
3 P07.58 | Statischer Reibungskoeffizient 0-10.000 % 100
c
K P07.59 | Hubzeit bei statischer 0,0-1000,0 s 0,0
Reibung
P07.71 | VF-Kurve-F1 50,0
P07.72 | VF-Kurve-F2 50,0
0,0-3000,0 Hz
P07.73 | VF-Kurve - F3 50,0
P07.74 | VF-Kurve — F4 50,0
P07.75 [ VF-Kurve — VO 0
PO7.76 | VF-Kurve —V1 *
0-10.000
PO7.77 | VF-Kurve — V2 v *
PO7.78 | VF-Kurve -V3 *
PO7.79 | VF-Kurve - V4 *
0: Fehler;
o P09.00 MaRnahme bei 1: Alarm; >
© Phasenausfall am Eingang 2: Ungliltig
(2 .
= Erkennung 0: Ungiiltig;
% P09.04 eines 1: Glltig 1
3 Phasenausfalls
g am Ausgang
Z 0: Ungilltig;
N P09.06 ETR-Auswahl 1: Alarm; 2
2: Fehler
0: Der STO/STO1/STO2/STO3-Zustand wird nicht
P09.49 Auswahl der STO-Anzeige angezeigt; 1: Alarm im STO-Zustand anzeigen; 0
2: Anzeige einer Stérung im STO-Zustand
P10.05 [ Software-Versionsnummer
P10.10 | Steuerwort 0 bis 4294967295
P10.11 | Sollwert -65535,0 bis 65535,0
P10.15 | Aktueller Zustand 0 bis 4294967295
P10.16  |Fehlerzustandswort 1 0 bis 4294967295
-
=4 P10.17  |Fehlerstatuswort 2 0 bis 4294967295
»
S P10.18 | Alarmstatuswort 0 bis 4294967295
@
]
3 p1o20 |Absolutwert der 0,0~65535,0 Hz
g» Ausgangsfrequenz
g P10.21 [Ausgangsfrequenz -65535,0 bis 65535,0 Hz
P10.22 | Ausgangsstrom 0,00 bis 65535,00
P10.23 |Ausgangsspannung 0,0~65535,0
P10.24 | Ausgangsdrehmoment 0,000 bis 65535,000 N-m
P10.25 | Gleichspannung 0,0~65535,0 \%
P10.26 | Wechselrichter-Temperatur 0 bis 65535 C
P10.27 |Warmlast des 0 bis 65535 %

Wechselrichters

https://www.ovostepper.de/

26



https://www.oyostepper.de/

Kapitel 6

Klassifizie Pﬁ,’,’j‘,’n",ﬂg{' Funktion Einstellbereich Einheit ngeerﬁ%n
ren
P10.28 | Motor-Warmlast 0~65535 %
P10.30 |Leistung 0,000-65535,000 kw
P10.31 Energieverbrauch 0,000 bis 4.294.967,295 KW*h
P10.40 |Betriebsstunden 0,000 bis 4.294.967,295 h
P10.41 | Anzahl der Einschaltvorgange| O bis 4294967295
P10.44 | Kommunikations-Timeout 0,000-9999,000 s
P10.60 |Aktuelle Alarmnummer 0 bis 4294967295
P10.61 | Aktuelle Fehlernummer 0 bis 4294967295
P10.62 [ Nummer der letzten Storung 0 bis 4294967295
P10.63 | Die ersten beiden 0 bis 4294967295
Fehlernummern
P10.70 |Zustand des S- 0 bis 4294967295
Eingangsanschlusses
> P10.71 | Eingangswert des Al1- -65535,000 bis 65535,000 %
&/‘J Anschlusses
‘S P10.72 | Eingangswert am Al2- -65535,000 bis 65535,000 %
o Anschluss
3 P10.74 | Ausgangszustand des Y- 0 bis 4294967295
Iy Anschlusses
S P10.75 | Ausgangswert des AO1- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschlusses
P10.76 | Ausgangswert des AO2- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschlusses
P10.78  [Impulseingangsfrequenz 0,000 bis 10.000,000 kHz
P10.79  [Impulsausgangsfrequenz 0,000 bis 10.000,000 kHz
P10.80 | Encoder-Zahlwert 0 bis 4294967295
P10.81 | Encoder-Drehzahl -9999,000 bis 9999,000 Hz
P10.82 | Encoder-Winkel 0,0 bis 359,9 Grad
P10.90 | Einstellwert 1 -999999,000 bis 999999,000 %
P10.91 [ Wert 2 festlegen -999999,000 bis 999999,000 %
P10.92 | Einstellwert 3 -999999,000 bis 999999,000 %
P10.98 | Anzeigewert 1 -99999,000 bis 99999,000
P10.99 | Anzeigewert 2 -99999,000 bis 99999,000
P11.10 dAgéuelle Frequenz -999999,0~999999,0 . 00
Fehlerausgangs
Aktueller -999999,00~999999,00
P11.11 | Fehlerausgangs A 0,00
strom
P11.12 | Strom bei Fehlerspannung -999999,0~999999,0 \ 0,0
am Sammelschienen
Aktuelle Temperatur -999999 bis 999999 o
P11.13 | des defekten C o
Wechselrichters
p11.14 | Aktueller -999999 bis 999999 0
Fehlerzustand des
N S-Anschlusses
= P11.15 Stromfehlerzustand -999999 bis 999999 0
.'I.'I . am Y-Anschluss
[©]
= P16 | Sesamte . 0,000 bis 4.294.967,295 h 0,000
@
° i —~
3 P11.20 Ausgangsfrec{uenz bei -999999,0~999999,0 He 00
51 der letzten Stérung
x )~
o P11.21 Ausgangsstrom -999999,00~999999,00 A 0,00
- des letzten Fehlers
P11.22 Bu.sspannung -999999,0~999999,0 v 00
bei der letzten
Stérung
Wechselrichtertemperatur -999999 bis 999999 o
P11.23 der letzten Stérung ¢ 0
p11.04 |Zustanddes S-_ -999999 bis 999999 0
Anschlusses bei der
letzten Stérung
P11.25 Y- -999999 bis 999999 0

Anschlusszustand
der letzten Storung
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Gesamte Einschaltzeit seit
P11.26 | dem letzten Fehler 0,000~4294967,295 h 0,000
p1130 |Ausgangsfrequenz der -999999,0~999999,0 He 00
ersten beiden
N Fehlerereignisse
- Ausgangsstrom der ersten -999999,00~999999,00
- P11.31 beiden Fehler A 0,00
()
=3
= Busspannung der ersten -999999,0~999999,0
8 P11.32 | peiden Fehler v 00
=4
% P11.33 Wechselrichtertemperatur -999999 bis 999999 °C o
g der ersten beiden Fehler
= Zustand des S- -999999 bis 999999
P11.34 | Anschlusses bei den ersten 0
beiden Fehlern
Endzustand der ersten -999999 bis 999999
P11.35 | beiden Fehler am Y- o
Anschluss
p113e | CGesamie Einschaltdaver der | g 000~4204967,295 h 0,000
ersten beiden
Fehlerereignisse
P12.00 | Freier Parameter 1~ -999999,000~999999,000
- , A
N | “P1219 | Freier Parameter 20 0,000
Y
@ | P12.90 |Freier Parameter 91~ -999999,000~999999,000
~P12.99 | Freier Parameter 100 ’ ’ 0,000
P13.00 | Komparatorausgang 0 bis 4294967295 0
P13.01 | Logikausgang 0 bis 4294967295 0
P13.02 Lineare » ) -999999,000~999999,000 0,000
Transformation 1 Ergebnis
p13.03 | Lineare ) A -999999,000~999999,000 0,000
Ergebnis der Transformation
Einzelne arithmetische -999999,000~999999,000
P13.10 Operation 1 — Ergebnis 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000~999999,000
P13.11 Operation 2, Ausgang 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000~999999,000
P13.12 Operation, 3 Ausgange 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000~999999,000
P13.13 Operation, 4 Ausgange 0,000
-
w Einzelne arithmetische -999999,000~999999,000
n P13.14 Operation, 5 Ausgange 0,000
c
% P13.15 Mathematische Operation 1, -999999,000~999999,000 0,000
o Ausgang
] P13.16 | Ausgabe der mathematischen| _999999,000~999999,000 0,000
DC> Operation 2
173 P13.17 | Ausgabe der mathematischen| _999999,000~999999,000 0,000
% Operation 3
3 P13.18 | Ausgabe der mathematischen| _999999,000~999999,000 0,000
Operation 4
P13.40 | Ausgang des Komparators 1 | O bis 1 0
P13.41 | Ausgang Komparator 2 Obis 1 0
P13.42 [ Ausgang Komparator 3 Obis 1 0
P13.43 | Ausgang Komparator 4 0 bis 1 0
P13.44 | Ausgang Komparator 5 Obis 1 0
P13.45 | Ausgang Komparator 6 Obis 1 0
P13.46 | Ausgang von Komparator 7 Obis 1 0
P13.47 | Ausgang von Komparator 8 O bis 1 0
P13.48 | Ausgang Komparator 9 Obis 1 0
P13.50 | Logik-1-Ausgang 0 bis 1 28 0
P13.51 | Logik-2-Ausgang Obis 1 0
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P13.60 | Stromzahlung Timer 1 0~4294967295 0
P13.61 | Aktueller Wert von Timer 1 0 bis 65535 0
P13.62 | Aktuelle Stufe von Timer 1 0-16 o]
P13.63 | Timer 2 — Aktuelle Zahlung 0~4294967295 0
N
I P13.64 | Aktueller Wert von Timer 2 0 bis 65535 o]
-
g P13.65 | Aktuelle Stufe von Timer 2 0-16 [¢]
= -
g_ P13.92 Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
S Adresse 1
@ Aktueller Wert der virtuellen
g P13.93 Adresse 2 0~4294967295 0
«Q P13.94 Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
g Adresse 3
«Q p13.95 | Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
dresse 4
P13.96 Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
Adresse 5
P13.97 Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
Adresse 6
P13.98 Aktueller Wert der virtuellen 0~4294967295 0
Adresse 7
N
»
m P14.01 | Auflésung von Encoder 1 1-2147483647 1024
3
[«
% 0: Vorwérts; 1:
= P14.02 | Richtung von Encoder 1 Ruckwarts [¢]
Komparator 1 — .
P16.00 | Auswahl der 0 bis 65535 0
Eingangsparameter
Auswahl des ’
P16.01 Vergleichsparameters fiir 0 bis 65535 Y
Komparator 1
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0
P16.03 | Verzégerungszeit Komparator| 0,000~99999,000 S 0,000
1
Auswahl der .
P16.04 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 o
Komparator 2
Auswahl der .
> P16.05 | Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
b Komparator 2
-
o
Q
E
o
g_ P16.06 | Konfiguration von Komparator 2 0
o
=S
P16.07 | Verzogerungszeit Komparator| 0,000~99999,000 s 0,000
2
Auswahl der N
P16.08 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 3
Auswahl der .
P16.09 | vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 3
0: >;
1<
2: =;
P16.10 Konfiguration von Komparator 3 3 <: 0
4:
5. =;
6: +
P16.11 | Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 3
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Auswahl der
P16.12 Eingangsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 4
Auswahl der
P16.13 Vergleichsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 4
P16.14 Konfiguration von Komparator 4 0
P16.15 Verzdgerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 4
Auswahl der
P16.16 Eingangsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 5
N
Auswahl der
(o))
c P16.17 Vergleichsparameter fiir 0~65535 0
g Komparator 5
Q
=
o
=
[°} P16.18 Konfiguration von Komparator 5 0
=
P16.19 Verzdgerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 5
Auswahl der
P16.20 Eingangsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 6
Auswahl der
P16.21 Vergleichsparameter fir 0~65535 0
Komparator 6
0: >;
1<
2 =
P16.22 Konfiguration von Komparator 6 3 <: 0
4:
5. =;
6: +
P16.23 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 6
Auswahl der
P16.24 Eingangsparameter fir 0~65535 0
Komparator 7
Auswahl der
P16.25 Vergleichsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 7
P16.26 Konfiguration von Komparator 7 0
P16.27 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 7
Auswahl der
P16.28 Eingangsparameter fir 0~65535 0
Komparator 8
Auswahl der
P16.29 Vergleichsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 8
P16.30 Konfiguration von Komparator 8 0
P16.31 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 8
30
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Auswahl der
P16.32 Eingangsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 9
Auswahl der
P16.33 | Vergleichsparameter fiir 0~65535 0
Komparator 9
0: >;
1<
2:=;
P16.34 Konfiguration von Komparator9 | 3. <: 0
4:
5. =;
6:+
P16.35 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 S 0,000
Komparator 9
P16.36 Logikeinheit 1 0~65535 0
Parameterauswahl 1
Logikeinheit 1
P16.37 Auswahl der Eingangsbits 1 0-32 0
P16.38 Logikeinheit 1 0~65535 0
Parameterauswahl 2
Logikeinheit 1
P16.39 Eingangsbit-Auswahl 2 0-32 0
p16.4o | ogikeinheit 1 0~65535 0
Parameterauswahl 3
Logikeinheit 1
P16.41 | Eingangsbit-Auswahl 3 0-32 0
0: Keine Auswirkung;
1: Und;
= P 2: ODER;
2 | pieaz | O0kemnenT 3 NAND; 0
5 onfiguration 4:NOR:
«Q 5: XOR
=
o
g_ 0: Keine Auswirkung;
? 1:Und;
= . - 2: ODER;
P16.43 Loglfche Elnhelt 1 3- NAND: 0
Konfiguration 2 4:NOR;
5: XOR
P16.4q |-Ogieinheit2 0~65535 0
Parameterauswahl 1
Logikeinheit 2
P16.45 | Eingangsbit-Auswahl 1 0-32 0
P164 |-o0ikeinheit 2 0~65535 0
Parameterauswahl 2
Logikeinheit 2
P16.47 Eingangsbit-Auswahl 2 0-32 0
P16.48 Logikeinheit 2 0~65535 0
Parameterauswahl 3
Logikeinheit 2
P16.49 Eingangsbit-Auswahl 3 0-32 0
0: Keine Auswirkung;
1:Und;
I 2: ODER;
pigso | -ogikeinheit2 3:NAND; 0
Konfiguration 1 4:NOR;
5: XOR
0: Keine Auswirkung;
1: Und;
. SN 2: ODER;
P16.51 Logische Emhelt 2 3- NAND: 0
Konfiguration 2 4:NOR;
5: XOR
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P1676 | Rarameigrauele fur 0~65535 0
. " 0~16: numerische Einstellung;
P16.77 Einstellung fiir Selektor 1 200~65535: Adresse 0
P16.78 Parameter fiir Zieladresse von 0~65535 0
Selektor 1
Zielparameter
P1679 | Rarameterquelie fir 0~65535 0
. - 0~16: numerische Einstellung;
P16.80 Einstellung fir Selektor 2 200~65535: Adresse 0
P16.81 Parameter fiir Zieladresse von 0~65535 0
Selektor 2
Zielparameter
Pi6.s2 | Rarameterquelie fir 0~65535 0
. - 0~16: numerische Einstellung;
P16.83 Einstellung fir Selektor 3 200~65535: Adresse 0
P1g.gs | Seloklor 0~65535 0
Zielparameter
> Selektor 4
[ elektor 4 —
;_' P16.85 | Parameterquelle 0~65535 0
o
Q - 0~16: numerische Einstellung;
c’S_ P16.86 | Einstellung fiir Selektor 4 200~65535: Adresse 0
2
=3
@ | pregy |Seleklors 0~65535 0
~ Zielparameter
Selektor 5 —
P16.88 | Parameterquelle 0~65535 0
. " 0~16: numerische Einstellung;
P16.89 |Einstellung fiir Selektor 5 200~65535: Adresse 0
p1ggo | SeleklorS 0~65535 0
Zielparameter
Selektor 6 —
P16.91 | Parameterquelle 0~65535 0
. " 0~16: numerische Einstellung;
P16.92 Einstellung fiir Selektor 6 200~65535: Adresse 0
piggs |Selekior6 0~65535 0
Zielparameter
Selektor 7 —
P16.94 | parameterquelle 0~65535 0
. " 0~16: numerische Einstellung;
P16.95 Einstellung fiir Selektor 7 200~65535: Adresse 0
pigge |Selekior? 0~65535 0
Zielparameter
Selektor 8 —
P16.97 Parameterquelle 0~65535 0
. » 0~16: numerische Einstellung;
P16.98 | Einstellung fir Selektor 8 200~65535: Adresse 0
piegg |Selektor8 0~65535 o
Zielparameter
Lineare Transformation 1 —
3| P1700 | Queliparameter 0~65535 0
O S| P17.01 |Lineare Transformation 1 X1 -999999,000 bis 999999,000 0,000
T =
% 3| P17.02 |Lineare Transformation 1 X2 -999999,000 bis 999999,000 50,000
=3
D | P17.03 |Lineare Transformation 1Y1 -999999,000 bis 999999,000 0,000
S =
@
< § | P17.04 |Lineare Transformation 1Y2 -999999,000 bis 999999,000 1500,000
0]
Lineare Transformation 2 —
P17.05 | parameterquelle 0~65535 0
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P17.06

Lineare Transformation 2 X1

-999999,000 bis 999999,000

0,000

P17.07

Lineare Transformation 2 X2

-999999,000 bis 999999,000

0,000

P17.08

Lineare Transformation 2 Y1

-999999,000 bis 999999,000

0,000

P17.09

Lineare Transformation 2 Y2

-999999,000 bis 999999,000

0,000

P17.16

Einzelne arithmetische Operation, 1
Parameterquelle

0 bis 65535

0

P17.17

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fir 1 Operation

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert groRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unverandert

P17.18

Einzelne arithmetische Operation
mit 2 Parametem — Quelle

0 bis 65535

P17.19

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fiir 2 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert gréRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert groRRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unveréndert

P17.20

Einzelne arithmetische Operation, 3
Parameter, Quelle

0 bis 65535

usuonelsadQ ayosnewayie /|

P17.21

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fiir 3 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zuféllig;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unveréndert; 11: Ist der Wert gréRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unverandert

P17.22

Einzelne arithmetische Operation, 4
Parameter, Quelle

0 bis 65535

P17.23

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fiir 4 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unveréandert; 11: Ist der Wert groRRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unveréndert

P17.24

Einzelne arithmetische Operation, 5
Parameterquellen

0~65535

0

P17.25

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung flir 5 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3:Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert groRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unveréndert

P17.26

Mathematische Operation 1
Parameterquelle 1

0~65535

P17.27

Mathematische Operation 1
Parameterquelle 2

0~65535

P17.28

Mathematische Operation 1
Parameterquelle 3

0~65535

usuonelsadO ayosnewayie /1

P17.29

Mathematische Operation 1
Operations-Einstellung 1

0: Keine
Auswirkung;
14

3%
4:/;
5:Max;

6:Min;

7:Mittelwert;

9:Bitweise UND;

10:Bitweise

ODER; 11:ANDN;

15:Flankensignalquelle;

16:Werte neu anordnen und um 8 Bit erhéhen

P17.30

Rechenoperation 1
Rechenoperation 2

0: Keine

Auswirkung;

1:+;

2: -

3%

4/,

5:Max;

6:Min;

7:Mittelwert;

9:Bitweise UND;
10:Bitweise

ODER; 11:ANDN;
15:Flankensignal-Reset;
16:Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern

P17.31

Mathematische Operation 2
Parameterquelle 1

0~65535

P17.32

Mathematische Operation 2
Parameterquelle 2

0~65535

P17.33

Mathematische Operation 2
Parameterquelle 3

0~65535
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Kapitel 6 Kapitel 6
Klassifizie| Pg;irlneteran Funktion Einstellbereich Einheit szﬁ%"
ren "
.«.| Parameternu " - : S Werksein
0: Keine Klassifizie| " mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Auswirkung; ren
10+ 0: Keine
2: - Auswirkung;
3% It
a:/;
Mathematische Operation 2 5:Max; 3%
P17.34 Einstellung der Operation 1 6:Min; 0 4:/;
7:Mittelwert; - Mathematische Operation 4 5:Max;
9:Bitweise UND; N P17.44 Rechenart 1 6:Min; 0
10:Bitweise = 7:Mittelwert;
ODER; 11:ANDN; =1 9:Bitweise UND;
15:Flankensignalquelle; 3 10:Bitweise
16:Werte neu anordnen und um 8 Bit erhéhen 3 ODER; 11:ANDN;
Qo 15:Flankensignalquelle;
0: Keine 8 16:Werte neu anordnen und um 8 Bit erhéhen
Auswirkung; g
1:+; o 0: Keine
S Auswirkung;
o] 1:4;
8 L 2: -
Mathematische Operation 2 5:Max; o 3%
P17.35 Operations-Einstellung 2 6:Min; 0 cjn 4:/;
7:Mittelwert; =] P1745 Mathematische Operation 4 5:Max; o
9:Bitweise UND; - Operations-Einstellung 2 6:Min;
10:Bitweise 7:Mittelwert;
ODER; 11:ANDN; 9:Bitweise UND;
15:Rand-Signal-Reset; 10:Bitweise
16:Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern ODER; 11:ANDN;
15:Rand-Signal-Reset;
R 1736 Mathematische Operation 3 0~65535 0 16:Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern
J Parameterquelle 1
.. 0:1ms; 1: 10
§ P17.37 Mathematische Operation 3 0~65535 0 ms; !
=3 Parameterquelle 2 2:100 ms;
g 3:1s;
3 P17.38 Mathematische Operation 3 0~65535 0 6:1h:
D ’ Parameterquelle 3 7:1Tag;
g' 0: Keine 11-26: von S1 bis S16; wenn am S-Anschluss eine steigende
=5 Auswirkun . Flanke auftritt, wird der Zahler um 1 erhoht;
@ 1: 4 9 _— 27-42: Von den Bits 015 des virtuellen Pins P01.30: Wenn das
(@) g P18.00 | Taktquelle fir Timer 1 entsprechende Bit eine steigende Flanke aufweist, 0
8 wird der Zahler um 1 erhoht;
o 51-76: von S1 bis S16; wenn der S-Anschluss die fallende
= . . H , um 1 erhohen;
3 P17.39 Mathematische Operation 3 5:Max; o 77-92: von den Bits 0—15 des virtuellen Anschlusses P01.30;
[ - Operations-Einstellung 1 6:Min; wenn das entsprechende Bit die fallende Flanke
S 7:Mittelwert; aufweist, wird der Zahler um 1 erhoht;
9:Bitweise UND; 200-3799: Adresse
10:Bitweise
ODER; 11:ANDN; a
12:C\Ilarr\tkenslgnalql:jelle; " 8 Bit erhéh N 0: Stopp am Ende eines einzelnen Durchlaufs;
:Werte neu anordnen und um 8 Bit erhéhen x
o, : " 1-16: Start des néachsten Zyklus festlegen
73 P18.01 Betriebsmodus von Timer 1 Am Ende eines einzelnen Vorgangs startet der Zyklus 0
0: Keine o automatisch entsprechend der Einstellung
Auswirkung; g
1:+; = I Bit 0: Aktivieren;
2 g P18.02 | Steuerbefehl fiir Timer 1 Bit 1: Zahlen starten: Bit 2: 0
- ) Zahlen anhalten; Bit 3:
3% Zahistand I6schen
a:/;
Mathematische Operation 3 | 5:Max; P18.03 | Einstellwert fiir Timer 1 i
P17.40 Operations-Einstellung 2 6:Min; 0 ) -1 bis 4294967295 -1
T:Mittelwert; P18.04 | Zeit fur Phase 1 von Timer 1 | O bis 4294967295 0
9:Bitweise UND-
Verkniipfung; P18.05 | Timer 1, Phase 2, Zeit 0 bis 4294967295 0
10:Bitweise
ODER- P18.06 Timer 1, Phase 3, Zeit 0 bis 4294967295 0
Verkniipfung;
11:ANDN; P18.07 Timer 1, Phase 4, Zeit 0 bis 4294967295 0
15:Rand-Signal-Reset; N - -
16:Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern P18.08 |Timer 1, Phase 5, Zeit 0 bis 4294967295 0
P17.41 Mathematische Operation 4 0~65535 0 P18.09 |[Timer 1, Phase 6, Zeit 0 bis 4294967295 0
Parameterquelle 1
P18.10 Timer 1, Phase 7, Zeit 0 bis 4294967295 0
Mathematische Operation 4 -
pi742 Parameterquelle 2 0~-65535 0 P18.11 | Timer 1, Phase 8, Zeit 0 bis 4294967295 0
P17.43 Mathematische Operation 4 0~65535 0
Parameterquelle 3
35 36
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Kapitel 6 Kapitel 6

Kiassifizie| Parameternu Rt Einstellbereich Ennei | Vloeen 6.1 Parameter der Gruppe 01: Systemkonfiguration
ren
Parameternu . . . R Werksein
P18.12 | Timer 1, Phase 9, Zeit 0-4294967295 0 mmer Funktion Einstellbereich Einheit | “gtoliung
P18.13 Timer 1, Phase 10, Zeit 04294967295 0 0: Normalbetrieb:
P18.14 | Timer 1, Phase 11, Zeit 0-4294967295 0 PO111 | Parameterbetrieh 1: P?ra&\]jtir;?itialisierung. Initialisierung anderer Parameter 0
- - : als PO1.XX;
p1g45 | Timer 1, Phase 12, Zeit 0-4294967295 0 2: Alle Parameter initialisieren
P18.16 Timer 1, Phase 13, Zeit 04294967295 0 N
P01.13 | Schliisselwort festlegen 0-9999 0
P18.17 Timer 1, Phase 14, Zeit 0-4294967295 0
P01.14 | Schliisselwort bestatigt 0-9999 0
P18.18 Timer 1, Phase 15, Zeit 04294967295 0
P01.15 | Stichwort eingeb 0-9999 0
P18.19 | Timer 1, Phase 16, Zeit 0-4294967295 0 ‘enwort eingeben
01 ms: 1-10 B Funktion: Einstellung der Parameterverarbeitung
ms;
2:100 ms; » Erlauterung des Prinzips:
31s; Stellen Sie P01.13 und P01.14 auf denselben Wert ungleich Null ein, dann ist das festgelegte Passwort giltig.
6:1h; 5
i Tag: Py Funkiion Einstellbereich Einheit "ggﬁjﬁg
11-26: von S1 bis S16; wenn am S-Anschluss eine steigende
Flanke auftritt, wird der Zahler um 1 erhoht; .
) 27-42: Von den Bits 0-15 des virtuellen Pins P01.30° Wenn das P01.19 | Sefte desiPagmelerg o4 0
P1820 | Timer-2-Taktquelle entsprechende Bit eine steigende Flanke aufweist, 0 ® Funktion: Mak itd b dneten C t
wird der Zahler um 1 erhoht: unktion: Makro mit dem Ubergeordneten Computer anpassen
51-76: von S1 bis S16; wenn der S-Anschluss die fallende o
,um 1 erhdhen; » Definitionsregeln:
77-92: von den Bits 0-15 des virtuellen Anschlusses P01.30; Andern Sie P01.19, um zunachst das Umblattern abzuschlieRen
d t hende Bit die fallende Flank
Q’f{‘;eisffvﬁ?dsggfcz-;’}efu; 1'2;6:3 © ranke {Parameternummer (gerade Zahlen), 4294967210}
200-3799: Adresse {néchste Parameternummer, 11 (einzustellender Anwendungsmakrocode)},
{néachste Parameternummer, 300 (zu &ndernde Parameternummer P03.00)}
N " . .
® 0: Stopp am Ende eines einzelnen Durchlaufs; {nachste Parameternummer, 3 (Einstellwert von P03.00)}
N : " 1-16: Start des nachsten Zyklus festlegen
’% P18.21 Betriebsmodus von Timer 2 Am Ende eines einzelnen Vorgangs startet der Zyklus 0 {Parameternummer (gerade Zahlen), 4294967125,} Ende
2 automatisch entsprechend der Einstellung P h T g'
[ arameternu . . ; . . erksein
% Bi 0 AKivierom, mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung %
=4 - Bit 1: Z&hlen starten; Bit o
S P18.22 | Steuerbefehl fiir Timer 2 2: Zahlen anhalten; Bit 3: 0 P01.20 | Makroprogramm 0-9999 0 >
m @ Zihistand I6schen S m
S P01.21 | Rezept 0-10000 0 o2
= i ir Ti . 00
5 P1623 | Einstelivert fr Timer 2 -1 bis 4294967295 bl B Funktion: Anwendungsmakro oder Formel auswéhlen 3 g
a P18.24 Zeit fur Phase 1 von Timer 2 | 0-4294967295 0 To
B ) : » Erlauterung des Prinzips: Sc
o P1825 | Timer 2, Phase 2, Zeit 04294967295 u Ein Anwendungsmakro ist eine Gruppe von Parametern. Das Aktivieren des entsprechenden Anwendungsmakros Q
c3|> P1826 | Timer 2, Phase 3, Zeit 0-4294967295 0 entspricht der Einstellung des Makro-Parametersatzes. S
I - - Stellen Sie P01.20 so ein, dass das entsprechende Makro ausgewahlt wird; Sie kénnen zwei Makros gleichzeitig -
= P18.27 | Timer 2, Phase 4, Zeit 0-4294967295 0 auswahlen. Jede zweistellige Zahl steht fiir ein Makro, wobei die Tausender- und Hunderter-Stelle ein Makro bilden und
P1828 | Timer 2, Phase 5, Zeit 0-4294967295 0 die Zehner- und Einerstelle ein weiteres Makro. Wenn sich der entsprechende Makro-Einstellwert von P01.20 &ndert,
wird die entsprechende Makro-Konfigurationsaktion angewendet, und alle Parameter kénnen nach Abschluss der
P18.29 | Timer 2, Phase 6, Zeit 04294967295 0 Konfiguration manuell geéndert werden. Spezifische Informationen zu Makros finden Sie in der
P1830 | Timer 2, Phase 7, Zeit 0-4294967295 0 ausflhrliche Beschreibung der Anwendungsmakros. Eine Formel ist eine Sammlung von Parametersatzen, und die
entsprechende FormelkonfigurationsmaRnahme wird bei jedem Einschalten und Umschalten der Stromversorgung
P18.31 | Timer 2, Phase 8, Zeit 0-4294967295 0 ausgefiihrt.
P18.32 Timer 2, Phase 9, Zeit 04294967295 0 "
Parameternu Funktion Einstellbereich Einneit | YYeheen
P18.33 Timer 2, Phase 10, Zeit 0-4294967295 0
P1834 | Timer 2, Phase 11, Zeit 0-4294967295 0 P01.30 | Virtuelles Terminal einstellen | 0~ 199" Werteeinstellung; 200-9999: 0
Adresse
P1835 | Timer 2, Phase 12, Zeit 0-4294967295 0 - - - -
B Funktion: Wert des virtuellen Terminals einstellen
P18.36 Timer 2, Phase 13, Zeit 0-4294967295 0
P18.37 | Timer 2, Phase 14, Zeit 0-4294967295 0 > Prinzipielle Eruterung:
- imer 2, Phase 14, zel Das virtuelle Terminal dient als Funktionserweiterung. Bei einer Einstellung von 0 bis 199 ist dieser Wert der eingestellte
P18.38 | Timer 2, Phase 15, Zeit 0-4294967295 0 Wert; bei einer Einstellung von 200 bis 9999 ist diese Einstellung die Adresse. Die Adresse ist die Nummer des
ausgewahlten Parameters, und der tatséchliche Wert wird durch den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer
P18. i i —42949672 " . . N . .
839 | Timer 2, Phase 16, Zeit 04294967295 0 bestimmt. Einzelheiten zur Verwendung finden Sie unter P03.00 bis P03.09.
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Kapitel 6 Kapitel 6

— T Parameternu Funktion Einstellbereich Einheit ‘;‘l’lﬁn*;ems‘
arameternu . ; ; Stes erksein
arame Funktion Einstellbereich Einheit stellung Wert
0: Mod it einer Befehl: lle; 1:
P0132 | Virtuelle Adresse 1 0 bis 4294967295 0 P01.39 Befehlsmodus ©odus mit einer Berhisquetie 0
Modus mit mehreren Befehlsquellen
P01.33 Virtuelle Adresse 2 0 bis 4294967295 0 B Funktion: Auswahl des Befehlsmodus
P01.34 Virtuelle Adresse 3 0 bis 4294967295 0 » Erléuterung des Prinzips:
N N Der Befehlsmodus bestimmt die Befehlsquelle. Der Modus mit einer einzigen Befehlsquelle gibt eine Quelle mit einer
P01.35 Virtuelle Adresse 4 0 bis 4294967295 0 Indexnummer an, wahrend im Modus mit mehreren Befehlsquellen mehrere Quellen binar angegeben werden kénnen.
P01.36 Viruelle Adresse 5 0 bis 4294967295 o Einzelheiten zur Verwendung finden Sie unter P03.00 bis P03.09.
P01.37 Virtuelle Adresse 6 0 bis 4294967295 0 anr:nn:retemu Funktion Einstellbereich Einheit \el\lllzgk;einst
P01.38 | Virtuelle Adresse 7 0 bis 4294967295 0 G
0: Reserviert; 1: MODBUS
>Fun|<uon: Fe§tlegen der Adresse Funktion: Adresse des virtuellen Kommunikationsterminals fest egen P01.40 Kommunikationsprotokoll RTU; ) 1
Erlauterung des Prinzips: ) ) ) ) . _ ® Funktioh: Kommunikationsprotokpf Su8#EHEN (unterstiitzt nur MODBUS RTU)
Die virtuelle Kommunikationsadresse wird zur Funktionserweiterung verwendet. Wenn 16-Bit-Kommunikationsdaten, die
nicht die Parameternummer betreffen, iber den ibergeordneten Computer gesendet oder empfangen werden, entspricht S R T — | Werkseinsi
dieser Wert der tatsachlichen Adresse des (ibergeordneten Computers (die Adresse des (ibergeordneten Computers wird mmer AL instelibereict Ehe ellung
in Dezimalzahlen umgewandelt und um 1 erhoht), und der entsprechende Wert der virtuellen Adresse bezieht sich auf Wert
P13.92 bis P13.98.
S I . " P01.41 Ad 0-247 1
» Beispiel: Verwendung der Kommunikationsadresse des BD600-Umrichters als {ibergeordneter Rechner zur Steuerung e~
von Start, Stopp, Frequenzeinstellung und zum Auslesen der Ausgangsfrequenz des H1-Umrichters. ®_Fupktion: Einstellen der [okalen Adresse des Umrichters
BD600-Kommunikationsadresse und -Daten = 0 T
arameternu 4 ; i . erkseins
Kommunikationsadresse Kommunikationsdaten mmer ok Eleelbeeic ISt ellung
Wert
1000H Steuerbefehl, 0001H: Vorwartsbetrieb; 0006H: Bremsstopp 0: 2400:
3000H Einstellfrequenz (0-10000, entspricht 0-max. Frequenz) ; 3288’
P01.42 | Baudrate . g bps 3
3001H Ausgangsfrequenz auslesen 3: 19200;
- 4: 38.400;
H1-Parametereinstellung 5-10: Reserviert
n Parameternummer Funktion Einstellwert 0: _P_(eine -
c P01.43 | Paritatsprifung Prifung; 0 c
=i P01.32 Virtuelle Adresse 1 4097 1: Gerade 2
= Paritatspriifung; =
g P01.33 Virtuelle Adresse 2 12289 2: Ungerade g
w - Paritatsprifung % w
5 % P01.34 Virtuelle Adresse 3 12290 P01.44 | Datenbit 7-8 Bits 8 5 %
) )
3 g Po2.10 Sollwertquelle 1 5 PO1.45 | Stoppbit 0,0-2,0 Bit 1,0 3 g
83 P03.00 Quele fir Startbefeh 2 ®_Funktion: Konfiguration der Funktionsanschliisse 83
Sc Sc
a P12.00 Freier Parameter 1 100,000 __ a
a Parameternu ERnkoam Einstellbereich Ennet Werkseinsf a
] P12.02 Freier Parameter 3 1.000 mmer ellung [}
Wert
P12.06 Freier Parameter 7 16,000 P01.46 | Kommunikationsverzégerungszei 0—100 ms 3
P12.07 Freier Parameter 8 100,000 t
1676 N e for Selektor 1 o B Funktion: Einstellen der Kommunikationsverzégerungszeit; empfohlener
: arameterquelie fir Selekior Einstellbereich fiir das Timeout der Kommunikation mit dem {ibergeordneten
P16.77 Einstellung fir Selektor 1 1392 Computer: 200 Ms—1000 ms
P16.78 Zielparameter von Selektor 1 291 anr?nztretemu Funktion Einstellbereich Enne V\ﬁerkseinsl
ellun;
P16.79 Parameterquelle fiir Selektor 2 1315 Weg
P16.80 Einstellung fur Selektor 2 0 P01.47 Parameter im Dezimalmodus | 0—123 0
P16.81 Zielparameter fur Wahlschalter 2 290 B Funktion: Auswah! des Befehlsmodus
P16.82 Parameterquelle fir Selektor 3 1316 » Erlauterung des Prinzips:
P16.83 Einstellung fiir Selektor 3 0 Der Dezi_r_nalpunktmodus des Parame_t_ers wirkt sich nur au_f dig Kommunikation
aus und andert den Parameterwert wéahrend der Kommunikation.
P16.84 Zielparameter fiir Wahlschalter 3 1394 » Die Stellenangabe in P01.47 gilt fiir Parameter mit drei Dezimalstellen:
0: Die Dezimalstelle bleibt andert, 1: Die Dezimalstelle wird auf i tzt, 2: Di
P17.26 Parameterquelle 1 fur mathematische Operation 1 1393 .Ie ezima s.e © el. unverandert, N e Qzlma s_e € wird aut zwel gesetzl, e
Dezimalstelle wird auf eins gesetzt, 3: Es gibt keine Dezimalstelle mehr.
P17.27 Mathematische Operation, 1 Parameter, Quelle 2 1200 » Die Zehnerstelle von P01.47 gilt fir Parameter mit zwei Dezimalstellen:
P17.29 Mathematische Operation 1, Operationseinstellung 1 4 g}g;ﬁ;:ﬁﬂaiﬂf bleibt unverandert, 1: Die Dezimalstelle wird eins, 2: Es gibt keine
P17.31 Mathematische Operation 2 — Parameterquelle 1 1020 » Die Hunderterstelle von P01.47 gilt fiir einen Parameter mit einer Dezimalstelle:
: Die Dezimalstelle bleibt a rt, 1: Es gibt keine Dezimalstell hr.
P17.32 Mathematische Operation, 2 Parameter, Quelle 2 127 0 . I? ezimalstelle bleibt unverandert, s gib eln'e ezima s etle menr
» Beispiel: P02.51 = 30,000 s, wenn P01.47 = 000 und die vom seriellen Port gelesenen Daten = 30000;
P17.34 Mathematische Operation 2 — Operationseinstellung 1 3 wenn P01.47=001, betragen die vom seriellen Port gelesenen Daten 3000; wenn P01.47=002, betragen die vom seriellen

Port gelesenen Daten 300; wenn P01.47=003, betragen die vom seriellen Port gelesenen Daten 30.
> Beispiel: P06.44 = 43,66, wenn P01.47 = 000, Daten vom seriellen Port = 4366;

39 wenn P01.47=010, sind die vom seriellen Port gelesenen Daten 436; wenn P01.47=020, sind die vom seriellen Port gelesenen
Daten 43
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Kapitel 6 Kapitel 6

Parameternu Einstellbereich Einheit | Werksein 6.2 Parameter der Gruppe 02: Kanaleinstellung

mmer Funktion stellung

0: Einstell lber die Zifferntasten d
P01.63 Quelle fiir Tastatureinstellungen insteflung tber die Ziflemntasten der 1

Tastatur (P02.92); 1: Einstellung (ber das

Potentiometer der Tastatur

= Funktion: lle flr T. reinstellungen festlegen +
» Funktionsbeschreibung: Mehrstufig 0 0
Wahlen Sie die Quelle fiir den Tastatureinstellwert aus: digitale Einstellung (P02.92) oder Tastaturpotentiometer. Wenn Mehrstufig 1 10
die Einstellung Uber das Tastaturpotentiometer ausgewahlt wird, behalt P02.92 die aktuellen Mehrstufig 2 2
Potentiometereinstellungsdaten bei; wéhlen Sie anschlieend die numerische Tastatureinstellung aus und stellen Sie die Mehrstufig 3 3 S
Frequenz auf die vorherigen Potentiometereinstellungsdaten ein. Mehrstufig 4 4 Q
Parameternu q ! i S Werk Mehrstufig 5 50
Funktion Einstellbereich Einheit g
mmer Wert Mehrstufig 6 6 O
0: Immer 0; Mehrstuf.ig 7 7 O
1: Immer 1; Mehrstuﬁ.g 8 8 0
2: Angehalten; Mehrstuf.lg 9 9 (@] o
3: In Betrieb; Mehrstufl.g 10 10 O
. 4: Fehler: Mehrstufig 11 "
P01.66 Tastatur M Lichtquelle o Wormina: 5 Mehrstufig 12 120
6" R'?Tu"nrgmyl if; Mehrstufig 13 130
- Ruckwarsiauh Mehrstufig 14 140
7: Bereit; Mehrstufig 15 15 (o)
64: STO-Zustand;
100 ~ 9999: Adresse O
Bit fur die o)
Po1.67 Beleuchtung der 0-31 0
Tastatur M
B Fupktion: Auswahl der Signalguelle fir die Tastatur-M-Beleuchtung
® Prinzipielle Erlauterung: P02.26 PQ?.27
Ist der eingestellte Wert fiir die Tastatur-M-Beleuchtung gréRer oder gleich 100 (Adressmodus), entspricht die Adresse der
ausgewahlten Parameternummer, und der Istwert wird durch den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer 0210 y y
T bestimmt. Die Bitposition der Tastatur-M-Beleuchtung dient zur Auswahl der Bits. Wenn die Anschlussquelle die Adresse T
c 100 bis 9999 hat, ist die Biteinstellung giltig. Ist der Einstellwert fiir die Beleuchtung der Tastatur M kleiner als 100 (Nicht- * * F 0 c
= Adressmodus), muss das Bit fir die Beleuchtung der Tastatur M nicht gesetzt werden. Die Funktionsbeschreibung der F2 0 =
= Anschlussquelle lautet wie folgt: Tastatur mit 0 Fl+ F2 2 =
g ; -9 :
®m Einstellwert Funktion Beschreibung ! o) F2/100 ,O ?
o Geschwindigkeite 2 o O T SO
o 14
o Q 0 Immer 0 Tastatur-M-Beleuchtung aus mAn 3 O N Maximalwert (F1, F2) 5 O Hopping- A i 8 =3
3= A2 Einstevgeyyinimalwert (F1, F2) 6 Frequenz . P Einstellwert 35
@ @, 1 Immer 1 Tastatur M beleuchtet Kommunikation 5 O P10. . Q [0}
To Durchschnittswert (F1, F2) 7 o * To
- % 2 Angehalten Im angehaltenen Zustand leuchtet die Taste M PIDF1F2) s — - %
F ‘ S F
o 3 In Betrieb Im Betriebszustand leuchtet die M-Anzeige der Tastatur a
@ @
- 4 Stoérung Im Fehlerzustand leuchtet die Taste ,M*“ auf der Tastatur * -
5 Alarm Im Alarmzustand leuchtet die Taste ,M* auf Tastatur mit o
— —— - - mehreren 0 F1 0
6 Ruckwartslauf Im Riickwartsgang leuchtet die Taste ,M“ auf Geschwindigkeite > o F1 > 0
7 Bereit Im Bereitschaftszustand leuchtet die Taste ,M“ auf der Tastatur nAlt 3 o Einstlluert2 2 20
A2 : 3
64 STO-Status Im STO-Zustand leuchtet die M-Anzeige der Tastatur Kommunikation 5 o F1-F2 40
100-9999 Adresse Wabhlen Sie den Parameter als Ausgangsquelle fiir die Beleuchtung der FIx ‘FZHUO O
Maximalwert (F1, F2) 5 O
Tastatur M aus " .
Tastatur mit 0 Minimalwert (F1, F2) 6 o)
Mittelwert (F1, F2) 7
B . - - - — - mehreren 1
arameternu Funktion Einstellbereich Einhet nge'ffjﬁé" Geschwindigkeite 2 8 2 D (F1, F2) s 9
: O
nAlt 3 pam 92
P01.68 | Anzeigewert 1 — Quelle 0-9999 1011 A2 O
Kommunikation 5 O
P01.69 [ Quelle fiir Anzeigewert 2 0-9999 1091

A

T . f - .

» Funktionsbeschreibung:
Stellen Sie die Quelle des Anzeigewerts ein. Die Quelle ist die Parameternummer, und der Wert der entsprechenden
Parameternummer wird in P10.98 und P10.99 eingegeben, um als entsprechende Uberwachungsanzeige der Tastatur Abbild 6-2-1 Sollwertquell d Kanaleinstell
verwendet zu werden. Einzelheiten finden Sie in der Beschreibung der Tastatur. ildung ollwertquelle und Kanaleinstellung
Die Anzeigewerte 1 und 2 der Tastatur konnen flexibel ausgewahlt werden; werkseitig werden der Sollwert und der
Sollwert 2 angezeigt. Wenn Sie andere Statusdaten anzeigen méchten, stellen Sie P01.68 und P01.69 auf die
entsprechenden Parameternummern ein, zum Beispiel: Wenn die Tastatur die Beschleunigungszeit 0 und die
Beschleunigungszeit 1 anzeigen soll, miissen Sie die Parameter P01.68 = 250 und P01.69 = 251 einstellen. In diesem
Fall sind die Daten des Anzeigewerts 1 der Tastatur die Beschleunigungszeit 0 und die Daten des Anzeigewerts 2 die
Beschleunigungszeit 1.
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Kapitel 6

Kapitel 6
P?nr;geternu Funktion Einstellbereich Einheit vggﬁs;;n
P02.00 | Mehrstufige Quelle 0~11111111 0
Einheiten: S1;
P02.01 | Quelle der Beschleunigungszeit | zehner: S2: 0
Hunderter: S3;
P02.02 | Quelle der Verzogerungszeit . 0

Quelle des Inkrementalbefehls | Einneiten: Tastatur:
P02.03 | up) - ’ 0
Zehner: Kommunikation;

Parameternu . ; ; " g Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
0:F1;
Auswahl der Zuordnun 1:F2;
P02.13  |fir Kanal 1 festlegen 9 2: F1+F2: o
3:F1-F2;
4:F1*F2/100;
5:Maximalwert(F1, F2);
6:Minimalwert(F1, F2);
Auswahl der Zuordnun 7:Mittelwert(F1, F2); 8:PID(F1,
P02.14  |fiir Kanal 2 festlegen 9 F2) 0

Quelle des Dekrementbefehls

P02.04 (DOWN) 0

Hunderter: S1; Tausender: S2;

= Funktion: Befehlsquelle auswahlen

» P02.00: Quelle fir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb, wahlen Sie den entsprechenden externen
Anschluss aus, siehe P02.30 bis P02.45 fiir die Geschwindigkeitsstufen 0 bis
15.

¥ P02.01: Quelle fiir die Beschleunigungszeit, wahlen Sie den entsprechenden externen Anschluss

aus. Informationen zur Beschleunigungszeit finden Sie unter P02.50 bis P02.65.

» P02.02: Quelle fiir die Verzégerungszeit, wahlen Sie den entsprechenden externen Anschluss aus,

siehe P02.70 bis P02.85 fiir die Verzégerungszeit.

» P02.03: Quelle fir Inkrementbefehl (UP), wahlen Sie die entsprechende Quelle aus.

¥ P02.04: Quelle fir den Abwartsbefehl (DOWN), wahlen Sie die entsprechende Quelle aus. Informationen

zu den UP-/DOWN-Parametern finden Sie unter P02.26 bis P02.28.

» Beispiel: Wahlen Sie S2, S3, S4 als wirksame externe Anschliisse zur Steuerung der 8-stufigen Drehzahl:
Schritt 1: Wahlen Sie S2, S3, S4 als Anschlisse fiir die Mehrfachdrehzahl, P02.00 wird auf 1110 eingestellt;
Schritt 2: Steuern Sie S2, S3 und S4, um zwischen den Mehrstufengeschwindigkeiten umzuschalten;

die entsprechenden Zuordnungen der 8 Geschwindig ifen lauten wie folgt:

S4 S3 S2 Aktive
Mehrstufengeschwindigkeit
0 0 0 Mehrstufig 0
0 0 1 Mehrstufig 1
0 1 ] Mehrstufig 2
0 1 1 Mebhrstufig 3
1 0 0 Mehrstufig 4
1 0 1 Mehrstufig 5
1 1 0 Mehrstufig 6
1 1 1 Mehrstufia 7
Al Funktion Einstellbereich Einneit | Veiod!
P02.10 | Quelle fiir den Einstellwert 1 | 0 Tastatur; 0
1: Mehrstufig;
P02.11  |Sollwertquelle 2 2:Al1; 0
3:AI2;
5: Kommunikation;
9: Impulseingang;
P02.12  |Sollwertquelle 3 200 ~ 9999: Adresse 0

= Funktion: Auswahl der Quelle fiir den Sollwert

» Siehe P01.63 fiir den Einstellwert iiber die Tastatur
¥ Der Kommunikations-Einstellwert wird {iber die Kommunikation in P02.90 geschrieben.
» Bei einer Einstellung von 200 bis 9999 entspricht diese Einstellung der Adresse. Die Adresse ist die Nummer des

ausgewahlten Parameters, und der Istwert wird durch den aktuellen Wert der ausgewéhlten Parameternummer bestimmt.
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B Funktion: Wahlen Sie diese Option, um die Kanalbeziehung festzulegen

» Erlauterung des Prinzips:
Bei der Einstellung der Kanalbeziehung wéahlen Sie 0, um den Einstellwert des F1-Kanals auszuwahlen; wahlen Sie 1, um
den Einstellwert des F2-Kanals auszuwahlen; wahlen Sie 2, um die Summe der Einstellwerte der Kanale F1 und F2
auszuwahlen; wahlen Sie 3, um die Differenz zwischen den Einstellwerten der Kanéle F1 und F2 auszuwahlen; wahlen
Sie 4, um das Produkt der Einstellwerte der Kanale F1 und F2 geteilt durch 100 auszuwéhlen; Stellen Sie 5 ein, um den
Maximalwert aus F1 und F2 auszuwahlen; stellen Sie 6 ein, um den Minimalwert aus F1 und F2 auszuwéhlen; stellen Sie
7 ein, um den Durchschnittswert von F1 und F2 auszuwéhlen; stellen Sie 8 ein, um die PID-Regelung auszuwahlen (F1 ist
der Sollwert, F2 ist die Riickfiihrung).

Parametemu Funktion Einstellbereich Einheit | Yierieon
P02.18 Maximaler Einstellwert 50,000
0,000 bis 99.999,000
P02.19 Minimaler Einstellwert 0,000

¥ Erlauterung des Prinzips:
Beschréanken Sie den Einstellbereich auf [P02.19, P02.18]. Wenn alle Einstellgréen in Prozent angegeben sind, entspricht der
maximale Einstellwert (P02.18) 100 %, bezogen auf den maximalen Einstellwert. Die Ausgangsfrequenz ist kleiner oder gleich
der oberen Grenze der Motorfrequenz (P05.08).

Pranrfnrgretemu Funktion Einstellbereich Einheit vgg:fjﬁ;n
P02.20 5:2:;:;32:1 T:L:equenz
1
Po221 [fermecendsieaienz 1= | {000,000 bis 100,000 % 0,000
P02.22 gte;rr?pii:l;'ngsfrequenz 2-
P02.23 c:rrzz‘ij;ukr:gﬂ;;requenz 2

¥ Funktion: Einstellen der Vermeidungsfrequenz
» Erlauterung des Prinzips:
Die eingestellte Frequenz des Umrichters wird im Vermeidungsfrequenzbereich in der in Abbildung 6-2-2 dargestellten Weise
Ubersprungen.

Ausgangsfrequenz ‘

P02.23

A“ Ausweichfrequenz 2

\J

P02.22

P02.21

Ausweichfrequenz 1 A ‘
P02.20

Abbildung 6-2-2 Ausweichhaufigkeit
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Kapitel 6 Kapitel 6

Parameternu " s : - Werksein Parameternu 5 . . - Werksein
arame ERnreen Einstellbereich Einheit el i Funktion Einstellbereich Einheit | “stellung
P02.24 Jog-Frequenz -1000,000 bis 1000,000 % 10,000 P02.50 |Beschleunigungszeit 0
= Funktion: Legt die Jog-Frequenz als Prozentsatz des maximalen Einstellwerts von P02.18 fest. Jog-Befehl P02.51 | Beschleunigungszeit 1
siehe P03.03 P02.52 |Beschleunigungszeit 2
Parameternu . a n L Werksein P02.53 |Beschleunigungszeit 3
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P02.54 |Beschleunigungszeit 4
Erhéhen und Verringern (UP P0255
X Beschleunigungszeit 5
po226 |/ POWN) -100,0 bis 100,0 % 02
Schrittfrequenz P02.56 |Beschleunigungszeit 6
Erhéhen und Verringern (UP 0: Kein Speicher; P02.57 |Beschleunigungszeit 7 . .
. ; 5. 0,050 bis 3600,000 s
/ DOWN) 1: Nur Abschaltspeicher; 2: Nur . .
P02.27 Stoppspeicher; 3 P02.58  [Beschleunigungszeit 8
Speicherauswahl ) ; .
3: Sowohl Abschalt- als auch Stopp-Speicher P02.59 |Beschleunigungszeit 9
P0228  |resions i Beschieuniaund | 1000,000~1000,000 % 0,000 P02.60  |Beschleunigungszeit 10
. . P02.61 |Beschleunigungszeit 11
®_Funktion: Auswahl der Auf-/Ab-Funktion N9y
P02.62 [Beschleunigungszeit 12
» Funktionsbeschreibung: - -
Wenn das Signal aktiviert wird, erhdht oder verringert sich die Frequenzeinstellung des Umrichters um eine Einheit. P02.63 |Beschleunigungszeit 13
Wird der Schalter gedriickt gehalten, steigt oder sinkt die Frequenz bis zu einem bestimmten Zeitpunkt schnell an bzw. P02.64 |Beschleunigungszeit 14
ab und wird anschlieRend gleichmafig erhoht oder verringert. Informationen zur Auswahl des UP-/DOWN-Signals N N
) . . " Lo " . . P02.65 |Beschleunigungszeit 15
finden Sie unter P02.03 bis P02.04. P02.28 dient ausschlieRlich zum Léschen der UP-/DOWN-Ergebnisse. Die Daten _ =
haben nach der Standardisierung keine intuitive Bedeutung. ¥ Eunkiion: Ein gdere
" » Erla des Prinzips:
Parameternu . ) ’ | Werksein rlduterung des Prinzips:
WIGET Bunsicy EESCILER Eiheit stellung Wie in Abbildung 6-2-3 dargestellt, bezieht sich die Beschleunigungszeit auf die Zeit, die benétigt wird, um von 0 Hz auf
die in P06.13 eingestellte Motorfrequenz zu beschleunigen.
P02.30 |Mehrstufig 0
d : d
= P02.31  [Mehrstufig 1 y 3
= =
= P02.32 |Mehrstufig 2 Ausgangsfrequenz =
5 P06.13 5
w P02.33  [Mehrstufig 3 % w
23 23
30 P02.34 |Mehrstufig 4 el
<3D<% P02.35 |Mehrstufig 5 (3D('%
108 R ehrstufig D
552 TOo
-5 P02.36 | Mehrstufig 6 g
Q Q
Q P02.37 |Mehrstufig 7 &
] -1000,000 bis 1000,000 % 0,000 []
P02.38 |Mehrstufig 8 ¢ —p
P > i
P02.39 |Mehrstufig 9 : Zeft
. ehrstufig Beschleunigungszeit Verzbégerungszeit
P02.40 [Mehrstufig 10
P02.41 |Mehrstufig 11 Abbildung 6-2-3 Beschleunigung und Verzégerung
P02.42 [Mehrstufig 12
P0243 | Mehrstufi 13 REETEEY Funktion Einstellbereich Einheit "ggl‘fjﬁg
P02.44 | Mehrstufig 14
P02.66 JOG-Beschleunigungszeit 0,050 bis 3600,000 s 5,000
P02.45 |Mehrstufig 15
. - N - B Funktion: Jog-Beschleunigungszeit einstellen
E_Funktion: Mehrstufige Drehzahleinstellung
45 46
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Parameternu " " . BN Werksein -
mmer Funktion Einstellbereich Einheit | “stellung Parametermu Funktion Einstellbereich Einheit vzteerlll(:ﬁg
P02.68 | Beschleuni eit der S-Kurve 1 a ; .
leunigungsz u 0,000-100,000 % 0,000 P02.86 |Jog-Verzgerungszeit 0,050 bis 3600,000 s 5,000
Po269 Besm'e””'g””g;ze" der SKurve P02.87 |Sichere Verzogerungszeit 0,050 bis 3600,000 s 5,000
[ ion: S- - i it ef B Funktion: Einstellen der Jog-Verzdgerungszeit und der sicheren
R o Verzogerungszeit (Jog-Befehl siehe P03.03, Befehl fiir sicheren Stopp siehe
® Erlauterung des Prinzips: P03.06)
Die S-Kurve wird an Stellen verwendet, an denen ein sanfter Start oder Stopp erforderlich ist, z. B. bei Aufzligen,
Forderbandern usw. Hinweis: Wenn P02.68 und P02.89 nicht 0 sind, sind die Beschleunigung und Verzégerung geman e ) i i - Werksein
der S-Kurve aktiv. mmer Funktion Esiilloz e Einheit stellung
P02.88 S-Kurven-Verzogerungszeit 1
0,000-100,000 % 0,000
P02.89 S-Kurven-Verzogerungszeit 2
B Funktion: Einstellung der S-Kurven-Verzdgerungszeit (siehe P02.68, P02.69)
Ausgangsfrequenz
Parameternu Funktion Einstellbereich Einneit | “ientoee
4 P02.90  [Kommunikations-Sollwert -1000,000 bis 1000,000 % 0,000
P02.91  |Kommunikationsbefehl 0 bis 4294967295 0
P02.92 |Tastatur-Sollwert -1000,000 bis 1000,000 % 100,000
P02.93 | Tastaturbefehl 0 bis 4294967295 0
B Funktion: Schnittstelle zwischen Steuerbefehl und Sollwert; unter
2 kann zur Anzeige verwendet werden
P02.69 P02.88 P02.89 Zeit
g‘l Tabelle 6-2-2 Tabelle der Befehlssteuerworter g‘l
=] =]
3 2
g' Abbildung 6-2-4 S-Kurve fiir Beschleunigung und Verzégerung Befehlswort (Bit) Definition )
(7] (7]
jve)
88 — p— 0 Start L
= arameternu . : : - " 'erksein o
g :3)_ e Funktion Einstellbereich Einheit stellung 1 Umkehren g :3)-
@0 @0
ac P02.70  |Verzsgerungszeit 0 2 Start riickwirts 8T
Sc =
(g P02.71 |Bremszeit 1 3 JOoG tg
§ — g
] P02.72 |Verzégerungszeit 2 4 Stopp -
P02.73 |Verzo it 3
erzégerungszei 5 NOLAUS
P02.74 |Verzbgerungszeit 4 :
6 Sicherer Stopp
P02.75 |Verzégerungszeit 5
7 Zuriicksetzen
P02.76 |Verzdgerungszeit 6
9 Parameter-Selbstlernfunktion
P02.77  |Verzogerungszeit 7 *
0,050 bis 3600,000 S 10 Auslosung
P02.78 |Verzogerungszeit 8
P02.79 |Verzogerungszeit 9 " Pause
P02.80 |Verzogerungszeit 10 13 NACH OBEN (inkrementell
P02.81 |Verzogerungszeit 11 14 AB (verringem)
P02.82 |Verzégerungszeit 12
P02.83 |Verzégerungszeit 13
P02.84 |Verzégerungszeit 14
P02.85 |Verzégerungszeit 15
i jon: . .
» Erlauterung des Prinzips:
Wie in Abbildung 6-2-3 dargestellt, bezieht sich die Verzégerungszeit auf die Zeit, die bendtigt wird, um von der
Motorfrequenz P06.13 auf 0 Hz abzubremsen.
47 48
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Kapitel 6

Parameternu . y ; A Werksein
CHen Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P03.20 S1-Typ Eine Stelle: 0: Positive Logik
1: Invertierte Logik
P03.21
Typ S2 2: steigende Flanke
Typ P03.22 | Typ S3 3: fallende Flanke
Zehnerstelle: 1: Umschaltung bei
P03.23 | Typ sS4 steigender Flanke o

2: Umschaltung bei fallender Flanke

P03.24 | TypS5
Hunderterstelle: 1: Das Flankensignal wird nicht geléscht

P03.25 Typ S6 durch andere Flankensignale

Kapitel 6
6.3 Parameter der Gruppe 03: Eingangs- und Ausgangs
P?nrﬁ]rgretemu Funktion Einstellbereich Einheit Vgteer:f:ﬁg
P03.00 Quelle des Startbefehls 0 bis 4294967295 1
— Modus ,Einzelbefehlsquelle” (P01.39 = 0): 0: Keine
P03.01 Rilckwartssiart Auswirkung; 0
Befehlsquelle 1: Tastatur:
Riickwérts 2: Kommunikation;
P03.02 ’ 0
Befehlsquelle 3:81;
P03.03 JOG-Befehlsquelle 482 1
P03.04 | Quelle des Stoppbefehls 17 ~ 32: Die Bits 0 ~ 15 von P01.30 0

Tausender-Stelle: 1: Das Flankensignal wird nicht geléscht

P03.26 | TypS7 durch das Stoppsignal

Freie Parkposition
P03.05 o Mehrfachbefehls-Quellmodus (P01.39 = 1): Bit 0: 0
Befehlsquelle

P0327 | TypS8

Son St Tastatur;
P03.06 B:fe::;ue(l)lzp 2|1t;1: Kommunikation; Bit 2: 0
P03.07 Befehlsquelle zuriicksetzen Bit 3: 82; 1
P03.08 Fehlerbefehlsquelle Eil 16 bis Bit 31: Die Bits 0 bis 15 von P01.30 0
P03.09 Quelle des Pausenbefehls 0

B Funktion: Auswahl der Befehlsquelle (wenn als entsprechende Befehlsquelle die Tastatur ausgewahlt ist,
werden der Riickwartsbefehl, der Jog-Befehl und der Freistopp-Befehl alle von der benutzerdefinierten
Taste M abgeleitet)

Db o -

S

¥ Riickwartsbefehl: Der Einstellwert wird umgekehrt.

¥ Jog-Befehl: Jog-Funktion. Die Prioritat ist hoher als die des Startbefehls und niedriger als die des Stoppbefehls.

» Sicherer Stopp: Stopp gemaR der sicheren Verzdgerungszeit (P02.87). Die Prioritat ist hdher als die des Stoppbefehls

und niedriger als die des Freistoppbefehls.

» Fehlerbefehl: Es wird ein Fehlersignal gesendet, und der Umrichter stoppt frei.

» Pausenbefehl: Der Umrichter hlt frei an, das Betriebsbit im Statuswort bleibt jedoch gesetzt.

¥ Erlauterung des Prinzips:
P01.39 = 0 bedeutet Einzelbefehlsquellenmodus; die Befehle P03.00 bis P03.09 wahlen eine einzelne Quelle aus,
Indexnummer O: keine Auswirkung; 1: Tastatur; 2: Kommunikation, ... Wenn beispielsweise P03.00 = 3 ist, kommt der
Startbefehl von S1. Fiir den Betrieb des Host-Computers muss ,Kommunikation* ausgewahlt werden, und die
Einzelbefehlsfunktion ist aktiv.

P01.39=0 Modus ,Einzige X
v
Index-Nr. 32-17 16 15 14 13 12 1110 9876 54 32 1 0
§
EN =N
Bits 0-15 des virtuellen Anschlusses P01.30 2023
|15[14[13112/11].......|5/41312/110] S14 |s13 |s12 |1t [st0 [s9 | s8 [s7 |s6 | S5 |4 [s3 [s2|st|F | E| G
S| |3
S
Abbildung 6-3-1 Modus ,Einzelbefehlsquelle*
P01.39 = 1 entspricht dem Modus ,Mehrere Befehlsquellen®, die Befehle P03.00 bis P03.09 kénnen mehrere
Quellen auswahlen; setzen Sie die Auswahlbits wie folgt: Bit 0: Tastatur, Bit 1: Kommunikation, Beispiel:
wenn P03.00 = 7 (bindr 111) ist, gibt es drei Moglichkeiten, die Befehlsquelle zu starten:
namlich Uber Tastatur, Kommunikation und S1. Fir den Betrieb des Host-Computers muss ,Kommunikation®
ausgewahlt werden, und die Mehrfachbefehlsfunktion ist aktiv.
P01.39 =1 Modus fiir mehrere . . ‘
v v v
Bit 31-16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Z
3
3 5
Bits 0-15 des virtuellen Terminals P01.30 EN
11511411311211]........|514[3(2]1]0] st |s13 [s12 |s11 |st0 | s9 | S8 |7 |6 |s5 |s4 (S8 |s2|st|§ | E
5 5
S

Abbildung 6-3-2 Modus mit mehreren Befehlsquellen
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B Funktion: Einstellen der Beschleunigungszeit der S-Kurve

» Erlauterung des Prinzips:
Einstellwert: 0: Positive Logik, High-Pegel ist giiltiger Zustand, Low-Pegel ist ungtiltiger Zustand;
1: Umgekehrte Logik, High-Pegel ist ungliltiger Zustand, Low-Pegel ist giiltiger
Zustand; 2: Steigende Flanke, die steigende Flanke ist giiltig;
3: Fallende Flanke — die fallende Flanke ist giltig.
Zehnerstelle: 1: Ping-Pong-Taste bei steigender
Flanke; 2: Umschalten bei fallender
Flanke.
Die Zehnerstelle kann das Flankensignal steuern und eine Reset-Taste zur Steuerung von Start und Stopp realisieren.
Hunderterstelle: 1: Das Flankensignal wird nicht durch andere Flankensignale geldscht;
Tausenderstelle: 1: Das Flankensignal wird nicht durch das Stoppsignal geléscht.

¥ Zweidraht-Modus 1:
Dieser Modus ist der am haufigsten verwendete Zweidrahtmodus, bei dem Freigabe und Richtung in einem
Signal zusammengefasst sind. Die Schaltsignale K1 und K2 bestimmen die Vorwarts- und Riickwartsdrehung
des Motors.

Tabelle 6-3-1
Parameternummer | Einstellwert | Anmerkung
P03.00 3 Die Quelle des Startbefehls ist S1
P03.01 4 Die Quelle des Riickwérts-Startbefehls ist S2
P03.20 0 Der Typ von S1 ist positive Logik
K1 03.21 | d K1 K2 Betriebsbefehl B
) AUS AUS Stopp
I ) (Riickwarts) COM AUS EIN Riickwarts
EIN AUS Vorwérts
EIN EIN Stopp
Tabelle 6-3-3

» Zweidraht-Modus 2:
Die Freigabe ist von der Richtung getrennt. In diesem Modus ist K1 der Freigabeanschluss fiir den Betrieb, und die
Richtung wird durch K2 bestimmt.

Tabelle 6-3-2
Parameternummer | Einstellwert | Anmerkung
P03.00 3 Die Quelle des Startbefehls ist S1
P03.02 4 Die Quelle des Riickwértsbefehls ist S2
P03.20 0 Der Typ S1 ist positive Logik
P03.21 0 Der Typ S2 ist positive Logik
K1 K2 Betriebsbefehl
K1 AUS AUS Stopp
—S1 (Betrieb) AUS EIN Stopp
. P EIN AUS Vorwérts
—1 S2 (Vorwarts/Riickwarts) ——
EIN EIN Ruckwarts
com

Diagramm 6-3-4
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» Dreileiter-Steuerungsmodus 1: Parameternu — Einstellbersich — Werksein
Dieser Modus definiert SB2 als Freigabeklemme; der Laufbefehl wird von SB1 oder SB3 erzeugt und steuert gleichzeitig die mmer unktion inhe stellung
Laufrichtung. Im Umrichterbetrieb befindet sich SB2 im geschlossenen Zustand, und die Klemme SB1 oder SB2 erzeugt ein
Signal mit steigender Flanke, um den Umrichterbetrieb und die Laufrichtung zu steuern; wenn der Umrichter stoppt, muss die P03.28 | S Eingangsfilterung 1-16 4
Klemme SB2 getrennt werden, um das Abschalten abzuschlieRen.

Tabelle 6-3-3 0: Immer aktiviert;
1: Muss nach dem Einschalten erneut aktiviert werden;
i . . 2: Muss nach einem freien Stopp oder einem sicheren
Parameternummer Einstellwert | Anmerkung P03.29 | Start-Signal-Freigabemodus | Siopo erneut aktiviert werden; 3: Muss nach dem 0
P03.00 3 Die Quelle des Startbefehls ist S1 Einschalten,
freiem St der sichi Stopp.
P03.01 5 Die Quelle des Rickwérts-Starbefehs ist S3 - e ) relem Slopp oder sicherem SIopp.
— a Do ol don Soppbafalis =t 52 = Eunktion: Steuerung der Wirkurg des S-Eingangs und des Akfivierungsmodus
P03.20 2 Der Typ von S1 ist steigende Flanke » S-Eingangsfilterung: Das S-Eingangssignal wird gefiltert; je hoher der eingestellte Parameterwert, desto deutlicher
P03.21 1 Typ S2 ist mit umgekehrter Logik ist der Filtereffekt.
- - » Start-Signal-Aktivierungsmodus: Wenn der Startbefehl von der externen Klemme kommt, wird die Sicherheit
P03.22 2 Typ S3 ist steigende Flanke X
des Umrichters verbessert.

Stellen Sie den Parameter P03.29 auf 0 ein. Beim Einschalten erkennt der Umrichter, dass der Startbefehl am Anschluss

1 (Vorwarts) SB1 SB2 SB3 | Betriebsbefehl gliltig ist, und startet sofort.
Stellen Sie den Parameter P03.29 auf 1 ein. Beim Einschalten startet der Umrichter nicht, selbst wenn er erkennt, dass

S2 (Freigabe) — - der Startbefehl am Anschluss gliltig ist. Erst wenn der Anschluss wieder freigegeben wird, kann der Umrichter starten.

o Stopp Stellen Sie den Parameter P03.29 auf 2 ein. Nach einem freien Stopp oder einem sicheren Stopp startet der Umrichter
- - nicht, selbst wenn er erkennt, dass die Startbefehlsklemme gilltig ist. Erst wenn die Klemme wieder freigegeben wird,

S3 (Ruickwarts) _ 1 Weiter kann der Umrichter starten.
Stellen Sie den Parameter P03.29 auf 3 ein; der Anschluss muss nach dem Einschalten, einem freien Stopp oder einem sicheren Sto

COoM - 1 _ | Rickwarts ) PP PP
erneut freigegeben werden

Tabelle 6-3-5

» Dreileiter-Steuerungsmodus 2:
In diesem Modus ist SB2 als Freigabeanschluss definiert, der Startbefehl wird lber die Taste SB1 ausgel6st und der Stopp, bevor der Umrichter starten kann.
Richtungsbefehl Giber den Schalter K gesteuert. Wahrend des Betriebs des Umrichters ist der Anschluss SB2
im geschlossenen Zustand sein. Klemme SB1 erzeugt ein Signal mit steigender Flanke. Der Wechselrichter beginnt zu laufen. Fuliten Einstellbereich Einheit Werksei
Der Zustand des Schalters K bestimmt die Laufrichtung. Wenn der Wechselrichter stoppt, muss Klemme SB2 getrennt werden, rg15|el|un

Parameternu
mmer

ul um das Abschalten abzuschlieRen. e
% e der KI V1 0: Immer 0; 1: Immer 1; 2: Gestoppt; %
x Tabelle 6-3-4 3;: ;BeIE{C emme 3: In Betrieb; 4: Fehler; 5: Warnung; oy
o o A a P03.30 ) . Rii 2 3 . i . - 3 o
S Parameternummer | Einstellwert | Hinweis 6: Riickwartslauf;  7: Beret 64: STO S
o m oderRA1, RB1, RC1) 100 ~ 9999: Adresse Zustand; 2 @
') P03.00 3 Die Quelle des Startbefehls ist S1 8 ')
2o 2o
[ue) P03.02 5 Die Quelle des Riickwértsbefehls ist S3 joe]
3% e Hue’e des Ruckwartsbeten's | P03.31 | Y1-Klemmen-Quellenbit 0-31 0 32
Q0 P03.04 4 Die Quelle des Stoppbefehls ist S2 o0
g P03.20 o Der Befehlstyp des S1-Anschlusses ist steigende 0: Immer 0; 1: Immer 1; 2: Gestoppt; og
3 Flanke P03.32 Y2-Klemmenquelle 3: In Betrieb; 4: Fehler; 5: Warnung; 4 a
Der Befehlst) Anschl S2 ist invertiert .
a P03.21 1 er Betenistyp am Anschluss Sz st invertie (RA2, RB2, RC2) 6: Riickwartslauf;  7: Bereit; 64: STO-Zustand; S
= P03.22 0 Der Befehlstyp des S3-Anschlusses ist positive Logik =
100 ~ 9999: Adresse

P03.33 Y2-Klemmen-Quellbit 0-31 0
S1 (Betrieb) SB1 SB2 K Betriebsbefeh! 0: Immer 0; 1: Immer 1; 2: Gestoppt;

P03.34 Y3-Anschlussquelle 3: In Betrieb; 4: Fehler; 5. Warnung; 5
S2 (Freigabe) - 0 - Stopp ' (RA3, RB3, RC3) 6: Ruckwartslauf,  7: Bereit; 64: STO-Zustand;

100 ~ 9999: Adresse

S3 (Vorwarts/Riickwirts) 1 AUS Weiter

com 1 EIN Ruickwirts

P03.35 | Y3-Anschluss-Quellbit 0-31 0

B Funktion: Auswahl der Signalquelle des digitalen Ausgangsanschlusses

v

. Prinzipielle Erléauterung:

Diagramm 6-3-6 Ist der Einstellwert fir die Anschlussquelle groRer oder gleich 100 (Adressmodus), entspricht die Adresse der ausgewéhlten
Parameternummer, und der Istwert wird durch den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer bestimmt. Das Bit
,Quelle” der Anschlussquelle dient zur Auswahl des Bits. Wenn die Anschlussquelle auf die Adresse 100 bis 9999
eingestellt ist, ist die Biteinstellung giltig. Ist der Einstellwert fiir die Anschlussquelle kleiner als 100 (Nicht-Adressmodus),
muss das Bit flir die Anschlussquelle nicht gesetzt werden. Die Funktionsbeschreibung der Anschlussquelle lautet wie folgt:
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Tabelle 6-3-5 :
- - - Parameternu Funktion Einstellbereich Einneit | YYerheen
Einstellwert Funktion Beschreibung
P03.40 Signaltyp Al1 0: Spannungseingang; 1: Stromeingan: 0
0 Immer 0 Der Ausgang am Y-Anschluss ist immer 0 analyp P 9 9ang 9ang
Al1-Untergrenze
1 Immer 1 Der Ausgang am Y-Anschluss ist immer 1 P03.41 (Spannung/Strom) 0,000
-999999,000 bis 999999,000 V (mA)
2 Gestoppt Im Stoppzustand betrégt der Ausgang am Y-Anschluss 1 Al1-Spannungsobergrenze
P03.42 | (Strom) 10,000
3 In Betrieb Im Betriebszustand ist der Ausgang an Klemme Y auf 1 gesetzt
4 Stérung Im Fehlerzustand ist der Ausgang an Klemme Y auf 1 gesetzt P03.43 [ Al1-Untergrenze -999999.000 bis 999999.000 ” 0,000
o
5 Alarm Im Alarmzustand ist der Ausgang an Klemme Y auf 1 gesetzt P03.44 | Al1-Obergrenze 100,000
6 Umkehrung Im Ruckwartslauf-Zustand ist der Ausgang an Klemme Y auf 1 gesetzt B _Fupktion: Einstellung des analogen Eingangs All
7 Bereit Im Bereitschaftszustand ist der Ausgang am Y-Anschluss 1 ¥ Al1-Signaltyp: Wahlen Sie den Eingangssignaltyp aus; bei Einstellwert 0 handelt es sich um einen
- Spannungssignaleingang, bei Einstellwert 1 um einen Stromsignaleingang.
64 STO-Zustand Im STO-Zustand ist der Ausgang am Y-Anschluss 1 » Al1-Untergrenze (Spannung/Strom): Stellen Sie die minimale Spannung (den minimalen Strom) des Eingangssignals ein.
100-9999 Adresse Parameter als Y-Ausgangsquelle auswéhlen ¥ Al1-Obergrenze (Spannung/Strom): Stellen Sie die maximale Spannung (den maximalen Strom) des Eingangssignals ein.
» Einstellung fur den unteren Grenzwert von Al1: Stellen Sie den entsprechenden Wert fir die untere Spannungs- (Strom-)Grenze
ein.
P;’ﬁ‘";f'em” Funktion Einstellbereich Einheit nge'ﬁj%n » Einstellung des oberen Grenzwerts fir Al1: Legen Sie den entsprechenden Wert fiir die obere Spannungs- (Strom-)Grenze fest.
P03.36 | Ausgangsverzogerungszeit A
Y1 Bereichseinstellun
i S
P0337 | Y2 0,000 bis 6000,000 0,000
Ausgangsverzégerungszeit Al1-Obergrenze
P03.38 | Ausgangsverzégerungszeit P03.44
Y3
B Funktion: Ausgangsverzogerungszeit fir Y1, Y2, Y3 einstellen
T Einstellung des Al1-Anschlusses T
c c
=] =]
Z Signal Verzo Z
5 ignal vor Verzégerung 5
? ?
ve) " jve)
8 Zeit Al1-Untergrenze 8 8
00 P03.43 30
25 0 > 20
go P03.41 P10.71 P03.42 Spannungs- (Strom- 3o
= % Signal h )Eingang = %
ignal nacl R i
<@ Véqrzégerung Verzogerungszeit Al1-Untergrenze Eingangswert Al1-Obergrenze Q@
% <l » (Spannung/Strom) am Al1- (Spannung/Strom) %
(] > Anschluss -
Zeit Abbildung 6-3-8 Al-Einstellung
Abbildung: Ausgangsverzégerungszeit fir Y1, Y2,
Y3 einstellen
Parameternu . " : forig Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Parameterbe 9 . : h . W Werksein
i Einstellbs h -
dienung Funktion instefibereic iz stellung P03.45 | Signaltyp Al2 0: Spannungseingang; 1: Stromeingang 0
P03.39 Al-Filterzeit 0,100-600,000 s 0,100 Al2-Untergrenze
P03.46 (Spannung/Strom) . 0,000
2 Funition: AL:Filterzeit einstellen 7999999,000 bis 999999,000 v (mA)
Al2-Spannungsobergrenze
» Erlauterung des Prinzips: PO3.47 | (strom) 10,000
Stellen Sie die Empfindlichkeit des Analogeingangs ein und erhéhen Sie den Wert entsprechend, um die
Stérfestigkeit des Analogeingangs zu verbessern; dies fiihrt jedoch zu einer Verringerung der Empfindlichkeit des P03.48 | Al2-Untergrenze -999999,000 bis 999999,000 % 0,000
) /o
Analogeingangs. P03.49 | Al2-Einstellung fiir den 100,000
oberen Bereich
® Funktion: Einstellung des Analogeingangs AI2
» Einzelheiten finden Sie unter P03.40 bis P03.44.
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Parameternu " . : - Werksein Parameternu 5 " : — Werksein
arame ERnreen Einstellbereich Einheit | “sialiung T Funktion Einstellbereich Einheit | “stellung
P03.60 | AO1-Signaltyp 0: Spannungsausgang;  1: Stromausgang 0 P03.66 | AO2-Signaltyp 0: Spannungsausgang;  1: Stromausgang 0
0: Immer 0; 0: Immer 0;
1: Immer 10 V /20 mA,; 2: 1: Immer 10 V /20 mA; 2:
Ausgangsfrequenz; Ausgangsfrequenz;
3: Motorstrom; 3: Motorstrom;
. 4: Ausgangsspannung; . 4: Ausgangsspannung;
P03.61 |AO1-Signalquelle 5: Motordrehmoment: 2 P03.67 | AO2-Signalquelle 5: Motordrehmoment: 3
6: Ausgangsleistung; 6: Ausgangsleistung;
7: Solifrequenz 7: Sollfrequenz
100-9999: Siehe Wert des Parameters Nr. 100-9999: Der Wert der Referenzparameternummer
P03.62 | AO1-Untergrenze -999999,000 bis 999999,000 0,000 P03.68 | AO2-Untergrenzeinstellung -999999,000 bis 99999,000 0,000
P03.63 | AO1-Obergrenze 50,000 P03.69 | AO2-Obergrenze 50,000
AO1-Untergrenze AO2-Unterschreitung
P03.64 (Spannung/Strom) . 0,000 P03.70 (Spannung/Strom) . 0,000
-999999,000 bis 999999,000 V (mA) -999999,000 bis 999999,000 V (mA)
AO1-Spannungsobergrenze AO2-Spannungsobergrenze
P03.65 | (Sirom) 10,000 P03.71 | (strom) 10,000
® Funktion: Einstellung des analogen = _Eunktion: Einstellung des Analogausgangs AQ2
T A > Einzelheiten finden Sie unter P03.60 bis P03.65.
Spannungs- (Strom-) Ausgang 6.4 Parameter der Gruppe 04: PID- -Regelung
P03.65 ;
AO1-Spitzenwert Perlr:?nn;(rﬁemu Funktion Einstellbereich Einheit vg?erltl(jr?:;n
(Strom)
P10.75 P04.00 PID-Proportionalverstarkung | 0,000-10,000 % 0,010
Il AO1-Klemmenausgangswert P04.01 | PID-Integrationszeit 0,001-9999,000 s 10,000 Il
=] =]
z P03.64 P04.02 | PID-Differentialverstarkung 0,000 bis 9999,000 % 0,000 A
g AO1-Spannung g
2 o (Strom) am unteren po4.03 | PID- | obis500 % 0 @ @
O D Ende Vorwartsriickkopplungskoeffizi O o
2 2] ent 93 »
[SRe) » [FRel
33 0 P03.62 P03.61 AO1 P03.63 AO1 Bereichseinstellung P04.04 | PID-Abtastzeit 0,001-9999,000 s 0,004 32
@ O AO1 Signalquelle Einstellung des Q0
@ g Untergrenze oberen Bereichs P04.05 PID-Ausgangsobergrenze -1000,000 bis 1000,000 % 100,000 [} g
«Q . . . . Abbildung 6'3'_9 A_O'EmSte”ung . . . P04.06 | Untergrenze des PID- % 0,000 «Q
Q ¥ AO1-Signaltyp: Wahlen Sie den Ausgangssignaltyp aus; bei Einstellwert 0 erfolgt die Ausgabe als Spannungssignal, bei Ausgangs Q
© Einstellwert 1 als Stromsignal o
. " e . A P04.07 PID-Ausgangsfilterzeit 0,000-600,000 s 0,000
» AO1-Signalquelle: Wahlen Sie die Signalquelle fur den AO1-Ausgang aus,
0: immer 0; 1: immer 10 V / 20 mA; 2: Ausgangsfrequenz; ... P04.09 PID-Bereich 0,001 bis 99.999.000 .| 100,000
¥ AO1-Untergrenzeinstellung: Stellen Sie den Mindestwert der AO1-Quelle ein.
» AO1-Obergrenze: Legen Sie den Maximalwert der AO1-Quelle fest.
» AO1-Untergrenze (Spannung/Strom): Legen Sie die Mindestspannung (Mindeststrom) des Ausgangssignals fest.
» AO1-Spannung (Strom) am oberen Ende: Legen Sie die maximale Spannung (den maximalen Strom) des
Ausgangssignals fest.
» Erlauterung des Prinzips:
Wie in Abb. 6-3-9 dargestellt, stellen Sie die AO1-Signalquelle ein, tberprifen Sie den Wert P10.75 (Ausgangswert des Sollwert
AO1-Anschlusses) oder messen Sie diesen mit einem Multimeter. Die Funktionsbeschreibung der AO1-Signalquelle B (e
lautet wie folgt:
A —
Tabelle 6-3-6 Z
Einstellwert Funktion Beschreibung 3
o
0 Immer 0 Der analoge AO1-Ausgang war 0 g
1 Immer 10 V /20 mA Der analoge AO1-Ausgang lag bei 10 V /20 mA E .
-Kd*s
2 Ausgangsfrequenz Der analoge AO1-Ausgang ist die Ausgangsfrequenz g
3 Motorstrom Der analoge AO1-Ausgang gibt den Motorstrom aus .
4 Ausgangsspannung Der analoge AO1-Ausgang gibt die Ausgangsspannung an . N .HDUIIUUT]Q O_q__ .I‘ rOeRegelang N .
» PID-Proportionalverstérkung: Legt die Regelintensitat des gesamten PID-Reglers fest. Je groRer die
5 Motordrehmoment Der analoge AO1-Ausgang gibt das Motordrehmoment aus Proportionalverstarkung, desto gréRer die Regelintensitat.
6 Ausgangsleistung Der analoge AO1-Ausgang gibt die Ausgangsleistung an I PID-Integrationszeit: Legt die Geschwindigkeit fest, mit der der PID-Regler die Abweichung zwischen PID-Ruckfiihrung
7 Soif o ; OTA T e F und Sollwert ausgleicht. Je kiirzer die Integrationszeit, desto starker die Regelintensitat.
ofirequenz er analoge -Ausgang gibt die eingestelite Frequenz aus » pPID-Differentialverstarkung: Bestimmt die Stérke des PID-Reglers bei der Anpassung der Abweichungsrate zwischen PID-
100-9999 Parameternummer Parameter als Quelle fiir das analoge AO1-Signal auswahlen Rickfiihrung und Sollwert. Je gréRer die Differentialverstarkung, desto starker die Regelintensitat.
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» PID-Vorregelkoeffizient: Verwenden Sie im Allgemeinen einen kleineren Vorregelkoeffizienten; andernfalls verwenden Sie
einen groReren Vorregelkoeffizienten, damit die Vorregelung eine gréRere Rolle spielt.

» PID-Abtastzeit: Wird in der Regel auf ein 5- bis 10-mal kleineres Wert als die Reaktionszeit des Regelobjekts eingestellt.
PID-Ausgangsobergrenze: Der Maximalwert des PID-Regelausgangs; Werte, die tUiber diesem Maximalwert liegen, werden
als PID-Ausgangsobergrenze bezeichnet.

» Untergrenze des PID-Ausgangs: Der Minimalwert des PID-Regelausgangs; Werte unterhalb dieses Minimalwerts liegen
unterhalb der Untergrenze des PID-Ausgangs.

» PID-Ausgangsfilterzeit: Mit zunehmender Filterzeit werden die Schwankungen des Ausgangssignals abgeschwécht, was

verringert die Ansprechleistung des Regelkreises.

» PID-Bereich: Je nach der tatsachlichen Einstellung des Riickkopplungsbereichs funktioniert der PID-Regler nicht, wenn die
Einstellung kleiner als der Riickkopplungsbereich ist.

» Vorgehensweise zur Einstellung der Proportionalverstirkung und der Integrationszeit:
Stellen Sie zunachst die Integrationszeit auf den Mindestwert ein, setzen Sie die Differenzverstarkung auf 0, beobachten
Sie den PID-Rickfiihrungswert und passen Sie die PID-Proportionalverstarkung an. Erhéhen Sie langsam die
Integrationszeit, passen Sie die beiden Parameter Proportionalverstarkung und Integrationszeit wiederholt entsprechend
der Reaktion des PID-Riickflihrungswerts an, andern Sie den PID-Sollwert mehrmals innerhalb des vorgegebenen PID-
Bereichs und passen Sie die Proportionalverstarkung und die Integrationszeit so lange an, bis im gesamten Arbeitsbereich
eine zufriedenstellende Leistung erreicht wird. Die Differentialverstarkung kann je nach erforderlichem Uberschwingen
angepasst werden; in den meisten Féllen wird die Differentialstufe jedoch nicht verwendet.
Parameter-Nr. Parametername Einstellbereich Einheit Werkseinstellung

P?nr?nm;temu Funktion Einstellbereich Einheit Vzg:ffﬁg
P04.11 | PID-Schlaf-Frequenz 0,000-500,000 % 0,000
P04.12 | PID-Ruhemodus-Einstiegszeit | 0,000-3600,000 s 0,000
P04.13 | PID-Weckabweichung 0,000-100,000 % 0,000
P04.14 | PID-Weckzeit 0,000-3600,000 s 0,000

0: Nicht in den
Ruhezustand
wechseln; 1: PID-
P04.15 PID-Ruhemodus-Aktion Stopp; 0

2: Bis zum Stillstand
abbremsen; 3: Freilauf
bis zum Stillstand;
4: Pause;
5: Betrieb mit niedrigster Frequenz

u

Funktion: Auswahl der PID-Regelfunktion

v

Prinzipielle Erlduterung:

Wie in Abbildung 6-4-2 dargestellt, liegt der PID-Ausgangswert unter der in P04.11 festgelegten Ruhefrequenz. Nach Ablauf

der durch den Parameter P04.12 festgelegten Zeit (PID-Ruhezeit) wechselt der PID gemaR der Ruheaktion in den

Ruhezustand; der PID-Weckwert ist groRer als die in P04.13 festgelegte Weckabweichung

(Weckwert = Prozentsatz des Sollwerts), nach Ablauf der durch den Parameter P04.14

(PID-Weckzeit), startet der PID neu.

® PID-Ruhefrequenz: Stellen Sie die Quasi-Ruhefrequenz ein.

» PID-Weckabweichung: Prozentsatz basierend auf der Einstellung. Wenn beispielsweise 10 kg eingestellt sind und die
Weckabweichung 20 % betragt, betragt die Weckabweichung 2 kg (20 % x 10). Wenn der Ist-Druck unter 8 kg liegt, wird der
Weckzustand ausgel6st.

» PID-Ruhezeit: Der Umrichter wechselt in den Ruhezustand, nachdem die Ruhefrequenz erreicht und die Ruhezeit
abgelaufen ist.

» PID-Weckzeit: Der Umrichter startet neu, nachdem die Weckabweichung erreicht und die Weckzeit abgelaufen ist.

» Auswahl der PID-Ruhemodus-Aktion: Der PID-Regler wechselt entsprechend der eingestellten Ruhemodus-Aktion in den

Ruhemodus.

Kein Ruhemodus: Der PID-Betrieb wird nicht gedndert.

1 PID-Stopp: Der PID-Betrieb wird beendet.

2 Abbremsstopp: Der Umrichter bremst bis zum Stillstand ab.

3 Freier Stopp: Der Umrichter hélt frei an.

4 Pause: Der Umrichter halt an.

5 Betrieb mit niedrigster Frequenz: Betrieb mit der niedrigsten Frequenz, siehe Parameter P04.06

(PID-Ausgangsfrequenz-Untergrenze) fiir die Einstellung der niedrigsten Frequenz.

Hinweis: Wenn als PID-Ruhemodus-Aktion ,Bremsstopp“ oder ,Freier Stopp“ ausgewahlt ist, wird das Startsignal durch den

Ruhemodus einmalig geldscht. Daher gilt: Wenn das Startsignal von der Tastatur kommt, wird das Startsignal nach dem

Ruhezustand geloscht. Wenn die automatische Wiederaktivierungsfunktion erforderlich ist, wahlen Sie fiir die PID-

Ruheaktion ,PID stoppen® oder ,Pause” oder den Betrieb bei niedrigster Frequenz. Wenn das Startsignal vom S-Klemmen-

Eingang oder liber die Kommunikation kommt (die Kommunikation sendet das Startsignal weiterhin),

hat die PID-Ruhemodus-Aktion keinen Einfluss auf das PID-Aufwachen.
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T2——PID-Weckzeit eingeben |
P04.14

A
PID-Ausgang T1——PID-Ruhezeit eingeben
P04.12
I T<11 | | T |
| | | |
|<—>I
| |
I Ruhezustand
PD- e f N JI
Ruhefrequen:
P(l;4.11 aven | Auswahl der PID-Ruhemodus-
Aktion P04.15
I >
Wechselstromantrieb Zeit
in Betrieb |
|
|
|
|
PID- A :
Riickfiihrungswert |
|
|

Start des
Frequenzumrichters

PID-Weckpegel

P04.13
Abbildung 6-4-2 PID-Ruhemodus-
Weckvorgang
Parameternu . . : oo e Werksein
kel Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P04.90 | PID-Status 0 bis 4294967295

B Funktion: Zeigt das PID-Statuswort an (die Definition der einzelnen Bits entnehmen Sie bitte der folgenden Tabelle).

Tabelle 6-4-1
Statuswort (Bit) Definition
0 PID ist angehalten
1 PID lauft
5 PID wechselt in den Ruhezustand
58
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6.5 Parameter der Gruppe 05: Steuerung der System Parametemu Funktion Einstellbereich Einheit | ‘Yerioen
F(Hz) ' Bereit (P10.15 Bit 6) ' Obere Grenze der ~1020,000 bis 1020,000
A [ Betrieb (P10.15 Bit 5) ;: P05.08 | Motorfrequenz Hz 55,000
' N
! . Lauft (P10.15 Bit 2) \ i B Funktion: Begrenzung der Motorausgangsfrequenz
—_—p '
i Stopp (P10.15 | H » Obere Grenze der Motorfrequenz: Legen Sie die obere Grenze der Motorbetriebsfrequenz fest.
' 1Bit 1) ! H
' - - "
i P E Z;r'a]m‘%terbe Funktion Einstellbereich Einheit ngerﬁglgn
: : 0: Nach Ablauf der in P05.11 eingestellten Zeit lauft der Motor
1 . " : . "
Gleichstrom ! mit der in P05.12 eingestellten Frequenz;
! Startfunktion Pos26 A7 I ) 1: Start bei Drehzahl; 2:
. bremse ' P05.10 | Startfunktion > At 0
: (P10.15 Bit 3) P05.23 I Gleichstromeinspeisun
== g
1
Lg—BP05 11 gt H 3: Betrieb mit der Frequenz von P05.12 innerhalb der in P05.11
| ! H festgelegten Zeit
1
PO521 | ______ [ Y \ P05.11 Startzeit 0,000-60000,000 s 0,000
1
P05.12 H ! 05,12 rtfrequey . 0,000-100,000 Hz 0,000
------- [ ! n Rk ot SRAEeRE o n einstellen
1 —
¢ H > » Erlauterung des Prinzips:
1
H P05.10 ! t Beim Systemstart arbeitet das System entsprechend der eingestellten Startfunktion innerhalb der eingestellten Startzeit. Nach
H ! Beendigung der Startfunktion beginnt das System, mit der eingestellten Frequenz zu laufen, sofern diese héher ist als die
Start ! ! Startfrequenz; ist die eingestellte Frequenz niedriger als die Startfrequenz, lauft das System mit der eingestellten Frequenz
! an.
1
: » Startfunktion:
H T » 0: Der Startmodus ohne Ausgangsfrequenz entspricht der in P05.11 eingestellten Startzeit, und der Betrieb beginnt mit der in
i P05.12 eingestellten Startfrequenz.
Abbildung 6-5-1 Systemsteuerung 1: Drehzahlstart: Das System ermittelt die Motordrehzahl wihrend der Drehung und startet sanft ohne StoR ab der
ermittelten Drehzahl.
- Par?nngstemu Funktion Einstellbereich Einheit Vgg;f:sg‘ 2: Gleichstromeinspeisung: Der Umrichter startet im Modus ,Gleichstromeinspeisung vor dem Start". -
c c
= 3: Nach Empfang des Startbefehls lauft der Umrichter zunachst mit der Startfrequenz von P05.12 und wechselt nach Ablauf =
§' P05.00 Regelungsart 1. Vektorreaaluna ohne Rilckfilhrung 1 1 der in P05.11 eingestellten Zeit auf die eingestellte Frequenz. §'
7 P: 1} a a Werksein (7}
ve) FUNKUON Emstettbereictr Einhelt i i : w
) (GIGEE stellung P;ram"e‘ftem” Funktion Einstellbereich Einheit Vgtee’ﬁs%" 2 )
89 Schaltzeit vorwarts und . 89
3 g P05.06 | rickwarts 0,000 bis 6000,000 s 0,000 0: Alle Richtungen: 3 g
To - - — — — P05.14 Startmodus bei Drehzahl 1: Richtung des Sollwerts; 0 o
=g = Funktion: Steuerung der Totzone bei Vorwarts- und Rickwartsumschaltung 2 ~ 3: reserviert =<
Q Q
a . ¥ Funktion: Einstellung der Drehzahlstartfunktion (P05.10 auf .1 Drehzahlstart" setzen) 2
requenz
- q » Schnellstartmodus: -
0: Zweiwegebetrieb; die Vorwarts- oder Rickwartsrichtung wird fiir die Beurteilung der
Drehzahlnachfiihrung herangezogen. 1: Sollwertrichtung; die Sollwertrichtung wird fiir die Beurteilung
der Drehzahlnachflihrung herangezogen.
! Zeit Parameternu Funktion Einstellbereich Einheit | Veerioen
1 T0
Vorwarts- und RiickwartsschaltzeiPO5-06] P05.19 | DC-Einspeisestrom 0,000-200,000 % 100,000
Abbilduing 6-8-2 Umschalten zwischen Vorwéirts- und Rickwigisbetrisl " _Funktion: Festlegen der GréBe des Gleichstromeinspeisestroms (P05.10 auf 2 ,Gleichstromeinspeisun
" einstellen)
Parameternu . o q s Werksein
Einstellbereich
mmer Funktion 1 L IEnliz stellung ¥ Erlauterung des Prinzips:
0: Keine Auswirkung; Bei der Startmethode ,Gleichstromeinspeisung” muss der Gleichstrombremsstrom auf 100 % des Nennstroms des Umrichters
P05.07 _ Erzwungene 1: Erzwungener Richtungswechsel 0 eingestellt werden.
Richtungsénderung

¥ Funktion: Steuerung der Kommutierungsfunktion; wenn der Parameter P05.07 auf 1 gesetzt ist, wird
die aktuelle Laufrichtung geéndert
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Kapitel 6

Parameternu . . i P Werksein

o Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P05.50 Modus ,Automatischer Reset‘| 0—9999 0

P05.51 Zeit fur automatischen Reset | 0,000-600,000 s 10,000

Kapitel 6
Parameternu " n 0 o Werksein
s Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Einheiten: 0: Freies
P05.20 Stoppfunktion Parken; 1: o
Gleichstrombremsu
ng;
Zehnerstelle: 1: Prézises Parken
P05.21 Stoppfrequenz 0,000-1000,000 Hz 0,000

—Funktionm-Stoppfunktiomeinstette

> Prinzipielle Erlauterung:

Wahrend des Stoppvorgangs wird die Stoppfunktion aktiviert, sobald die Ausgangsfrequenz unter die Stoppfrequenz

fallt.

Prézises Anhalten: Der Motor dreht sich bei jeder Drehzahl um die gleiche Anzahl von Umdrehungen, um eine
gleichbleibende Wiederholgenauigkeit der Halteposition zu erreichen. Um optimale Ergebnisse zu erzielen, sollte
die Verzdgerungszeit so lang wie méglich sein, damit die Uber- und Uberstrom-Blockierschutzfunktionen nicht

ausgeldst werden.

¥ Funktion: Automatische Riicksetzfunktion einstellen
¥ Erlauterung des Prinzips:
Wenn der Parameter P05.50 nicht 0 ist, ist die automatische Ricksetzfunktion aktiv; die Anzahl der automatischen
Ricksetzungen entspricht dem eingestellten Wert von P05.50, und die automatische Ricksetzzeit ist die Zeit, um die die
Fehlermeldung verzogert wird. Wenn P05.50 auf 9999 eingestellt ist, kann der Fehler beliebig oft zuriickgesetzt werden.
Ist P05.50 auf einen Wert groRer als 0 und kleiner als 9999 eingestellt, meldet der Umrichter eine Stérung, sobald die
Anzahl der automatischen Riicksetzungen den Wert von P05.50 Uberschreitet.

Parameternu . " : P Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Automatische
P05.60 Energiesparfunktion — 30-100 % 100
minimaler Magnetfluss
Startfrequenz fiir
P05.61 | zutomatische 0,000-200,000 Hz 5,000
Energieeinsparung

Parameternu Funktion Einstellbereich Einheit | “YeTksen
P05.22 Gleichstrombremsung 0,000-300,000 % 100,000
P05.23 Gleichstrombremszeit 0,000-1.000,000 s 0,000
Pos.24 | Verhaltnis der ) 0,000-1.000,000 % 10,000

Entmagnetisierungszeit

» Gleichstrombremsung: Stellen Sie den Gleichstrombremswert 0,000 bis 200,000 als Strombremsung und 200,001 bis 300,000

als Spannungsbremsung ein.

» Gleichstrombremszeit: Stellen Sie die Gleichstrombremszeit ein. Bei einer Einstellung von 1000,000 wird so lange
gebremst, bis ein Freistopp- oder Startsignal empfangen wird.

® Verhaltnis der Entmagnetisierungszeit: Im Allgemeinen ist keine Anderung erforderlich. Bei Anwendungen, die eine
genaue Positionierung und strenge Anforderungen an die Verzdgerungszeit erfordern, verringern Sie das Verhaltnis
der Entmagnetisierungszeit; wenn die Anforderungen an die Verzégerungszeit nicht streng sind, erhéhen Sie das
Verhaltnis der Entmagnetisierungszeit angemessen, um die Auswirkungen des Verzdgerungsstroms zu verringern.

¥ Funktion: Automatische Energiesparfunktion einstellen
» Funktionsprinzip:
Die automatische Energiesparfunktion passt die Ausgangsspannung automatisch an die Motorlast an, um Energie
einzusparen. Wenn P06.70 auf 1 eingestellt ist, der Sollwert von P05.60 kleiner als 100 ist und die Betriebsfrequenz gréRer als
P05.61 ist, ist die automatische Energiesparfunktion aktiv.

Parameternu . " : R Werksein
nor Funktion Einstellbereich Einheit stellung
pos.2g | Akivierungsfrequenz der 0,000 bis 1000,000 Hz 0,000
Magnetflussbremse
pos.27 | Magnetfluss-Brems- 100-200 % 100
5. Koeffizient — °
Pos.28 | Magnetfluss-Bremszeit 0,000 bis 1000,000 s 0,000

= Funktion: Einstellen der Parameter fiir die Magnetflussbremsung der Stoppfunktion

» Erlauterung des Prinzips:

Wenn wahrend des Stopps die Ausgangsfrequenz unter die Aktivierungsfrequenz der Flussbremsung fallt,

wird die Flussbremsfunktion wahrend der Flussbremszeit aktiviert. Die Flussbremse wird in der Regel in Situationen
eingesetzt, die eine schnelle Verzégerung erfordern; eine tiberméaRige Nutzung fiihrt jedoch zu einer Erwarmung des

Motors.
Parameternu . B . Y Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P05.30 Betriebsart des 0: Ungliltig; 1: Maximaler Einschaltzeitanteil 1
Bremswiderstands

" Funidion P " i 5 -
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P':lnr[anrgreternu Funktion Einstellbereich Einheit vggﬁjﬁ;"
Manueller Energiespar-
P0563  |Magnotiuss " 30-90 % 70

B Funktion: Manuelle Einstellung der Starke des energiesparenden Magnetflusses

» Erlauterung des Prinzips:
Wenn P06.70 auf 1 eingestellt ist und die automatische Energiesparfunktion deaktiviert ist, ist die manuelle
Energiesparfunktion aktiv. Wenn P05.63 auf 100 eingestellt ist, ist die manuelle Energiesparfunktion deaktiviert. Stellen Sie
den Energiespareffekt durch Einstellen des Parameters P05.63 ,MagnetflussgroRe” ein. Je kleiner der eingestellte Wert ist,
desto deutlicher ist der Energiespareffekt, jedoch verlangsamt sich die Drehmomentansprechgeschwindigkeit.

Parametermu Funktion Einstellbereich Einheit | ‘Yoot
P05.71 Obere Stromgrenze 0~300 % 150
B Funktion: Wenn der Betriebsstrom den oberen Stromgrenzwert Uberschreitet, wird die
Uberstrom-Stoppfunktion aktiviert. Als Stromreferenz dient der Nennstrom des
Motors (P06.14).
P?nramrg'etemu Funktion Einstellbereich Einheit v:;’ﬁjﬁé"
Ob: d
POS76 | glortisanan 0,000 bis 900,000 % 150.000
Drehmoments
P05.77 f;‘;z;ggfaﬁf:;ﬁegrehmoments 0,000 bis 900,000 % 150.000

¥ Funktion: Funktion zur Einstellung der Drehmomentbegrenzung

> Erlauterung des Prinzips:
Die Parameter P05.76 und P05.77 legen die Obergrenze fiir das elektrische und das regenerative Drehmoment fest.
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Parametemu Furkion I Bt | Weresin 6.6 Parameter der Gruppe 06: Motor -Modell
P ’ ; i . i
B 0: Ungiilt ?nr?nqelreternu Funktion Einstellbereich Einheit “égﬁ:ﬁé"
P05.80 | Uberspannungssteuerung - 1
1: Immer giiltig . 0: Ungiiltig
N P06.00 fS“eI'l?AstIternfunktloF 1: Vollsténdiges Selbstlernverfahren 0
pos.g2 | Koeffizient der 0-200 % 100 Ur Motorparameter 2: Einfaches Selbstlernverfahren
Uberspannungsregelungss
kala ¥ Funktion: Online-Erfassung der Motorparameter
Integralkoeffizient fir die o . . L.
Uberspannungsregelung 1-10.000 % 100 » Erlauterung des Funktionsprinzips:
1 Uberspannungssehutzfunktion-einstellen Waéhrend des vollstéandigen Selbstlernvorgangs und des einfachen Selbstlernvorgangs dreht sich der

Motor nicht. Nach dem Selbstlernvorgang andern sich Parameter wie die Statorimpedanz und die

> Prinzipielle Erlauterung: Rotorimpedanz des Motors. Geben Sie vor dem Selbstlernvorgang fir die Motorparameter die auf

Wenn die Riickspeisespannung den ?lngestellten Schwellenwert ut.Jerschreltet, 16st die Uberspannungssteuerung geman der dem Typenschild angegebenen Parameter P06.10 bis P06.15 ein.
Einstellung des Parameters P05.80 die Uberspannungs-Stall-Funktion aus. Ablauf des Selbstlernvorgangs: Stellen Sie P06.00 ein und driicken Sie die Starttaste, um das
Parameternu - - Werkeoin Selbstlernen zu starten. Wenn das Selbstlernen normal verlauft, zeigt das Display LO000 an. Nach
e Funktion Einstellbereich Einheit stellung Abschluss des Selbstlernens driicken Sie die Stopptaste, um den Selbstlernmodus zu beenden und
in den Normalzustand zurtickzukehren.
Einheiten: Betriebsmodus bei Netzausfall 0: Parametory Werksei
Ungilltig; mmer Funktion Einstellbereich Einheit s;eems‘:;n
1: Sofortiger Stopp, kein Stopp; 2:
Sicheres Abstellen; P06.05 Tragerfrequenz 216 KHz *
P05.85 | Unterspannungsiiberwachung| 3 ~ 6: reserviert 0 . —— -
Zehnerstelle: Reaktionsmodus bei Unterspannung im ®_Eunktion: Tracerfrequenz einstellen
Stromnetz 0: Ungiiltig; E ; S
1: Sichere Frequenzreduzierung ﬁ:amrg? ermd Funktion Einstellbereich Einheit VZ?e’:I(LSl:Ign
P06.06 Ubermodulationsfunktion 0: Ungiltig; 1: Gltig 1
P05.86 | Spannungspegel des 100-800 \4 * - — - - -
Stromnetzes B Funktion: Ubermodulationsfunktion einstellen
= Funktion: Einstellung der Unterspannungsiiberwachung e T
. : ; L erksein
» Funktionsprinzip: mmer. Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Wenn die Eingangsspannung unter den Netz-Abschaltpegel fallt, wird die Abschaltfunktion entsprechend der Biteinstellung 0: Asynchronmotor;
m des Parameters P05.85 aktiviert. Eine Netzunterspannung bedeutet, dass die Netzspannung unter der Normspannung M 1: Synchronmotor mit Permanentmagneten in m
c I . . ) ) tort 5 -2 i c
S liegt, und die Unterspannungsfunktion wird entsprechend der Einstellung der Zehnerstelle des Parameters P05.85 P06.10 otortyp Oberflachenmontage; 2: Synchronmotor mit 0 S
= . Permanentmagneten und hervorstehenden Polen; oy
5 aktiviert. 4: Einphasenmotor o
> >
@ : P06.11 | Nennleistung des Motors 0,000-100.000,000 kw * %]
ve) ) . 9 ) ) jve)
o gsrameteny Funktion Einstellbereich Einheit V!glll‘:ﬁg‘ I )
o (3)_ P06.12 [ Nennspannung des Motors 0 bis 1.000 \ * o g_
3 - ungiltia- 3
@ @ 0: ungiiltig; P06.13 | Nennfrequenz des Motors 1-3000 Hz * Q @
[og= P05.90 | Auswahl der AVR-Funktion 1: guitig; 1 " o
(S 2: Nur beim Abbremsen ungiiltig P06.14 | Nennstrom des Motors 0,00-1000,00 A (8
a P06.15 | Nenndrehzahl des Mot 10-65.535 Ufmin * a
[0} Dampfungsfaktor der AVR- o enndrehzahl des Motors [0}
= P05.91 Funki 0-100 % 100 =
unktion P06.16 | Leistungsfaktor des Motors 0,00-1,00 *
= Funktion: AVR-Funktion einstellen P06.17 | Anzahl der Motorpole 2 bis 100 *
¥ Erlauterung des Prinzips: P06.18 | Nenn-Drehmoment des 0,1-10.000,0 N'm *
Der AVR dient dazu, Schwankungen der Netzspannung auszugleichen und die Ausgangsspannung konstant zu halten. Motors
Wenn fiir P05.90 der Wert 2 gewahlt wird, begiinstigt dies eine schnelle Verzégerung. P06.19 | Leerlaufstrom des Motors 0,00-1000,00 A *
B Funktion: Motorparameter einstellen
Parameternu . " : A Werksein
ki Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P06.20 PM-Motor-Gegen-EMK/U 1,000 bis 10.000,000 mV/U/min *
B Funktion: Einstellen der Gegen-EMK entsprechend der Nenndrehzahl des Permanentmagnet-
Synchronmotors
FEIEEY Funkion Einstellbereich Enneit | Lerkeen
P06.40 Statorimpedanz 0,000-99,990 Q *
P06.41 | Rotorimpedanz 0,000-99,990 Q *
P06.42 | Stator-Streureaktanz 0,000-999,990 mH *
P06.44 | Motor-Hauptreaktanz 0,00-999,90 mH *
B Funktion: Parameter des Motormodells (ermittelt durch Selbstlernverfahren der Motorparameter)
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(REEIEE R Einstellbereich Einheit | “YeTksen pome g Funktion Einstellbereich Einheit | ‘Yerioen
P06.50 | PM-Reaktanz der d-Achse 0,000-1000,000 mH * Koeffizient fiir die automatische
P07.55 Drehmomentverstarkung 0-300 % 100
P06.51 PM-Reaktanz der g-Achse 0,001-9.999,000 mH * — - r "
¥ Funktion: Automatischen Drehmomentverstarkungsfaktor einstellen
PM-d-Achsen-Reaktanz- .
P06.52 Sémgun%:k%"efﬁ;gm ne: 0,0 bis 100,0 % * > EMadterung des Prinzips:
Je nach Last wird die Ausgangsspannung bei niedrigen Frequenzen automatisch kompensiert, um die Lastfahigkeit bei
P06.53 Egﬁ%ggﬁﬁgﬁﬁﬁéﬂ“ 0,0 bis 100,0 % * niedrigen Frequenzen zu verbessern.
i Parameternu - " . oo e Werksein
PO6.54 | Penaet chungsstrom 10-400 % 100 mmer Funktion Eleleel Einheit | “stellung
d
Maximaler P07.57 | Mindeststrom bei niedriger Drehzahl| 0-300 % 50
P06.55 . | Feldschwachungsstrom 10-400 . % 100
B Funktiorn Modellparameter fiir Rermanentmagnet-Synchronmotoren (ermittelt P07.58 | Statischer Reibungskoeffizient | 0-10.000 % 100
durch Selbstlernverfahren der Motorparameter)
P07.59 | Hubzeit bei statischer 0,0-1000,0 S 0,0
Pf#\'ﬁgs{emu Funktion Einstellbereich Einheit Vzglﬁfg ® Eunktion d
¥ Erlauterung des Prinzips:
po6.eo | Ubersetzungsverhaltnis 0,200-1,800 1,000 Der Mindeststrom bei niedriger Drehzahl gibt den Mindeststrom bei niedrigen Drehzahlen an; richtige Einstellungen tragen
des Einphasenmotors zur Verbesserung der Belastbarkeit bei niedrigen Drehzahlen bei. Die Funktion zur Kompensation der Haftreibung gleicht die
= Funktion: Einstellen des Windungsverhaltnisses des Einphasenmotors Ausgangsspannung beim Anlaufen automatisch entsprechend der Last aus und erhéht dadurch das Anlaufdrehmoment.
) ) i Parameternu 4 8 : R Werksein
P%ﬁ\”ef'emu Funktion Einstellbereich Einheit ngerﬁﬁg G Funktion Einstellbereich Einheit stellung
0: Konstantes P07.71 | VF-Kurve-F1 50,0
Drehmoment; :
P06.70 | Lastart Lifter/Wasserpumpe; 0 P07.72 | VF-Kurve-F2 50,0
2: Forderung; 0,0-3000,0 Hz
3: Reserviert P07.73 | VF-Kurve - F3 50,0
® Funktion: Wahlen Sie den geeigneten Lasttyp aus, um die entsprechenden P07.74 | VF-Kurve - F4 50,0
P07.75 | VF-Kurve — VO 0
gl Parameternu Werksei g‘l
s kol Funktion Einstellbereich Einheit | sgoliung. P07.76 | VF-Kurve - V1 * 3
z 0-10.000 N 2
g Kompensationsstérke des PO7.77 | VF-Kurve V2 v g
» P06.80 Motorkabels 0-500 0 »
o P07.78 | VF-Kurve - V3 * I 2
» ivme D f . P »
g S L Ifunktlon. Pleser Parameter muss eingestellt werden, wenn die Lange des Motorkabels 100 Meter P07.79 | VF-Kurve — V4 * g =
33 Uberschreitet; . . nE Ion VE- - 33
(o) wobei der Wert 20 empfohlen wird. [ox=2
Sc - L Sc
= ¥ Erlauterung des Prinzips: =
Q . : ) . ' Q@
. - Einstellung der V/F-Kurve im V/F-Regelungsmodus. Bei Verwendung der Vektorregelung 1 kdnnen die entsprechenden
aQ aQ
@ 6'7 Parameter der Gruppe 07: Steuer Salgorlthmus Datenpunkte der V/F-Kurve eingestellt werden, um die Regelcharakteristik der entsprechenden Regelpunkte anzupassen. @
Pg‘amrgftemu Funktion Einstellbereich Einheit Vg?gﬁ?'gn Spannung
o ) N MAX
= FRIdRoNn | Soh eisdinV ektorsteusAhigetitstellen % 100
» EﬁZI% fkompeRsalign: Rasst die Gen,,uig_lﬂéi r Drehzahlstabilitat des Motors an. Wenn der Motol unta,; hoher La%&teh P07.79
"dle [ S‘?:hﬁ@;lﬂldhiﬁgﬁlgaﬁnerhﬁhen Sie di Parameter; andernfalls verringern Sie ihn. °
(FirdenrBedartarrsanfter tastist die-Auswatt megativer Wertevorgesetreny
P;’;’gf'em” Funktion Einstellbereich Einheit "Z?e'ffj,?g"
- N P07.78]
P07.52 :netsonanzunterdruckungskoefﬁ2| 0 bis 10.000 % 100
P07.77]
Konstante des
P07.53 Unterdriickungsfilters fiir 1-10.000 % 100
niedrige Drehzahlen PO7.76
Konstante des Hochfrequenz-
P07.54 Unterdriickungsfilters 1-10.000 % 100 P07.75]
® Funktion: Einstellen des Resonanzunterdriickungskoeffizienten, Unterdriickung bei hohen und niedrigen 0l
Drehzahlen [
Filterkonstante PY7.71 PO7.72 PO7.73 PQ7.74 Frequenz
» Erlauterung des Prinzips: — >
Das Frequenzumrichtersystem im Leerlauf neigt zu Resonanz, und die Resonanzunterdriickungsfunktion tragt zur Beseitigung Abbildung 6-7-1 VF-Regelkurve
von Schwingungen bei.
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Kapitel 6
6.8 Parameter der Gruppe 09: Systemschutz
P?nr;rgftemu Funktion Einstellbereich Einheit Vggllfjﬁg
0: Fehler;
P09.00  [MaRnahme bei Phasenausfall | 1: Alarm; 2
am Eingang 2: Ungliltig
Parameternu . . i oo e Werksein
bl Funktion Einstellbereich Einheit stellung
Erkennung 0: Ungiltig;
P09.04 : 1
eines 1: Glltig
Ausgangsphase
nausfalls
P%ﬁ‘"e-'f'emu Funktion Einstellbereich Einheit Vggﬁ,?';
0: Ungliltig;
P09.06 ETR-Auswahl 1: Alarm; 2
2: Fehler
Pﬁ]‘ﬁgs{emu Funktion Einstellbereich Einheit Vzglﬁfg
0: Der STO/STO1/STO2/STO3-Zustand wird nicht
P09.49 Auswahl der STO-Anzeige angezeigt; 1: Alarm im STO-Zustand anzeigen; 0
2: Fehler im STO-Zustand anzeigen
6.9 Parameter der Gruppe 10: System status
Pﬁ:ﬁ‘rgstemu Funktion Einstellbereich Einheit Vzleélﬁfg
P10.05 Software-Versionsnummer
Parametemu Funktion Einstellbereich Einheit Vgglll‘jﬁ'g”
P10.10 Steuerwort 0 bis 4294967295
B Funktion: Gibt das Systemsteuerwort an.
Die Definition der einzelnen Bits ist in der folgenden Tabelle aufgefiihrt:
Tabelle 6-9-1
Steuerwort (Bit) Definition
0 Start
1 Umkehren
2 Start rlickwarts
3 JOG
4 Stopp
5 Not-Aus
6 Sicherer Stopp
7 Zuriicksetzen
9 Parameter-Selbstlernfunktion
10 Auslosung
11 Pause
13 NACH OBEN (inkrementell)
14 AB (verringern)
Pﬁ:ﬁ‘rgstemu Funktion Einstellbereich Einheit ngerh(l_s‘%n

P10.11 Einstellwert -65535,0 bis 65535,0

= Eunidion: Zeigt den eingestellien Frequenzwert an, siehe ADbIduNg 6:2-1

67

Parameternu . . . g Werksein
er Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.15 Aktueller Zustand 0 bis 4294967295

B Funktion: Zeigt das Systemstatuswort an (die Definition der einzelnen Bits entnehmen Sie bitte der
folgenden Tabelle). Die genaue Bedeutung ist in Abbildung 6-5-1 dargestellt.

Tabelle 6-9-2
Statuswort (Bit) Definition
0 Die Stromversorgung wird unterbrochen
1 Wird angehalten
2 Lauft
3 Startfunktion startet
4 Selbstlernvorgang fiir Parameter beginnt
5 Betrieb
6 Bereit
10 Fehler
11 Alarm
12 STO-Status
Parameternu . 8 : fg Werksein
jbafle Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.16  |Fehlerzustandswort 1 0 bis 4294967295

P10.17

Fehlerstatuswort 2 0 bis 4294967295

® Funktion: Anzeige des Systemfehler-Statusworts
(die Definition der einzelnen Bits entnehmen Sie bitte der folgenden Tabelle)

https://www.ovostepper.de/

Tabelle 6-9-3

Fehlerstatuswort 1 (Bit) Definition

1 Systemstérung

4 Erdschluss

5 Kurzschluss gegen Erde

6 Ausgangskurzschluss

7 Ausgangsiiberstrom

8 Gleichstrom-Sammelschienen-Uberspannung

9 Unterspannung der Gleichstromschiene

10 Uberhitzung des Wechselrichters

11 Fehler beim Selbstlernvorgang

13 Uberhitzung der Gleichrichterbriicke

14 Fehlende Phase U

15 Fehlende Phase V

16 W-Phase fehlt

19 Kein Motoranschluss

20 Eingangsphasenausfall

21 Uberlastung des Umrichters

22 Uberdrehmoment

24 Motoriiberhitzung

25 Motoriiberlastung

26 Strombegrenzung

27 Eingangsspannungsausfall
Fehlerstatuswort 2 (Bit) Dafinion

31 Externer Fehler

33 STO - Safe Torque Stop

34 STI1 — Interne Schaltung fehlerhaft

35 STI2: Fehler in der internen Schaltung

36 Fehler im internen Regelkreis von STI1 und STI2
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Kapitel 6
Parameternu . . : oo o Werksein
nor Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.18 Alarmstatuswort 0 bis 4294967295

B Funktion: Anzeige des System-Alarmstatusworts
(die Definition der einzelnen Bits entnehmen Sie bitte der Beschreibung der obigen

Tabelle)
Pz:ﬁ\n;stemu Funktion Einstellbereich Einheit Vggﬁ.fg
p1020 |Absolutwert der 0,0 bis 65535,0 Hz
Ausgangsfrequenz
P10.21 | Ausgangsfrequenz -65535,0 bis 65535,0 Hz
P10.22 [ Ausgangsstrom 0,00 bis 65535,00 A
P10.23 | Ausgangsspannung 0,0 bis 65535,0 \
P10.24 | Ausgangsdrehmoment 0,000 bis 65535,000 N-m
Pﬁ:ﬁ‘rgstemu Funktion Einstellbereich Einheit Vgleélﬁfg
P10.25 Gleichspannung 0,0 bis 65535,0 \%
P10.26 | Wechselrichter-Temperatur 0 bis 65535 C
P10.27 | Warmlast des 0 bis 65535 %
Wechselrichters
P10.28 | Motor-HeiRlast 0 bis 65535 %
P10.30 |Leistung 0,000-65535,000 kw
P10.31 | Energieverbrauch 0,000 bis 4.294.967,295 kW*h
Parameternu 5 § ;i S Werksein
or Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.40 |Betriebsstunden 0,000 bis 4294967,295 h
P10.41 | Anzahl der Einschaltvorgénge| O bis 4294967295
= Funktion: Abfrage der Wechselrichterstatistiken
Pﬁ]‘ﬁgs{emu Funktion Einstellbereich Einheit Vgglﬁfg
P10.44 Kommunikations-Timeout 0,000 bis 9999,000 s

= Funktion: Uberwachung des Kommunikations-Timeouts zwischen Umrichter und (ibergeordnetem

Rechner

» Funktionsprinzip:

Wenn nach dem Einschalten des Umrichters keine Kommunikation mit dem libergeordneten Rechner stattfindet, betragt
das Kommunikations-Timeout 0.
Nach nur einer normalen Kommunikation betragt das Timeout bei normaler Kommunikation weniger als 0,1
Datenénderungen. Wenn zu diesem Zeitpunkt die Kommunikation gestort ist, wird das Kommunikations-Timeout
akkumuliert und gezéahit. Der Benutzer kann den Komparator verwenden, um die Abschaltung aufgrund eines

Kommunikationsfehlers zu beurteilen. Uberpriifen Sie die folgenden Parameter:

Parameternummer Funktion Einstellwert
P01.30 Einstellung des virtuellen Terminals 1340
P03.08 Quelle des Fehlerbefehls 17
P12.00 Freier Parameter 1 3,000
P16.00 Auswahl der Eingangsparameter fir Komparator 1 1044
P16.01 Auswahl der Vergleichsparameter fiir Komparator 1 1200
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 2

:t:fnlégcr;]nsDt?gschreipuntg: Bei einem Kommunikations-Timeout von 23 s stoppt der Umrichter im Fehlerfall, und
play wird E0063 angezeigt.
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Parameternu . " . for g Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.60 | Aktuelle Alarmnummer 0 bis 4294967295
P10.61 | Aktuelle Fehlernummer 0 bis 4294967295
P10.62 |Nummer der letzten Stérung 0 bis 4294967295
P10.63 | Die ersten beiden 0 bis 4294967295
Fehlernummern
T Funktion AnZ » ung)
poramelsi Funktion Einstellbereich Einhett | Veeiroen
P10.70 | Zustand der S- 0 bis 4294967295
Eingangsanschlisse
P10.71 | Eingangswert des Al1- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschlusses
P10.72 | Eingangswert am Al2- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschluss
P10.74 | Ausgangszustand des Y- 0 bis 4294967295
Anschlusses
P10.75  [Ausgangswert des AO1- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschlusses
P10.76 | Ausgangswert des AO2- -65535,000 bis 65535,000 %
Anschlusses
B Funktion: Anzeige externer Klemmeninformationen
P?nr'i}lgretemu Funktion Einstellbereich Einheit Vg;eer:ﬁ_s‘:;n
P10.78 | Impulseingangsfrequenz 0,000-10.000,000 kHz
P10.79 | Impulsausgangsfrequenz 0,000-10.000,000 kHz
u = = = yenz
Parameternu - " . an o Werksein
mmer. Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P10.80 | Encoder-Zahlwert 0 bis 4294967295
P10.81 | Encoder-Drehzahl -9999,000 bis 9999,000 Hz
P10.82 | Encoder-Winkel 0,0 bis 359,9 Grad
¥ Funktion: Anzeige des Encoder-Status
Parametemu Funidion Einstellbereich Ennet | Vierksen
P10.90 Einstellwert 1 -999999,000 bis 999999,000 %
P10.91 |Einstellwert 2 -999999,000 bis 999999,000 %
P10.92 Einstellwert 3 -999999,000 bis 999999,000 %
*_Funktion: Anzeige des Sollwerts, siehe Abbildung 6:2:1
Parameternu " " ; forp Werksein
aikefies Funktion Einstellbereich Einheit stellung

P10.98 | Anzeigewert 1

-99999,000 bis 99999,000

P10.99 Anzeigewert 2

-99999,000 bis 99999,000

B Funktion: Angabe des Anzeigewerts (siche P01.68 bis P01.69 fiir die Quelle des Anzeigewerts)
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Kapitel 6

6.10 Parameter der Gruppe 11: Aufzeichnung von Fehler en

Parametemu Funktion Einstellbereich Einheit ng‘:lll‘ﬁgg‘
Frequenz des -999999,0 bis 999999,0
P11.10 | stromfehlerausgan Hz 00
gs
Aktueller -999999,00~999999,00
P11.11 Fehlerausgangs A 0,00
strom
P11.12 | Strom bei Fehlerspannung am -999999,0 bis 999999,0 \Y 0,0
Sammelschienen
Aktuelle Temperatur -999999 bis 999999 o
P11.13 | des defekten ¢ 0
Wechselrichters
Aktueller -999999 bis 999999
P11.14 | Fehlerzustand des 0
S-Anschlusses
p11.45 | Stromfehlerzustand -999999 bis 999999 o
. am Y-Anschluss
P11 | Sesamie Binschaltdauerdes | 5504294967 295 h 0,000
Ausgangsfrequenz -999999,0 bis 999999,0
P11.20 | des letzten Fehlers Hz 00
P11.21 Ausgangsstrom -999999,00~999999,00 A 0,00
des letzten
Fehlers
Busspannung -999999,0 bis 999999,0
P11.22 beim letzten \ 0,0
Fehler
Wechselrichtertemperatu -999999 bis 999999 o
P11.23 r bei der letzten Stérung B 0
Zustand des S- -999999 bis 999999
P11.24 | Anschlusses bei der 0
letzten Stérung
Y-Endzustand des -999999 bis 999999
P11.25 | jetzten Fehlers o
Gesamte Einschaltzeit des
P11.26 | |etzten Fehlers 0,000~4294967,295 h 0,000
p11.30 |Ausgangsfrequenz der -999999,0 bis 999999,0 He 00
ersten beiden
Fehlerereignisse
Ausgangsstrom der ersten -999999,00~999999,00
P11.31 beiden Fehler A 000
Busspannung der ersten -999999,0 bis 999999,0
P11.32 | peiden Fehler v 00
P11.33 Wechselrichtertemperatur -999999 bis 999999 o 0
der ersten beiden Fehler
P11.34 Zustand des S- -999999 bis 999999 0
- Anschlusses bei den ersten
beiden Fehlern
P11.35 Endzustand der ersten -999999 bis 999999 o
- beiden Fehler am Y-
Anschluss
P11.36 | Gesamte Einschalidauer der | o 000~4204967,295 h 0,000
ersten beiden
Fehlerereignisse

= Funktion: Aufzeichnung von Fehlerinformationen

7
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6.11 Parameter der Gruppe 12: freie Parameter
Pﬁ]rfngftemu Funktion Einstellbereich Einheit v:?erﬁ%n
P12.00 | Freier Parameter 1~ -999999,000~999999,000
~P1219 | Freier Parameter 20 0.000
P1290 | Freier Parameter 91~ -999999,000~999999,000
~P1299 | Frejer Parameter 100 ' 0.000

B Funktion: Als Schnittstelle oder ZwischengréRe. Erweiterung der Systemfunktionen

» Prinzipielle Erlauterung:
P12.00 ~ P12.19, P12.90 ~ P12.94: Speichern den aktuellen Wert beim Ausschalten automatisch. P12.95 ~ P12.99: Legen die
Parameternummer fest. Der Wert von P12.90 ~ P12.94 beim Einschalten wird der in P12.95 ~ P12.99 festgelegten
Parameternummer zugewiesen.

Nur die Parameter P12.90 bis P12.99 werden nach dem Ausschalten automatisch gespeichert.

6.12 Parameter der Gruppe 13: Funktions -Ausgang

Parametemu Funkiion Einstellbereich Einneit | VeeTieen
P13.00 | Komparatorausgang 0 bis 4294967295 0
P13.01 | Logikausgang 0 bis 4294967295 0

B Funktion: Anzeige des Komparatorausgangs (siehe P16.00 bis P16.35) und
des Logikausgangsergebnisses (siehe P16.36 bis P16.75)

> Ergebnisse von Komparator 2, ...
» Logikausgang: Speichert alle Ergebnisse der logischen Einheiten; Bit 0 speichert die
Ergebnisse der logischen Einheit 1, Bit 1 die Ergebnisse der logischen Einheit

P13.00 Komparatorausgang

Y

Bit 8 Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
z z z z z z z z z
°z& | »z& | “z& | °z& | vz& | *z& | “z& | ~z& | -38
35 R R 35 35 35 35 335 35
S a Sa Sa S a S a O a T a T a g@
2 < 2 < 2 < < < 2 < 2 < 2 < 2 <
-] ] ] ] ] o] o] 8 S 8 S
8= 8= 8= g > g > g > g > g > g >

Abbildung 6-12-1 zeigt den Ausgang des Komparators

P13.01 Logikausgang ‘ T ]

Y
Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit 0
Logik-5- Logik-4- Logik-3- Logik-2- Logik-1-

Ausgang Ausgang Ausgang Ausgang Ausgang

Abbildung 6-12-2 Anzeige des Logikausgangsergebnisses

PRz Firlbon Einstellbereich Eineit | Werisen
P13.02 Lineare . ) -999999,000~999999,000 0,000
Transformation 1 Ergebnis
P13.03 Lineare‘ ) -999999,000~999999,000 0,000
Ergebnis der Transformation
2

B Funktion: Angabe des Ergebnisses der linearen Transformation (siehe P17.00 bis P17.09)
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Kapitel 6

Parametemu Funktion Einstellbereich Einheit | {Eheen
Einzelne arithmetische -999999,000 bis 999999,000
P13.10 Operation, 1 Ausgang 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000 bis 999999,000
P13.11 Operation 2, Ausgang 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000 bis 999999,000
P13.12 Operation, 3 Ausgange 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000 bis 999999,000
P13.13 Operation, 4 Ausgange 0,000
Einzelne arithmetische -999999,000 bis 999999,000
P13.14 Operation, 5 Ausgange 0,000
m Funktion: Anzeige des Ergebnisses einer einzelnen arithmetischen Operation (P17.16 ~ P17.25)
Parameternu . . : oo e Werksein
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P13.15  |Ausgang der mathematischen | _999999,000 bis 999999,000 0,000
Operation 1
P13.16 |Ausgabe der mathematischen | _999999,000 bis 999999,000 0,000
Operation 2
P13.17 |Ausgabe der mathematischen -999999,000 bis 999999,000 0,000
Operation 3
P13.18 |Ausgabe der mathematischen -999999,000 bis 999999,000 0,000
Operation 4

B Funktion: Anzeige des Ergebnisses einer mathematischen Operation (siehe P17.26 bis P17.45)

Pf;lrlj'ﬁ‘rgstemu Funktion Einstellbereich Einheit Vzglﬁfg
P13.40 | Ausgang Komparator 1 0~1 0
P13.41 | Ausgang Komparator 2 0~1 0
P13.42 | Ausgang Komparator 3 0~1 0
P13.43 | Ausgang Komparator 4 0~1 0
P13.44 | Ausgang Komparator 5 0~1 0
P13.45 | Ausgang Komparator 6 0~1 0
P13.46 | Ausgang von Komparator 7 0~1 0
P13.47 [ Ausgang von Komparator 8 0~1 0
P13.48 | Ausgang Komparator 9 0~1 0

B Funktion: Angabe des Bits, das dem Ausgang eines einzelnen Komparators entspricht

(siehe P16.00 bis P16.35)

Pg:ﬁ\n;stemu Funktion Einstellbereich Einheit Vzglﬁfg
P13.50 | Logik-1-Ausgang 0~1 0
P13.51 | Logik-2-Ausgang 0~1 0

B Funktion: Gibt das Bit an, das dem Ausgang einer einzelnen Logikeinheit entspricht

(siehe P16.36 ~ P16.51)

Parametemu Funkiion Einstellbereich Einheit | ietee
P13.60 | Stromzahlung Timer 1 0~4294967295 0
P13.61 | Aktueller Wert von Timer 1 0 bis 65535 0
P13.62 | Aktuelle Stufe von Timer 1 0-16 0
P13.63 | Timer 2 — Aktuelle Zahlung 0~4294967295 0
P13.64 | Aktueller Wert von Timer 2 0 bis 65535 0
P13.65 | Aktuelle Stufe von Timer 2 0-16 0

B Funktion: Anzeige des Timer-Ergebnisses (siehe P18.00 bis P18.39)

ueller Timer-Wert: Der Timer za ann angehalten oder zuruckgesetzt werde ueller Status

er Zahlwel
des Timers: Zeigt den Status der Timer-Stufe an, Bit 0 entspricht Stufe 1, Bit 1 entspricht Stufe 2, .

Aktuelle Timer-Stufe: Zeigt die aktuelle Stufe des Timers an.
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Parameternu - " . foreg Werksein

Funktion Einstellbereich Einheit stellung

P13.92 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 1

p13.93 | Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 2

P13.94 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 3

P13.95 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 4

P13.96 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 5

P13.97 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 6

P13.98 Aktueller Wert der virtuellen 0 bis 4294967295 0
Adresse 7

B Funktion: Wert fiir die virtuelle Empfangsadresse; detaillierte Funktionen siehe P01.32—P01.38
6.13 Parameter der Gruppe 14: Encoder ,, “

Parameternu . " : g Werksein
fatls Funktion Einstellbereich Einheit stellung
P14.01 [ Auflésung von Encoder 1 1 bis 2147483647 1024
P14.02 | Richtung von Encoder 1 0: Vorwérts; 1: Riickwérts 0

6.14 Parameter der Gruppe 16: Logik seinheit
RelAmetsmy Rl Einstellbereich Einheit | Vierksein
Auswahl des .
P16.00 | Eingangsparameters fiir 0 bis 65535 Y
Komparator 1
Auswahl des .
P16.01 Vergleichsparameters fiir 0 bis 65535 Y
Komparator 1
0:
1:
2: =;
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 | 3: <: 0
4
5:
6: +
P16.03 |Verzogerungszeit Komparator| 0,000~99999,000 S 0,000
1
Auswahl der .
P16.04 Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 2
Auswahl der .
P16.05 | vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 2
0:
1:
2: =;
P16.06 Konfiguration von Komparator2 | 3: <: 0
4
5:
6:+
P16.07 | Verzégerungszeit Komparator| 0,000~99999,000 s 0,000
2
Auswahl der .
P16.08 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 3
Auswahl der .
P16.09 | Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 3
0: >;
1:<;
2: =
P16.10 Konfiguration von Komparator 3 | 3: <; 0
4=
5:
6: +
P16.11 Verzdgerungszeit von 0,000~99999,000 s 0,000
Komparator 3 74
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Kapitel 6

Kapitel 6
Auswahl des .
P16.12 | Eingangsparameters fiir 0 bis 65535 0
Komparator 4
Auswahl der .
P16.13 | Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 4
0: >;
1<
2: =;
P16.14 Konfiguration von Komparator4 | 3. 0
4
5=
6: +
P16.15 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 0,000
Komparator 4
Auswahl der .
P16.16 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 5
Auswahl der .
P16.17  |Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 5
0:>;
1:<;
2
P16.18 Konfiguration von Komparator5 | 3 0
4:
5:=;
6: +
P16.19 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 0,000
Komparator 5
Auswahl der .
P16.20 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 6
Auswahl der .
P16.21  |Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 o
Komparator 6
0: >;
1:<;
2: =;
P16.22 Konfiguration von Komparator6 | 3. 0
4
5
6: +
P16.23 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 0,000
Komparator 6
Auswahl der .
P16.24 | Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 7
Auswahl der .
P16.25  |Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 7
0:
1:
2:
P16.26 Konfiguration von Komparator 7 | 3. 0
4
5:
6: +
P16.27 Verzégerungszeit von 0,000~99999,000 0,000
Komparator 7
Auswahl der .
P16.28  |Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 8
Auswahl der .
P16.29 | Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 8
0: >;
1:<;
2:
P16.30 Konfiguration von Komparator 8 | 3. 0
4
5.
6: + 75

P16.31 Verzégerungszeit von 0,000 bis 99999,000 S 0,000
Komparator 8
Auswahl der .
P16.32 Eingangsparameter fiir 0 bis 65535 0
Komparator 9
Auswahl der .
P16.33 | Vergleichsparameter fiir 0 bis 65535 o
Komparator 9
0:
1:
2:
P16.34 Konfiguration von Komparator9 | 3. 0
4
5:
6:+
P16.35 Verzogerungszeit von 0,000 bis 99999,000 s 0,000
Komparator 9
m Funktion: Vergleichsoperation einstellen
Komparator Komparatorausgang
Auswahl der Eingangsparameter des A
Komparatf)rs o J P13.00
Auswahl der Auswahl) > > P13.40~P13.48

Vergleichsparameter fiir
den-Ki

Konfiguration des Komparators

Verzdgerungszeit des
Komparators.

T2t

Abbildung 6-14-1 Komparator

> Auswahl des Eingangsparameters fiir den Komparator: Diese Einstellung ist die Adresse.
Die Adresse ist die Nummer des ausgewahlten Parameters, und der tatséchliche Wert wird durch den
aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer bestimmt.
» Auswahl des Vergleichsparameterns fiir den Komparator: Diese Einstellung ist die Adresse.
Die Adresse ist die Nummer des ausgewahlten Parameters, und der tatsachliche Wert wird durch den aktuellen Wert
der ausgewahlten Parameternummer bestimmt.
» Konfiguration des Komparators: Wahlen Sie die Vergleichsbeziehung aus.
» Verzégerungszeit des Komparators: Nach Ablauf der Verzégerungszeit wird das Komparatorergebnis ausgegeben.
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Parameternu . y ~ oo o Werksein
ki Funktion Einstellbereich Einheit stellung
p16.3p |Logikeinheit 1 0 bis 65535 0
Parameterauswahl 1
Logikeinheit 1
P16.:37 Auswahl der Eingangsbits 1 0-32 0
p16.3g |Logikeinheit 1 0 bis 65535 0
Parameterauswahl 2
Logikeinheit 1
P16.39 Eingangsbit-Auswahl 2 0-32 0
pie4o | Logikeinheit 1 0 bis 65535 )
Parameterauswahl 3
Logikeinheit 1
P1641 Eingangsbit-Auswahl 3 0-32 0
0: Keine Auswirkung;
1:Und;
Logikeinheit 1 2: ODER:
P16.42 ’ 0
6 Konfiguration 1 3: NAND;
4:NOR;
5: XOR
0: Keine Auswirkung;
1:Und;
Logische Einheit 1 2: ODER
P16.43 : 0
Konfiguration 2 3: NAND;
4:NOR;
5: XOR
1644 |Logikeinheit 2 0 bis 65535 0
Parameterauswahl 1
Logikeinheit 2
P16.45 Auswahl der Eingangsbits 1 0-32 0
p164p | Lodikeinheit 2 0 bis 65535 0
Parameterauswahl 2
Logikeinheit 2
P16.47 Eingangsbit-Auswahl 2 0-32 0
pie4g | ogikeinheit2 0 bis 65535 0
Parameterauswahl 3
Logikeinheit 2
P16.49 Eingangsbit-Auswahl 3 0-82 0
0: Keine Auswirkung;
1: Und;
Logikeinheit 2 2: ODER;
P16.50 ’ 0
Konfiguration 1 3: NAND;
4:NOR;
5: XOR
0: Keine Auswirkung;
1: Und;
Logische Einheit 2 2: ODER;
. 0
P16.51 Konfiguration 2 3: NAND;
4:NOR;
5: XOR

= Funktion: Logikfunktion einstellen

¥ Auswahl des Parameters der Logikeinheit: Diese Einstellung ist die Adresse.
Die Adresse entspricht der Nummer des ausgewahlten Parameters, und der tatséchliche Wert wird durch
den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer bestimmt.

» Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit: Wahlen Sie die Bitauswahl der Parameter fur die logischen Operationen aus.

0 steht fur Bit 0, 1 fur Bit 1 ...
¥ Konfiguration der Logikeinheit 1: Konfigurieren Sie die logische Operation der Parameter der Logikeinheit.

Parameterauswahl 1 der Logikeinheit (Der
Istwert wird durch den aktuellen

Wert der ausgewahlten Parameternummer)

[oitar | o [ Bie [&itr [ sito | [ ]

Ergebnis der logischen : Konfiguration der Logikeinheit 1 P{onﬁguration der Logikeinheit 2

i
Auswahl des Eingangsbits der l:l l:l
Logikeinheit 1 1 1

i

|

A 4

Qperatio 1
P13.01
P13.50~P13.51 ( Logikauswahl 1

7

|
} v
® Logische Auswahl 2 | | Logikauswahl 3

o>

Kapitel 6
anr?n"e‘retem“ Funktion Einstellbereich Einheit Vgglifj%"
P1676 |Garameterquelle flr 0 bis 65535 0
P16.77 Einstellung fiir 0-16: numerische Einstellung; ~ 200-65535: Adresse 0
Selektor 1
pie7g | Selektor 0 bis 65535 0
Zielparameter
p16.79 | Rarameterquelle fir 0 bis 65535 0
P16.80 Einstellung fir 0-16: numerische Einstellung; ~ 200-65535: Adresse 0
Selektor 2
Piegt | Selektor2 0 bis 65535 0
Zielparameter
Peg2 |Larameterquelle fur 0 bis 65535 0
P16.83 Einstellung fiir 0-16: numerische Einstellung;  200-65535: Adresse 0
Selektor 3
piegq | Selektors 0 bis 65535 0
Zielparameter
P16.85 SZLZ'%%Q;;UQ“S 0 bis 65535 0
P16.86 Einstellung fur 0-16: numerische Einstellung; ~ 200-65535: Adresse 0
Selektor 4
pigay | Selektors 0 bis 65535 0
Zielparameter
P1688 | Poreaiorquele 0 bis 65535 0
P16.89 Einstellung fiir 0-16: numerische Einstellung; ~ 200-65535: Adresse 0
Selektor 5
piego | Seleklors 0 bis 65535 0
Zielparameter
Z m
P16.91 SZ';'?},%rtgque"e 0 bis 65535 0 =
=
P16.92 Einstellung fiir 0-16: numerische Einstellung; 200-65535: Adresse 0 8‘
Selektor 6 a
ve)
Plegs | Seleklor6 0 bis 65535 0 S0
Zielparameter =0
59
Selektor 7 — . 3
P16.94  |Parameterquele 0 bis 65535 0 33
R=2
P16.95 Einstellung fur 0-16: numerische Einstellung;  200-65535: Adresse 0 - %
Selektor 7 Q
Q
Piegs |Seleklor? 0 bis 65535 0 <]
Zielparameter =
P16.97 Eg'ﬁ;;‘;;g;ue"e 0 bis 65535 0
P16.98 Einstellung fiir 0-16: numerische Einstellung;  200-65535: Adresse 0
Selektor 8
piggg |Seleklor8 0 bis 65535 0
Zielparameter

B Funktion: Vergleichsoperation festlegen

» Prinzipielle Erlauterung:
Wie in Abbildung 6-14-3 dargestellt, wird bei einer Einstellung von 0 bis 16 eine Adresse aus 16 aufeinanderfolgenden
Adressen ausgewahlt, wobei der Selektor-Parameter ,Quelle” als erste Adresse dient, und der aktuelle Wert dieser
Adresse an den Selektor-Parameter ,Ziel* Gibergeben.
Wird der Wert auf 200-65535 als Adresse gesetzt, ist diese Adresse die Nummer des ausgewahlten Parameters, und
der tatsachliche Wert wird durch den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer bestimmt.

Selektorparameter | gelektorparameter ,source*
Quelle Selektorparameter ,source” + 1
Selektorparameter ,source” +2

Selektor-Einstellung

Parameter fiir das
Selektorziel

Quelle des Selektorparameters + 15

Abbildung 6-14-3 Selektor
Beispiel: P16.76 = 250, P16.78 = 270
Wenn P16.77 = 0 ist, werden die Daten des Parameters P02.50 an P02.70 lbertragen;
wenn P16.77 = 1 ist, werden die Daten des Parameters P02.51 an P02.70 libertragen; wenn
P16.77 = 2 ist, werden die Daten des Parameters P02.52 an P02.70 Uibertragen;
bildung 6-14-2 Logische Operation

Wenn P16.77 = 14 ist, werden die Daten des Parameters P02.64 in P02.70 Ubertragen; Wenn
P16.77 = 15 ist, werden die Daten des Parameters P02.65 in P02.70 (ibertragen;
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Kapitel 6

6.15 Parameter der Gruppe 17: mathematische Operationen ,, “

P?nr;rg;etemu Funktion Einstellbereich Einheit Vzg:fjﬁg
P1700 | Hhgare transformation 1= | g pis 65535 0
P17.01 Lineare Transformation 1 X1 -999999,000 bis 999999,000 0,000
P17.02 Lineare Transformation 1X2 | -999999,000 bis 999999,000 50,000
P17.03 Lineare Transformation 1 Y1 -999999,000 bis 999999,000 0,000
P17.04 Lineare Transformation 1 Y2 | -999999,000 bis 999999,000 1500,000
P17.05 h'g;i;ee;;g"uzﬁ?;ma"m 2= | obis 65535 0
P17.06 Lineare Transformation 2 X1 | -999999,000 bis 999999,000 0,000
P17.07 Lineare Transformation 2X2 | -999999,000 bis 999999,000 0,000
P17.08 Lineare Transformation 2 Y1 | -999999,000 bis 999999,000 0,000
P17.09 Lineare Transformation 2 Y2 | -999999,000 bis 999999,000 0,000

Funktion: Lineare Transformation festlegen

Erlauterung des Prinzips:

v

Wie in Abbildung 6-15-1 dargestellt, wird der Quellparameter der linearen Transformation eingestellt, und der aktuelle Wert
des Referenzparameters wird als x-Eingabe verwendet. Einstellung der linearen Beziehung (Parameter P17.01-17.04 oder

Parameter P17.05-P17.09 andern).

> Beispiel: Unterschiedliche Ausgangsfrequenzen entsprechen unterschiedlichen Drehzahlen (0-50

Hz entsprechen 0-1500 U/min),
die Einstellparameter lauten wie folgt:

P17.00 = 1021 (Quelle des Parameters der linearen Transformation 1 ist die Ausgangsfrequenz) P17.01 =0
(X1 der linearen Transformation 1 ist 0)

P17.02 = 50 (X2 der linearen Transformation 1 ist 50)
P17.03 = 0 (Y1 der linearen Transformation 1 ist 0)

P17.04 = 1500 (Y2 der linearen Transformation 1 betragt 1500)
P13.02 = Ergebnis der linearen Transformation 1

A

Y
y=Y2=Yix
Y2 P[17.04 Xa=Xa
yF13.02
Y1 PIT7:03 '
q X1 M X2
P17.01 P17.00 P17.

Abbildung 6-15-1 Lineare Transformation
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Parameternu
mmer

Funktion

Einstellbereich

Einheit

Werksein
stellung

P17.16

Einzelne arithmetische Operation, 1
Parameterquelle

0 bis 65535

0

P17.17

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fiir 1 Operation

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert gréRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unveréndert

P17.18

Einzelne arithmetische Operation
mit 2 Parametem — Quelle

0 bis 65535

P17.19

Einzelne arithmetische Operation,
Einstellung flir 2 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3:Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert grofRRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert gréRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unverandert

P17.20

Einzelne arithmetische Operation, 3
Parameter, Quelle

0 bis 65535

P17.21

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung flir 3 Operationen

0: ABS;
1: Quadratwurzel;
: Sin;

3:Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert groRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unverandert

P17.22

Einzelne arithmetische Operation, 4
Parameter, Quelle

0 bis 65535

P17.23

Einzelne arithmetische Operation —
Einstellung fir 4 Operationen

0: ABS;

1: Quadratwurzel;

2: Sin;

3: Cos;

4: Potenz2;

5: Potenz3;

6: Zufallszahl;

7: Bitweises NOT;

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: Ist der Wert groRer als

0, bedeutet dies 0.
Wenn kleiner als 0, unverandert

P17.24

Einzelne arithmetische Operation, 5
Parameter, Quelle

0 bis 65535

» Bdlsprel:

FErEtdiBRd RODOPXttchER4, we

0: ABS;

1: Quadratwurzel;
2: Sin;

3: Cos;

P

0328l festiegen
nrEP3eihog. P13.10=81,000

8: 2 hoch n;

10: Wenn kleiner als 0, bedeutet dies 0.
Ist der Wert groRer als 0, bleibt er

unverandert; 11: st der Wert groRer als

0, bedeutet dies 0.

Wenn kleiner als 0, unverandert

https://www.ovostepper.de/
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Kapitel 6 Kapitel 6
Parameternu : n 5 L Werksein 0: Keine
mmer Funktion Einstellbereich Einheit stellung Auswirkung;
L
P17.26 Mathematische Operation 1 0~65535 0 2:
Parameterquelle 1 3%
. . 4/,
p17.27 Mathematische Operation 1 0~65535 0 5:Max:
Parameterquelle 2 &:Mi N
Mathematische Operation 2 7:M:E€elwen'
P17.28 Mathematische Operation 1 0~65535 0 P17.35 Operations-Einstellung 2 QEBitweise UND' 0
Parameterquelle 3 ’
q 10:Bitweise
0: Keine ODER; 11:ANDN;
Auswirkung; 15: Flankensignal-Reset: (P17.29 = 15, Erkennung der
14 steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30 = 15, wenn das
2: Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird
3% die steigende Flanke zuriickgesetzt)
4./.’ 16: Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern
5:Max;
. . 6:Min; i i
Mathematische Operation 1 iy . p17.35 | Mathematische Operation 3 0~65535 0
P17.29 | Einstellung der Operation 1 g;gllmelwen, 0 Parameterquelle 1
10: i
ODER: P17.37 ’F‘,":r::;‘;::'sfgzgpera“"” 3 0~65535 0
15:Flankensignalquelle: (P17.29=15, Erkennung der J
steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30=15, wenn das Mathematische Operation 3
Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird P17.38 Parameterquelle 3p 0~65535 0
die steigende Flanke zurilickgesetzt)
16: Werte neu anordnen und um 8 Bit erhdhen 0: Keine
Auswirkung;
14
0: Keine 20
Auswirkung; 3
10+ .
5 f 4/,
3. 5:Max;
" Mathematische Operation 3 | 5-Min:
4 i~ athematische Operation 7:Mittelwert: o
5:Max; Operations-Einstellung 1 9:Bitweises UND;
: " 6:Min; 10:Bitweises
P1730 | omematische Operation T | 7:Mittehwert 0 ODER; 11:ANDN;
:Bitweise H :Flankensignalquelle: .29=15, Erkennung der
perations-Einstellung QB“_” 5 UND: 15:Flank gnalquelle: (P17.29=15, Erk g d
10:Bitweise steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30=15, wenn das
ODER; 11:ANDN; Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird
15: Flankensignal-Reset: (P17.29 = 15, Erkennung der die steigende Flanke zurilickgesetzt)
steigenden Flanke der Quelle von P17.26; P17.30 = 15, wenn 16: Werte neu anordnen und um 8 Bit erhdhen
das Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist,
wird die steigende Flanke zuriickgesetzt)
16: Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern 0: Keine
Auswirkung;
1:4;
P17.31 Mathematische Operation 2 0~65535 0 2: -
Parameterquelle 1 3%
N . 4/,
p1732 | Mathematische Operation 2 0~65535 0 5:Max:
Parameterquelle 2 &:Min:
Mathematische Operation 3 7:M:?télwen'
p17.33 | Mathematische Operation 2 0~65535 0 P17.40 | operations-Einstellung 2 o'Bitweise UND: 0
Parameterquelle 3 Sitweise ’
b 10:Bitweise
0: Keine ODER; 11:ANDN;
Auswirkung; 15: Flankensignal-Reset: (P17.29 = 15, Erkennung der
1: steigenden Flanke der Quelle von P17.26; P17.30 = 15, wenn
das Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist,
wird die steigende Flanke zuriickgesetzt)
16: Werte neu anordnen und um 8 Bit verringern
Mathematische Operation 2 M . p1741 |Mathematische Operation 4 0~65535 0
7:Mittelwert; B
P17.34 | Operations-Einstellung 1 B:Biltwee‘igzs'UND' 0 Parameterquelle 1
10:Bitweises i i
ODER: 11:ANDN; P17.42 I;/Iatherr:atlsch"e 2perat|on 4 0~65535 0
15:Flankensignalquelle: (P17.29=15, Erkennung der arameterquetle
steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30=15, wenn das Mathematische Operation 4
Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird P17.43 Parameterquelle 3p 0~65535 0
die steigende Flanke zurlickgesetzt)
16: Werte neu anordnen und um 8 Bit erhdhen
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0: Keine
Auswirkung;
1: 4

6:Min;
7:Mittelwert; 0
9:Bitweises UND;

10:Bitweises

ODER; 11:ANDN;

15:Flankensignalquelle: (P17.29=15, Erkennung der
steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30=15, wenn das
Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird
die steigende Flanke zurilickgesetzt)

16: Werte neu anordnen und um 8 Bit erhdhen

Mathematische Operation 4

P17.44 Operations-Einstellung 1

0: Keine
Auswirkung;
1:+;

3%

4:/;
5:Max;
6:Min;
7:Mittelwert; 0
9:Bitweise UND-

Verkniipfung;

10:Bitweise

ODER-

Verkniipfung;

11:ANDN;

15: Flankensignal-Reset: (P17.29 = 15, Erkennung der
steigenden Flanke der Quelle P17.26; P17.30 = 15, wenn das
Ergebnis von P17.27 und P17.28 bitweise ungleich 0 ist, wird
die steigende Flanke zurlickgesetzt)

Mathematische Operation 4

P17.45 Operations-Einstellung 2

u iom: i i @i anordnen und um 8 Bit verringern

» Quelle der Parameter fiir mathematische Operationen:
Diese Einstellung ist die Adresse. Die Adresse ist die Nummer des ausgewahlten Parameters, und der tatsachliche Wert wird
durch den aktuellen Wert der ausgewahlten Parameternummer bestimmt.

» Einstellung der mathematischen Operation: Legen Sie die mathematische Operation fest.

Ergebnis der Einstellung der mathematischen Operation 1 Einstellung der mathematischen Operation 2

mathematischen

P13.15~P13.18 | =

Jap Bunglaiyoseg

Quelle fiir mathematische é Quelle fiir mathematische é Quelle fiir mathematische
Operationsparameter 1 Operationsparameter 2 ) Operationsparameter 3
Abbildung 6-15-2: Mathematische Operation
Beispiel: P17.26 = 1201, P17.27 = 1202, P17.28 = 1203, P17.29 = 1, P17.30 = 3 Wenn P12.01 = 2,000,
P12.02 = 3,000, P12.03 = 5,000,
Das Berechnungsergebnis P13.15 = (2.000 + 3.000) * 5.000 = 25.000
® Flankensignal.
Beispiel: Wenn die Ausgangsfrequenz 50 Hz erreicht, zieht das Relais an. Wenn die Ausgangsfrequenz
Frequenz unter 50 Hz liegt, bleibt das Relais angezogen. Erst wenn der Wechselrichter stoppt, wird das Relais
abgeschaltet.

Parameternummer Funktion Einstellwert
P03.00 Quelle des Startbefehls 3
P03.30 Quelle der Y1-Klemme 1341
P12.00 Freier Parameter 1 50
P12.01 Freier Parameter 2 1
P12.02 Freier Parameter 3 0,001
P16.00 Eingangsparameter fiir Komparator 1 1020
P16.01 Vergleichsparameter fir Komparator 1 1200
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 4

Kapitel 6

P16.04 Eingangsparameter fiir Komparator 2 1315
P16.05 Vergleichsparameter fir Komparator 2 1202
P16.06 Konfiguration von Komparator 2 4
P16.36 Parameterauswahl fiir Logikeinheit 1 1 1070
P16.37 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 1, 1 0
P16.38 Parameterauswahl 2 der Logikeinheit 1 1201
P16.39 Logikeinheit 1 — Auswahl der Eingangsbits 2 0
P16.42 Konfiguration der Logikeinheit 1 1 5
P17.26 Mathematische Operation 1, Parameterquelle 1 1340
P17.27 Mathematische Operation, 1 Parameter, Quelle 2 1350
P17.28 Mathematische Operation, 1 Parameter, Quelle 3 1201
P17.29 Mathematische Operation 1, Operationseinstellung 1 15
P17.30 Mathematische Operation 1, Einstellung 2 15
A0 " . ~ an_ oo " E
Parameternu " ; Arg Werksein
or Funktion Einstellbereich Einheit stellung
0:1ms; 1: 10
ms;
2:100 ms;
P18.00 | Timer 1 — Taktquelle 3:1s; 0
6:1h;
7:1Tag;
11-26: von S1 bis S16; wenn am S-Anschluss eine steigende
Flanke auftritt, wird der Zahler um 1 erhoht;
27-42: Von den Bits 0-15 des virtuellen Pins P01.30: Wenn das
entsprechende Bit eine steigende Flanke aufweist,
wird der Zahler um 1 erhéht;
51-76: von S1 bis S16; wenn der S-Anschluss die fallende
, um 1 erhéhen;
77-92: von den Bits 0—15 des virtuellen Anschlusses P01.30;
wenn das entsprechende Bit die fallende Flanke
aufweist, wird der Zahler um 1 erhoht;
200-3799: Adresse
0: Stopp am Ende eines einzelnen Durchlaufs;
. " 1-16: Start des nachsten Zyklus festlegen
P18.01 Betriebsmodus von Timer 1 Am Ende eines einzelnen Vorgangs startet der Zyklus 0
automatisch entsprechend der Einstellung
Bit 0: Aktivieren;
P18.02 | Steuerbefenl fir Timer 1 DIl Gablen starten: 1. 0
Zahlstand I6schen
P18.03 | Timer 1 Sollwert _1 bis 4294967295 K
P18.04 | Zeit fur Phase 1 von Timer 1 | O bis 4294967295 0
P18.05 Timer 1, Phase 2, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.06 Timer 1, Phase 3, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.07 Timer 1, Phase 4, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.08 Timer 1, Phase 5, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.09 Timer 1, Phase 6, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.10 Timer 1, Phase 7, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.11 Timer 1, Phase 8, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.12 Timer 1, Phase 9, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.13 Timer 1, Phase 10, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.14 Timer 1, Phase 11, Zeit 0 bis 4294967295 0
p1g15 | Timer 1, Phase 12, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.16 Timer 1, Phase 13, Zeit 0 bis 4294967295 0
P18.17 Timer 1, Phase 14, Zeit 0 bis 4294967295 0
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P18.18 Timer 1, Phase 15, Zeit 0~4294967295 0
P18.19 Timer 1, Phase 16, Zeit 0~4294967295 0
0:1ms; 1: 10
ms;
2:100 ms;
3:1s;
6:1h;
7:1Tag;
11-26: von S1 bis S16; wenn am S-Anschluss eine steigende
Flanke auftritt, wird der Zahler um 1 erhoht;
§ 27-42: Von den Bits 0-15 des virtuellen Pins P01.30: Wenn das
P1820 | Timer 2 - Taktquelle entsprechende Bit eine steigende Flanke aufweist, 0
wird der Zahler um 1 erhoht;
51-76: von S1 bis S16; wenn der S-Anschluss die fallende
,um 1 erhdhen;
77-92: von den Bits 0-15 des virtuellen Anschlusses P01.30;
wenn das entsprechende Bit die fallende Flanke
aufweist, wird der Zahler um 1 erhoht;
200-3799: Adresse
0: Stopp am Ende eines einzelnen Durchlaufs;
: " 1-16: Start des nachsten Zyklus festlegen
P1821 |Betriebsmodus von Timer 2. | = 4 cines einzelnen Vorgangs startet der Zyklus 0
automatisch entsprechend der Einstellung
- Bit 0: Freigabe;
P1822 | Steuerbefehl fiir Timer 2 Bit 1: Zahlen starten: Bit o]
2: Zahlen unterbrechen;
Bit 3: Zahistand
zuriicksetzen
P18.23 Eingestellter Wert fiir Timer 2 -1 bis 4294967295 A1
P18.24 | Zeit fur Phase 1 von Timer 2 | 0~4294967295 0
P18.25 Timer 2, Phase 2, Zeit 0~4294967295 0
P18.26 Timer 2, Phase 3, Zeit 0~4294967295 0
P18.27 Timer 2, Phase 4, Zeit 0~4294967295 0
P18.28 Timer 2, Phase 5, Zeit 0~4294967295 0
P18.29 Timer 2, Phase 6, Zeit 0~4294967295 0
P18.30 Timer 2, Phase 7, Zeit 0~4294967295 0
P18.31 Timer 2, Phase 8, Zeit 0~4294967295 0
P18.32 Timer 2, Phase 9, Zeit 0~4294967295 0
P1833 | Timer 2, Phase 10, Zeit 0~4294967295 0
P18.34 | Timer 2, Phase 11, Zeit 0~4294967295 0
P18.35 | Timer 2, Phase 12, Zeit 0~4294967295 0
P1836 | Timer 2, Phase 13, Zeit 0~4294967295 0
P18.37 Timer 2, Phase 14, Zeit 0~4294967295 0
P1838 | Timer 2, Phase 15, Zeit 0~4294967295 0
P1839 | Timer 2, Phase 16, Zeit 0~4294967295 0

Funktion: Timer-Parameter einstellen

¥ Timer-Taktquelle: Legen Sie die Timer-Taktquelle fest.
Bei einer Einstellung von 0 bis 199 dient diese Einstellung zur Auswahl eines
bestimmten Zeitintervalls, bei einer Einstellung von 200 bis 3799 gibt diese
Einstellung die Adresse an.
Die Adresse ist die Nummer des ausgewahlten Parameters, und der tatséchliche Wert wird durch den aktuellen Wert der

ausgewahlten Parameternummer bestimmt. X . X . .
# Timer-Betriebsmodus: Bei Einstellung auf 0 wird nach Beendigung eines einzelnen Durchlaufs kein ZYKIus gestartet; bei
Elns_lt_ellun%au&‘N '(1rts Nc% 16) wird nach Beendigung eines einzelnen Durchlaufs automatisch ein Zyklus ab N gestartet, bis
er Timer deaktiviert wir

¥ Timer-Steuerbefehle: Bit 0: Aktivieren; Bit 1: Zahlen starten, Signal bei steigender Flanke aktivieren; Bit 2: Zahlen
anhalten; Bit 3: Zahlstand Iéschen.

¥ Timer-Einstellwert: Legen Sie den Zahlwert des Timers fest.
» Timer-Phasendauer: Legt die Dauer jeder Phase des Timers fest.
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Einzelablauf: P18.01 =0

Zyklischer Betrieb: P18.01 + 0

Ausgang P13.60 — P13.65

https://www.ovostepper.de/
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| T3 P18.06 | :
T16: P18,19 :

Abbildung 6-16-1 Zeitsteuerung

L

m
c
>
=
(=4
s}
=)
@

kel
o
=
o
=]
o}
o
@
5

Jap Bunglaiyosag



https://www.oyostepper.de/

Kapitel 7 Kapitel 8

Nr. | Bezeichnung | S1 S2 S3 S4 S5 Y1 Y2Y3 All A2 AO1 AO2 | Tastatur | kommunikation
0-9 | Benuizermakro | x x x x x x x x x x x
KAPITEL 7 — Anwendungsbeispiele fiir Makros S . <o PSS Y i s
"Auswahl ‘/‘\ v o rom ‘Stopp (S —
- - - - Vorwirts Segmentges| Segmentge Start Y N
7_1 Betrieb des Mehrgeschwmdlgkelts- s " UmfazssendsMakm Start ‘F,{igcwk:ans 0G| ghwindgket | schwindigke|  Lauf Aarm|  ($OM M éﬁgrgé"gm Ausgang gr'gpp rialvicived
Abschnitts Auswahl
geschwind Unfassendes Mako | S Vorwarts | Segmentges| Segmentge Soll Ausgangsfre| A Stat | start-/Stopp-
' Ausgangsfrequenz ! 2 Eli S I N i ﬁmwmd&e Lauf  [Felef Alarm| o£™ | x| que o | GBS G | /Einsteliwert
Abschnitts Auswahl ot
feschyind 1 | UmiassendesMao | Start | siopp | jog x x Lauf | Fotlef Alarm| UGS (3| Quefe | S8 g, | Startund Stopp
Abschnitts 1 o
geschvind ' 20 [teeiggs o dser |y x x x x| x| o« x x x x| owd | ey
H topp
Abschnittsgeéc | | e Start Start-/Stopp-
hwindigkert i , L - L | X X X x| ox X X x x G | Enstelwert
' '
! ' ' Vorwirts Start t -
| : : - 2 27 o] S | x X X X x| x X X X X v friabesiwn
T T T —p>
: L L L I Zeit | . Start Start -
Betriebsbefehl : : : 2 [peoiiges, - [strt |Rucorsst | sopp x x x| x| o« x x x x| md | e
' ' ' Ii
; Vorwarts Start Start-/Stopp-
I i L R T b ud et | SO X X X x| ox X X X X G | Enstelwert
T
S5 30 Hms"é?rﬁ‘sﬁg"‘{‘%e" x x x x x x x x enSon x x x x Sollwert
Abbildung 7-1 Auswahl der Mehrstufendrehzahl Vehrstufiges Segmeniges| Segmenige
» Beispiel: Die externen Klemmen S4 und S5 steuern die vierstufige Drehzahlumschaltung, und die Drehzahlen der 31 | Drehzahimakio | * x X | Renagiet| pewinddie) - x X X X X X X x
einzelnen Stufen sind auf 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz bzw. 25 Hz eingestellt. Auswahl
Schritt 1: Setzen Sie P01.20 auf 31 und wahlen Sie das Makro fiir die mehrstufige Drehzahlumschaltung aus; 32 PID-Makro 1 x x x x x x x x R“g;"“jgr‘;’“” x x x x x
Schritt 2: Setzen Sie P03.00 auf 3 und wéhlen Sie den externen Anschluss S1 zur Steuerung des Starts.
A Riickmeldun| ~ Sollw
Interne Steuerung mit acht Drehzahlstufen 33| PIDMako2 [ x x x x x o f o] x|t e x x x x
- Beispiel: Zeitsteuerung der achtstufigen Drehzahlumschaltung, Einstellung der Mehrstufen-Drehzahlen auf 5 Hz, 50 Schnellstart X X X X X X Y X X X X X X X
» 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz, 25 Hz, 30 Hz, 35 Hz, 40 Hz; der externe Anschluss S4 steuert die Freigabe der Mehrstufen- . MaEg _
Drehzahl, S1 steuert den Motorbetrieb. 51 | Gleiehstrominjekdi} x x x x x x| ox x x x x x x
Schritt 1: Setzen Sie P01.20 auf 68 und wahlen Sie das Makro fir die interne achtstufige Makro
Drehzahlregelung aus; Schritt 2: Setzen Sie P03.00 auf 3 und wahlen Sie den externen Anschluss 52 *éosf(efl'_bse x x x x x x x x x x x x x x
S1 zur Steuerung des Starts aus. iz
Beispiel: Zeitsteuerung der achtstufigen Drehzahlumschaltung, Einstellung der Mehrstufendrehzahlen auf 5 Hz, 53 | Gleichstrombrem| x x x x x x x x x x x x x
10 Hz, 15 Hz, 20 Hz, 25 Hz, 30 Hz, 35 Hz, 40 Hz; der externe Anschluss S4 steuert die Freigabe der SEM y
W » Mehrstufendrehzahl und den Motorstart. Tt
@, Schritt 1: P01.20 auf 68 einstellen, das interne Makro fiir die achtstufige Drehzahlregelung 54 x x x x x x x x x x x x x x
%) auswahlen; Schritt 2: P03.00 auf 6 einstellen, den externen Anschluss S4 zur Steuerung des Starts ng
Qo auswahlen. Makro fiir >
o 55 | Notbremsung x x x x x x x x x x x x x x =1
& PID-Regelung =
5 — T s o 2
g 2 7,3 60 |Makrofirden x x x| ghwindgle f‘: wmhwlg e x x x x x x x o x a
uswal
3= Frequenzbereich Reichweite =]
% 17‘)_ Wechselstrom 220 81 | Makro x x x x x x x x x X x x x
3o Frequerziech 3
N 62 | FDT-Makro x X X X x  |veie x| x x X x X X x 2
3 4
=
o
e = Umschaltung 1
g an 6 XST-Thermometer 63 | Zvischen x|« x x x < | x| o« x x x x x x Q
z Beschleunigung 8
& om 32122 und Verzsgerung 5
g 64 | Bremssignal- x x x x x Frequenz x x x x x x x x
E Makio 2zuniedrig
V] \2 w
Frequenz
N ht und
R [T I [ IR IR (R e R R RN I IR (R I 5
hoch
Abbildung 7-3 PID-Verdrahtung Frequenz
erreicht,
» Beispiel: PID-Regelung, Sollwert ist die mel @- Drehzahl, Riickfiihrung erfolgt tiber Al1, die externe Klemme S1 68 Mamzé?l;numbm x x x x x aber der X x x x x x x X
steuert Start und Stopp. herkennung Strom ist zu
Schritt 1: Setzen Sie P01.20 auf 32 und wahlen Sie das PID-Makro 1 aus; gering
Schritt 2: Setzen Sie P01.39 auf 0, wahlen Sie bei der Einstellung der Befehlsquelle den Modus ,Einzelbefehlsquelle” Das
aus; Schritt 3: Setzen Sie P03.00 auf 3 und wahlen Sie S1 als Quelle fiir den Startbefehl aus. &7 | Makrofir M M M M M ;m o« M M M " M M
» Beispiel: PID-Regelung, Sollwert ist Al2, Riickfiihrung erfolgt iiber Al1, der externe Anschluss S1 steuert Start und Signalveriust unierhab
Stopp. des
Schritt 1: Setzen Sie P01.20 auf 33 und wahlen Sie das PID-Makro 2 aus; Schwelenw
> Schr!tt 2: Setzen S!e P01.39 auf 0, um dein Modlljs ,,Einzelbefehlsqluelle“ fiir die Befehlsquelle auszuwahlen; mm, Siedie Werkseins ) %EVUI Siedas Anwendungsmakro-gmndertrt
¥ Schritt 3: Setzen Sie P03.00 auf 3 und wahlen Sie S1 als Quelle fiir den Startbefehl. 68 —Acrnsmgﬁ X x X X chwindigkeit X X X X X X X X X
Geschwindigkets swahl
mal
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8.1 Umfassende Makro, Tei e

P03.40 Al1-Signaltyp 0 Der Signaltyp von Al1 ist ein Spannungssignal
Umfassendes Makro 1 (P01.20=10)
P03.41 Al1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 0,050 V entsprechen 0 Hz
Mehrfachbefehlsquelle, Modus mit mehreren vorgegebenen Sollwerten, analoger und digitaler Ausgang. P03.42 Al1-Spannung (Strom) am oberen 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
Ende
-Eingestellte Frequenz: Hauptfrequenz Al1 + Hilfsfrequenz (Mehrfachdrehzahl + Kommunikation). P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 | Al-Untergrenze
W der JOG-Befehl giiltig ist, JOG-F fiihren.
enn der elent gullig 1 requenz ausiiren P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Al1-Obergrenze
-Befehlsquelle: Start und Stopp, Rickwartsstart, JOG-Befehl.
-Verwendung der analogen GréRen Al1, AO1, AO2 sowie der externen Klemmen S1 bis S5. P03.60 AO1-Signaltyp 0 AO1-Signaltyp ist ein Spannungssignal
P03.62 AO1-Untergrenze 0,000 AO1-Untergrenze
P03.63 AO1-Einstellung fir den oberen 50,000 | AO1-Einstellung fiir den oberen Bereich
. Bereich
KB i
AB P03.64 AO1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,000 0,000 V entspricht 0 Hz
~— Start [P03.00] Y1 N i
Kommunikation Riickwartsstart [P03.01] Quelle -Ausgang P03.65 AO1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
Riickwarts [P03.02] JOG Positionsaul ‘ - . }
< 1 P03.03] Stopp [P03.04] P03.66 AO2-Signaltyp 0 Der Signaltyp von AO2 ist ein Spannungssignal
e Freie Parkposition [P03.05] P03.68 AO2-Untergrenze 0,000 AO2-Untergrenze
"| Zuriicksetzen [P03.07]
S3 ] Quelle Y2-Ausgang P03.69 AO2-Obergrenze 50,000 | AO2-Obergrenze
S4
S5 — Positions- P03.70 AO2-Unterschreitung 0,000 0,000 V entspricht 0 Hz
S6 Aohrstufig {R02.00} Auswahl (Spannung/Strom)
s7 Bit 0 P03.71 AO2-Spannungsobergrenze (Strom| 10,000 10,000 V ent: hen 50 H:
~ |Bit1 P02.30 Mehrstuf Vo] | Y3-Ausgang pannungsobergrenze (Strom) 000 V entsprechen 50 Hz
s8 L . —|Bit2 Einsteflung
PQ2.45 Quelle
] | Bit3 ™
] — > ":’Igﬂlﬁﬂnsaus P01.39 Befehlsmodus 1 Mehrere Befehlsquellen
1 P02.00 Mehrfach-Drehzahlquelle 11000 Mehrfachdrehzahlauswahl fir externe Klemmen S4, S5
AO1-Ausgang A%
Fai“j“*‘“‘“ PO3.61 P0365 P02.10 Sollwertquelle 1 2 Sollwertquelle 1: Al1 auswahlen
Al ) P10.75
m QA . 2 A01 A P02.11 Sollwertquelle 2 1 Einstellwertquelle 2: ,Multi-Speed" auswahlen
Al Eibiun Pogan Einstellung Ausgang [
| S ~-Ausgang| Po3. T swomausgang| AQTTTAUSTANG; P02.12 Sollwertquelle 3 5 Sollwertquelle 3 ist Kommunikation
posds e Erequenz._. Ercehng i
I Po3.62 4 P
Posat b i " Quel - P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 2 Die Beziehungsauswahl fir Kanal 1 auf F1 + F2 einstellen
1 5 Ausgang i
i - AOZ-Ausgahg > P02.14 Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 festiegen 2 Stellen Sie die Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 auf F1 + F2 ein
> P03.67 Po31
c o P10.76 P03.00 Startbefehlsquelle 7 Startbefehl zur Auswahl von Tastatur, Kommunikation oder externem Terminal S1 c
% AQ2-Ausgamg-; P03.01 Quelle des Riickwartslauf-Startbefehls 8 Als Quelle fiir den Riickwérts-Startbefehl ist das externe Terminal S2 ?—;
= 3 Erehrg i i ausgewahlt = %
29 P02.10 el gl -8 i | . - o O
Sy 8 . P03.03 Quelle fiir JOG-Befehl 16 Der JOG-Befehl ist als externer Anschluss S3 ausgewahlt. 3
I a H ]
Q 2: Al1-Einstell H o
& © instellung Einstellwert 1 > P03.30 Quelle des Y1-Anschlusses 3 Relais 1 wird aus dem aktuellen Zustand ,lauft* angesteuert ®
o PO213 Pri JOG > eingestelite
3 A= . - iy j P03.32 Quelle an KiI Y2 4 is 2 wi
% . Fi P'02'1 2. F1+F2 JOGyreethég)zGaﬁlgg"ébseth uelle an Klemme Relais 2 wird vom aktuellen Fehlerzustand angesteuert
3 : . ) 0214 P03.34 Quelle an Klemme Y3 5 Relais 3 wird durch den Alarm des aktuellen Zustands ausgeldst
P02.12 2:F1+F2 Set
Frequenz
+
P02.24 JOG-Frequenz 10 Die JOG-Frequenz ist auf 5 Hz eingestellt
P02.30 Mehrstufig 0 20 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 0 ist auf 10 Hz eingestellt
P02.31 Mebhrstufiger Betrieb 1 30 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 1 ist auf 15 Hz eingestellt
P02.32 Mehrstufiger Betrieb 2 40 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 2 ist auf 20 Hz eingestellt
P02.33 Mebhrstufiger Betrieb 3 50 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrfachdrehzahl 3 ist auf 25 Hz eingestellt.
P03.61 AO1-Signalquelle 2 Ausgangsfrequenz
P03.67 AO2-Signalquelle 3 Ausgangsstrom
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8.2 Umfassendes Makro , "2 —

U f d M k 2 PO1 20 1 1 P03.61 AO1-Signalquelle 2 Ausgangsfrequenz
mrassendaes IViakro ( 2U= ) P03.67 AO2-Signalquelle 3 Ausgangsstrom
Mehrfachbefehlsquelle, Modus zur Vorgabe von Mehrfach-Sollwerten, Analog- und Digitalausgang. F03.40 Al1-Signaltyp o Der Signaltyp von Al1 ist ein Spannungssignal
-Eingestellte Frequenz: Die Hauptfrequenz Al1 + Hilfsfrequenz (mehrstufige Drehzahl + Kommunikation) wird vorgegeben. Po341 Al-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 0,050 V entsprechen 0 Hz
-‘Wenn ein JOG-Befehl vorliegt, wird die JOG-Frequenz ausgefiihrt. P03.42 Al1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
-Befehlsquelle: Start und Stopp, Vorwérts und Rickwérts, JOG-Befehl. P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 | Al1-Untergrenze
‘Verwendung der analogen GroBen Al1, AO1, AO2 sowie der externen Klemmen S1 bis S5. P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Al1-Obergrenze
P03.60 AO1-Signaltyp 0 AO1-Signaltyp ist ein Spannungssignal
x P03.62 AO1-Untergrenze 0,000 AO1-Untergrenze
KB
Start [P03.00] Y1 P03.63 AO1-Einstellung fiir den oberen 50,000 | AO1-Einstellung fiir den oberen Bereich
Riickwértsstart [P03.01] Quelle Y1-Ausgang Bereich
Rickwarts [P03.02] JOG Positionsaul P03.64 AO1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,000 0,000 V entsprechen 0 Hz
[P03.03] Stopp [P03.04] swahl
P03.65 AO1-Spannungsobergrenze (Strom! 10,000 10,000 V ent: hen 50 H.
2; Freie Parkposition [P03.05] [Auswahl_| P SRty (Strom) ensprechen >z
3 Zuriicksetzen [P03.07] el Y2 Y2-Ausgang P03.66 AO2-Signaltyp 0 Der Signaltyp von AO2 ist ein Spannungssignal
uelle
$4 P03.68 AO2-Untergrenze 0,000 AO2-Untergrenze
S5 Positions-
S6 Auswahl P03.69 AO2-Obergrenze 50,000 | AO2-Obergrenze
s7
8 2.30 Melg‘smp V3 Y3-Ausgang P03.70 AO2-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,000 0,000 V entsprechen 0 Hz
instellung
2.45 Quelle P03.71 AO2-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
— > Positionsau
swahl
e AO1-Ausgang Mst:;ss P01.39 Befehlsmodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen
0344 Al P03.61 A P02.00 Mehrfach-Drehzahlquelle 11000 | Die mehrstufige Drehzahl wird als S4, S5 ausgewahlt
Al v \ e Einstellung 2 i P — P02.10 Sollwertquelle 1 2 Sollwertquelle 1: Al1 auswahlen
0: Spannungseingng I * H i
PO343 s so s o Enselng P02.11 Sollwertquelle 2 1 Wertquelle 2 einstellen: ,Multi-Speed” auswahlen
03411 PO3.45 Eingany i el P02.12 Sollwertquelle 3 5 Sollwertquelle 3 ist Kommunikation
i AO2-Ausgafg "o =
»
Lagl P03.67 PO371 P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 2 Die Beziehungsauswahl fir Kanal 1 auf F1 + F2 einstellen
c 3 o A £0360 P10.76 P02.14 Beziehungsauswah fiir Kanal 2 festiegen 2 Stellen Sie die Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 auf F1 + F2 ein c
3 - Ausgang =09 P . 3
o | Strom posro ! ?&usgang i P03.00 Befehlsquelle starten 7 Startbefehl zur Auswahl von Tastatur, Kommunikation oder extemem Terminal S1 o
7] 17
g P02.10 P03.02 Befehlsquelle umkehren 8 Der Befehl ,Umkehren* ist als externer Anschluss S3 ausgewahit %
o o
2: Al1-Einstell
g instelung P03.03 JOG-Befehisquelle 16 Der JOG-Befehl ist als externer Anschluss S3 ausgewahlt. 3
= Einstellwert 1 =
n% P03.30 Quelle des Y1-Anschlusses 3 Relais 1 wird aus dem aktuellen Zustand ,lauft* angesteuert o
3 1 5
© P03.32 Quelle an Klemme Y2 4 Relais 2 wird vom aktuellen Fehlerzustand angesteuert g)
2:F1+F2
P03.34 Quelle an Klemme Y3 5 Relais 3 wird durch den Alarm des aktuellen Zustands ausgelost
P02.24 JOG-Frequenz 10 Die JOG-Frequenz ist auf 5 Hz eingestellt
P02.30 Mebhrstufig 0 20 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 0 ist auf 10 Hz eingestellt
P02.31 Mehrstufiger Betrieb 1 30 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 1 ist auf 15 Hz eingestellt
P02.32 Mehrstufiger Betrieb 2 40 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 2 ist auf 20 Hz eingestellt
P02.33 Mebhrstufiger Betrieb 3 50 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrfachdrehzahl 3 ist auf 25 Hz eingestellt
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8.3 Umfassendes Makro , 3 T

f Mak PO1.2 12 P03.61 AO1-Signalquelle 2 Ausgangsfrequenz
Umfassendes Makro 3 ( 01.20= ) P03.67 AO2-Signalquelle 3 Ausgangsstrom
Mehrfachbefehlsquelle, Modus mit mehreren vorgegebenen Sollwerten, analoger und digitaler Ausgang. P03.40 Al-Signaltyp 0 Der Signaltyp von Al ist ein Spannungssignal
-Eingestellte Frequenz: Die Hauptfrequenz Al1 + Hilfsfrequenz (mehrstufige Drehzahl + Kommunikation) wird vorgegeben. Po3.41 Al1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 0,050 V entsprechen 0 Hz
-Befehlsquelle: Start/Stopp, Stopp, Vorwarts und Riickwarts. P03.42 él1d-Spannung (Strom) am oberen 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
nde
‘Verwendung der analogen GroBen Al1, AO1, AO2 sowie der externen Klemmen S1 bis S5. P03.43 Al-Untergrenze 0,000 Al-Untergrenze
P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Al1-Obergrenze
P03.60 AO1-Signaltyp 0 AO1-Signaltyp ist ein Spannungssignal
Anlauf [P03.00] Yt P03.62 AO1-Unter 0,000
» X - grenze X AO1-Untergrenze
Riickwartsanlauf [P03.01] Quelle Y1-Ausgang
Ruckwartslauf [P03.02] JOG Positionsau P03.63 AO1-High-End-Einstellung 50.000 AO1-High-End-Einstellung
[P03.03] Stopp [P03.04] swahl K
| Freipark [P03.05] Auswahl P03.64 AO1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,000 0,000 V entsprechen 0 Hz
| Zurlcksetzen [P03.07] Y2 Y2-Ausgang P03.65 AO1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
Il
Quelle P03.66 AO2-Signaltyp 0 Der Signaltyp von AO2 ist ein Spannungssignal
Position
AehrstfigHR62-00} Auswahl P03.68 AO2-Untergrenze 0,000 AO2-Untergrenze
Bit0
Bit1 P02.30 Mehrstufi 'Y3-Ausgang P03.69 AO2-Obergrenze 50.000 | AO2-Obergrenze
S8 it § ? Y3
— —Bit 2 Einstellung
- |~ PQ245 Quelle P03.70 AO2-Unterschreitung 0,000 | 0,000 V entsprechen 0 Hz
] Bit3 Positionsau (Spannung/Strom)
] ] i swahl P03.71 AO2-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
P03.61
o A Al A P10.75 P01.39 Befehlsmodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen
" 2 A0t
bl e Einstell POTET -
A1 Eindibhung instellung - Ausgang P02.00 Mehrfach-Drehzahlquelle 11000 Mehrfachdrehzahlauswahl fiir externe Klemmen S4, S5
PO343 - i
poss2pl Podes P02.10 Sollwertquelle 1 2 Sollwertquelle 1: Al1 auswahlen
£03.41 4 P03.4b Eingany 7 Quel
H AO2-Signalqyelle == H > P02.11 Sollwertquelle 2 1 Einstellwertquelle 2: ,Multi-Speed" auswahlen
H »
sl Po3.67 — P02.12 Sollwertquelle 3 5 Sollwertquelle 3: Kommunikation auswahlen
3 w0 A poacs P10.76
Ausgang Ausgang " Spenmgsemgeng P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 2 Beziehungsauswabhl fiir Kanal 1 auf F1 + F2 einstellen
P03.70
% Ensehng L i P02.14 Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 festiegen 2 Stellen Sie die Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 auf F1 + F2 ein g
= P02.10 Po3s8 pG2pohes g..
n ) H P03.00 Befehlsquelle starten 7 Startbefehl zur Auswahl von Tastatur, Kommunikation oder extemem Terminal S1 73
4 2: Al1-Einstellung H > 2
g_ Einstellwert 1 Prioitit JOG > ei P03.04 Quelle des Stoppbefehls 8 Als Stoppbefehl wurde das externe Terminal S2 ausgewahlt a
2 P02.13 ‘enn JOG aktiv ist {ickwa 3
% 2: F1+F2 Jo(‘z.ﬁg'b é& Al sﬁgbgn P03.02 Quelle des Ruickwartsbefehls 16 Der Rickwértsbefehl ist als externer Anschluss S3 ausgewahit. 2
2 2 F1+F2 P03.30 Quelle des Y1-Anschlusses 3 Relais 1 befindet sich im aktuellen Betriebszustand ,lauft* 2
3 s Set 3
N Frequenz P03.32 Quelle an Klemme Y2 4 Relais 2 wird vom aktuellen Fehlerzustand angesteuert w
P03.34 Quelle an Klemme Y3 5 Relais 3 wird durch den Alarm des aktuellen Zustands ausgeldst
P02.30 Mehrstufig 0 20 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrstufendrift 0 ist auf 10 Hz eingestellt
P02.31 Mebhrstufiger Betrieb 1 30 Die Hilfsfrequenz fiir die Mehrfachgeschwindigkeit 1 ist auf 15 Hz eingestellt
P02.32 Mehrstufiger Betrieb 2 40 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 2 ist auf 20 Hz eingestellt.
P02.33 Mebhrstufiger Betrieb 3 50 Die Hilfsfrequenz fiir Mehrgeschwindigkeitsbetrieb 2 ist auf 25 Hz eingestellt
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8.4 Umfassendes Makro ,, “4 T

U f d M k 4 PO‘] 20 1 3 P03.61 AO1-Signalquelle 2 Ausgangsfrequenz
mrassendes IViakro ( ZU= ) P03.67 AO2-Signalquelle 3 Ausgangsstrom
Mehrfachbefehlsquelle, Modus mit vorgegebenen PID-Haupt- und Hilfs-Sollwerten, analoge P03.40 Al1-Signaltyp 0 Der Signaltyp von Al1 ist ein Spannungssignal
und digitale Ausgange.
-Eingestellte Freguenz: Die Hauptfrequenz Al2 + die Hilfsfrequenz des PID-Reglers werden vorgegeben. PID-Einstellung: Mehrstufige P03.41 Al1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 | 0,050 V entsprechen 0 Hz
Drehzahl, PID-Ruckfihrung: Al1.
‘Wenn ein JOG-Befehl vorliegt, wird die JOG-Frequenz ausgefiihrt. P03.42 Al1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
‘Befehisquelle: Start/Stopp, Stopp, JOG-Befehl. P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 Al1-Untergrenze
-‘Verwendung der analogen Eingénge Al1, Al2, AO1, AO2 sowie der externen Klemmen S1 bis S3.
P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Al1-Obergrenze
P03.45 Al2 Signaltyp 0 Der Al2-Signaltyp ist ein Spannungssignal
P03.46 Al2-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 0,050 V entsprechen 0 Hz
KB A P03.47 Al2-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
- startfp03.000 | . _] P03.30 _ Y1
Rickwartsstart [P03.01] E1.015_ AktuellerZusTand!— Quelle Y1-Ausgang P03.48 Al2-Untergrenze 0,000 Al2-Untergrenze
Riickwarts [P03.02] JOG Positionsau P03.49 Al2-Obergrenze 50,000 | Al2-Obergrenze
[P03.03] Stopp [P03.04] h swahl
:; Freie Parkposition [P03.05] [ 1 |Auswahl P03.60 AO1-Signaltyp 0 AO1-Signaltyp ist ein Spannungssignal
s3 Zuriicksetzen [P03.07] Quelle Y2 | | y2-Ausgang P03.62 AO1-Untergrenze 0,000 | AO1-Untergrenze
S4
S5 — » P03.63 AO1-Einstellung fir den oberen 50,000 | AO1-Einstellung fiir den oberen Bereich
Positions- i
Bereich
S6 — Mehrstufig{P02.00}——— Auswahl
s7 | BitO P03.64 AO1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,000 0,000 V entsprechen 0 Hz
s Bit1 P02.30 Metér_s(utﬁ% V3 Y3-Ausgang
— — Bil insteflun K
N 7 B!t 2 POR.45 Mehrstufig 0 g Quelle P03.65 AO1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | 10,000 V entsprechen 50 Hz
| Bit3 |—fPo2.301 > Posirt]ilonsau P03.66 AO2-Signaltyp 0 Der Signaltyp von AO2 ist ein Spannungssignal
swal
Evieen| P03.68 AO2-Untergrenze 0,000 AO2-Untergrenze
Posas AO1-Signalquelle A5
Al e a0 Al P03.61 Poses P03.69 AO2-Obergrenze 50,000 | AO2-Obergrenze
s [t i 2 o A P0360 P10.75 P03.70 AO2-Unterschreitung 0,000 | 0,000 V entsprechen 0 Hz
Ausgang ?s;m.q:g sgang n; § (Spannung/Strom)
P0364 romausgar
{03 45 Eingan E P03.71 AO2-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
P03.62 s AO1 P03.63 = H Quelle. |-
P03.49 A AO2-Signalquelie A=) o P01.39 Befehlsmodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen
% A2 EIVQIZEIN»Q P%es A2 P03.67 et “ P02.00 Mehrfach-Drehzahlquelle 0 Auswahl mehrerer Drehzahlen ohne externe Anschliisse g
=3 o Einstellung des spannungseingangs 3 Ac2 =4
% posds ! ?iﬂmﬁﬁni P02.10 Sollwertquelle 1 3 Sollwertquelle 1: Al2 auswahlen %
a2 Pnzfmmp 47 Engena .y Erselry P02.11 Sollwertquelle 2 1 Wertquelle 2 einstellen: ,Multi-Speed* auswahlen 3
) PO2:46 > 2
2 27 Al-Einstellung L = P02.12 Sollwertquelle 3 2 Sollwertquelle 3: Al1 auswahlen 2
2— Einstellwert 1 P02.13 Priontat JUG > eingestellte P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 2 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 auf F1 + F2 einstellen 2
(] e iy i 3
2: F1+F2 JOG= P02.14 Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 festiegen 8 Stellen Sie die Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 auf PID ein IS
P03.00 Befehlsquelle 7 Startbefehl zur Auswahl von Tastatur, Kommunikation oder externem Terminal S1
P03.04 Quelle des Stoppbefehls 8 Als Stoppbefehl wurde das externe Terminal S2 ausgewahlt
P03.03 Quelle des JOG-Befehls 16 JOG-Befehl ist als externer Anschluss S3 ausgewahlit
P03.30 Quelle des Y1-Anschlusses 3 Relais 1 wird aus dem aktuellen Zustand ,lauft* angesteuert
P03.32 Quelle an Klemme Y2 4 Relais 2 wird vom aktuellen Fehlerzustand angesteuert
P03.34 Quelle an Klemme Y3 5 Relais 3 wird durch den Alarm des aktuellen Zustands ausgeldst
P02.24 JOG-Frequenz 10 Die JOG-Frequenz ist auf 5 Hz eingestellt
P02.30 Mehrstufig 0 20 PID-Einstellung ist auf 10 Hz eingestellt
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8.5 1-Zeilenbefehl-Makro 8.7 2-Zeilenbefehlsmakro 2
2-zeiliges Befehlsmakro 2 (P01.20=22)

S1 steuert Start und Stopp, S2 steuert die Richtung.

1-zeiliges Befehlsmakro (P01.20=20)

S1 steuert Start und Stopp. -Zu den Befehlsquellen gehéren ,Start, Stopp, Vorwarts, Riickwarts und Freistopp*.
+Zu den Befehlsquellen gehdren ,Start, Stopp und freier Stopp*“. ‘Verwenden Sie die externen Klemmen S1 bis S2.
‘Verwenden Sie den externen Anschluss S1.
AB AB
—Anlauf [P03.00] ~—Anlauf [P03.00]
—— Riickwartsstart [P03.01] —— Riickwartsstart [P03.01]
——| Riickwarts [P03.02] — Riickwartslauf [P03.02]
- ——JOG[P03.03] ——JOG [P03.03]
st —— Stopp [P03.04] —| Stopp [P03.04]
g’g | B | Freier Stopp [P03.05] £ | Freier Stopp [P03.05]
s4 — ——|Zurlicksetzen [P03.07] — Zuriicksetzen [P03.07]
S5 —
S6 —
s7 || |
S8  — b

P01.39 Befehismodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen
P02.91 Kommunikationsbefehle “ 0 ist kein Befehl; 1 ist Startbefehl; 32 ist freier Stopp P03.00 Startbefehlsquelle 7 Auswahl der Startoefehlsquele: Tastatur, Kommunikation, extemes Terminal S1
P03.02 Quelle des Riickwartsbefehls 8 Die Auswahl des Riickwartslaufbefehls erfolgt tiber das externe Terminal S2
P01.39 Befehlsmodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen P03.04 Quelle des Stoppbefehls 0 Keine Auswirkung
P03.00 Startbefehlsquelle 7 Auswahl der Startbefehisquelle: Tastatur, Kommunikation, extemes Temminal S1 P03.05 Quelle des Freistoppbefehls 2 Die Auswahl des freien Stoppbefehls erfolgt tiber die Kommunikation
P03.04 Quelle des Stoppbefehls 0 Keine Auswirkung
P03.05 Quelle des Freistoppbefehls 2 Die Auswahl des freien Stoppbefehls erfolgt Giber die Kommunikation 8.8 3'Zei|iges Befehlsmakro 1
o 3-Leiter-Befehlsmakro 1 (P01.20=23) o
) e o)
ol 8.6 2-zeiliges Befehlsmakro ,,“1 3-Draht-System. o
Q% -Zu den Befehlsquellen gehoren ,Start, Riickwértsstart, Stopp, Freistopp* Q%
23 2-zeiliges Befehlsmakro 1 (P01.20=21) R ' ' ‘ 23
(0] % ‘Verwenden Sie die externen Klemmen S1 bis S3. o ﬁ;_
33 S1 steuert Vorwartslauf, S2 steuert Riickwartslauf. 3
5 =
3&" -Zu den Befehlsquellen gehdren ,Start-Stopp, Riickwarts-Start und freier Stopp*. A 3
5= o ) KB 5=
Q_’g -Verwenden Sie die externen Klemmen S1 bis S2. Anlauf [P03.00] 9_’2
@ Kommunikation Riickwartsanlauf [P03.01] (]
2 R Rilckwartslauf [P03.02] JOG 3
2 KB 8 st [P03.03] Stopp [P03.04] )
B Anlauf [P03.00] s2 Freier Stopp [P03.05]
Riickwartsstart [P03.01] s3 Zuriicksetzen [P03.07]
Riickwartslauf [P03.02] S4
;2' — JOG [P03.03] : H T
3 Stopp [P03.04] 57 :
s — Freier Stopp [P03.05] S8
5 — Zuriicksetzen [P03.07] |
ss || |
sz ||
S8
P01.39 Befehlsmodus 1 Modus fiir mehrere Befehlsquellen
_ e e . e e L e
P03.01 Quelle des Riickwarts-Startbefehls 8 Als umgekehrter Startbefehl ist das externe Terminal S2 ausgewahlt
P01.39 Befehlsmodus 1 Modus mit mehreren Befehlsquellen £03.04 Quelle des Stoppbefehls 16 Der Stoppbefenl ist als Klemme S3 ausgewahit
P03.00 Startbefshlsquelle 7 il der ele: T i uni ’ Tenminal S1 P03.05 Freie Quelle fiir Stoppbefehl 2 Die freie Stoppbefehlsauswahl erfolgt iber die Kommunikation
P03.01 Quelle des Rickwarts-Startbefehls 8 Umgekehrte Auswahl der Startbefehlsquelle: externes Terminal S2
P03.04 Quelle des Stoppbefehls 0 Keine Auswirkung P03.20 Typ S1 2 Trigger bei steigender Flanke
P03.05 Quelle des Freistoppbefehls 2 Die Auswahl des freien Stoppbefehls erfolgt iiber die Kommunikation P03.21 Typ S2 2 Trigger bei steigender Flanke
P03.22 Typ S3 3 Trigger bei fallender Flanke
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8.9 3-Zeilenbefehlsmakro 2 8.10 Einstellungen fiir Haupt- und Hilfs
3-Leiter-Befehlsmakro 2 (P01.20=24) Haupt- und Zusatzeinstellungen (P01.20=30)
Dreileitersystem. Es werden verschiedene Einstellwerte addiert und angegeben.

-Die eingestellte Frequenz ergibt sich aus der Hauptfrequenz Al1 + der Hilfsfrequenz (mehrstufige

-Zu den Befehlsquellen gehéren Start, Vorwérts und Riickwarts, Stopp und Freistopp. -ngi?za;;i::;:;::gssgﬁz ;lngegeben

‘Verwenden Sie die externen Klemmen S1 bis S3. -Es werden keine externen Anschliisse verwendet.

ke
Anlauf [P03.00]
Riickwartsanlauf [P03.01]
Riickwartslauf [P03.02] JOG
= [P03.03] Stopp [P03.04]
2 Freier Stopp [P03.05]
1 s3 Zuriicksetzen [P03.07] Mehn:fachﬂeschwindigkeit
sS4
S5 — —
se
s7 |
s8 | | Enstell
ngP0344
— Al
Al A Einslellung
Ei
instellung| fissty o >
PO343 1: Stomeingang
oo >
L
P01.39 Befehlsmodus 1 Modus fiir mehrere Befehlsquellen
P03.00 Startbefehlsquelle 7 Auswahl der Startbefehisquelle: Tastatur, Kommunikation, extemes Terminal S1
P03.02 Quelle des Riickwérts-Startbefehls 8 Als umgekehrter Startbefehl ist das externe Terminal S2 ausgewahlt
P03.04 Quelle des Stoppbefehls 16 Der Stoppbefehl ist als Klemme S3 ausgewahlt
P03.05 Freie Quelle fiir Stoppbefehl 2 Die freie Stoppbefehlsauswahl erfolgt liber die Kommunikation e Einstellung
g P03.20 Typ S1 2 Trigger bei steigender Flanke
m‘_g P03.22 Typ S3 3 Trigger bei fallender Flanke CN QI)
T o s
= = S
g3 g
2z &<
o° zo
3c: 6
35
oQ g
2
[ @
3 g
()
P03.40 Al1-Signaltyp 0 Der Signaltyp von Al1 ist ein Spannungssignal
P03.41 Al1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 0,050 V entsprechen 0 Hz
P03.42 Al1-Spannung (Strom) am oberen 10,000 10,000 V entsprechen 50 Hz
Ende
P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 Al1-Untergrenze
P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Al1-Obergrenze
P02.10 Sollwertquelle 1 2 Sollwertquelle 1 ist Al1
P02.11 Sollwertquelle 2 1 Sollwertquelle 2 ist ,Multi-Speed”
P02.12 Sollwertquelle 3 5 Sollwertquelle 3 ist Kommunikation
P02.13 Beziehungsauswahl firr Kanal 1 festlegen 2 Die Beziehungsauswahl fir Kanal 1 auf F1 + F2 einstellen
P02.14 Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 festiegen 2 Stellen Sie die Beziehungsauswahl fiir Kanal 2 auf F1 + F2 ein
P02.00 Mehrstufige Quelle 0 Mehrstufige Auswahl ohne externe Anschliisse
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8.11  Mehrstufiges Drehzahl-Makro 8.12 PID-Makro ,, “1
Mehrstufiges Drehzahl-Makro (P01.20=31
g ( ) PID-Makro 1 (P01.20=32)
Extern gesteuerte Vier-Drehzahl-Regelung. PID.
Mehrstufig 0 Einstellwert
-Die eingestellte Frequenz ergibt sich aus der mehrstufigen Drehzahl. -PID-Einstellwert: Mehrstufige Drehzahl. PID-Ausgang
‘Verwenden Sie die externen Anschliisse S4 bis S5. PID-Riickfiihrung: Al1. ANl
—Bit0
Mehrstufig
—Bit1 )
S1 1 — )
2 L ] Mehrstufig 0
s3 (VehTStufig {PO2-00T [P02.30]
sS4 Bit 0
~ Pg230 Mehrstufig Enstolfy
S5 grz Einstellung "::"3‘“
s6 | | "< pg245 - Al Sl
s7 —Bit3 instellur
S8 — 1 P0343
— P02.13 T a——
- P02.10
Einstellwert 1
P02.30 Mebhrstufig 0 20 Mehrstufig 0 ist auf 10 Hz eingestellt
P02.31 Mehrstufig 1 30 Mehrfachdrehzahl 1 ist auf 15 Hz eingestellt i
P02.32 Mehrstufig 2 40 Mehrstufige Drehzahlregelung 2 ist auf 20 Hz eingestelit P02.30 M PID-Einstellwert
9 % P02.33 Mehrstufig 3 50 Mehrstufige Drehzahlregelung 3 ist auf 25 Hz eingestellt
o= " POS40 | AlSignayp 0| Per Signalyp von Al fstein Spannungssignal
N 3
%—’ = P02.10 Sollwertquelle 1 1 Sollwertquelle 1 ist ,Multi-Speed” P03.41 Al1-Untergrenze (Spannung (Strom)) 0,050 Untergrenze des PID-Riickmeldesignals (w]
= =h L
g % P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 1 Die Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 auf F2 einstellen P03.42 Al1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | Obergrenze des PID-Ruckfiihrungssignals §
=& z
3 P02.00 Mehrstufige Quelle 11000 Die Auswahl der Mehrfachdrehzahl fiir externe Anschlisse erfolgt tiber S4 und P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 Untergrenze des PID-Ruckfiihrungswerts 5}
S5 -
P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Obergrenze des PID-Riickfiihrungswerts
P02.10 Sollwertquelle 1 1 Sollwertquelle 1 ist mehrstufig
P02.11 Sollwertquelle 2 2 Sollwertquelle 2 ist Al1
P02.13 Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 festlegen 8 Die Zuordnung fiir Kanal 1 ist PID
P02.00 Mehrstufige Quelle 0 Auswahl mehrerer Drehzahlen ohne externe Klemmen
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8.13 PID-Makro 2 8.14 Makro ,Speed Start «
Drehzahlstart-Makro (P01.20=50
PID-Makro 2 (P01.20=33) ( )
Drehzahlstart (Start mit Frequenznachfiihrung).
PID.
A2 Sollwert
. PID PIDAusgan,
‘PID-Einstellwert: Al2. Al Rickfiihrungswert 9ang Startmethode
-PID-Rickfiihrung: Al1. P05.10
Startfunktion [P05.10]
Ems‘lel\u“
ngP0344
A Einélgzllung
Al Einstellung PO340 5 P05.10 Startfunktion 1 Die Startfunktion ist der Drehzahlstart
0: Spannungseingang
P0343 < 1: Stromeingang
st > 8.15 Makro fiir Gleichstromeinspeisung
Ensioly
el Gleichstromeinspeisungsmakro (P01.20=51
A2
a2 Einslellung
A2 Einstell P0345. N . A f
& Spamroigng [————> Die Gleichstromeinspeisung startet.
P03.48 ingang
P03 a2 P03 4 Engen >
L
Startmethode
P02:10 P05.10
3 Alz-Einstellung P02.13 Startfunktion [P05.10]
Sollwert 1 PID
Alt-Einstellung Sollirequenz 2
Startfunktion Die Startfunktion ist Gleichstromeinspeisung
8.16 Makro ,,Freies Parken “
_ Makro ,Freies Parken® (P01.20=52)
P03.40 Signaltyp Al1 0 Der Signaltyp von Al1 ist ein Spannungssignal
Freies Parken. §
P03.41 Al1-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 Untergrenze des PID-RUckfiihrungssignals =
<]
P03.42 Al1-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 | Obergrenze des PID-Rickfiihrungssignals =
Stoppverfahren =
P03.43 Al1-Untergrenze 0,000 Untergrenze des PID-RUckflihrungswerts PP (9]
N )
P03.44 Al1-Obergrenze 100,000 | Obergrenze des PID-Riickfiihrungswerts Stoppfunktion [P05.20] -
()]
P03.45 Al2-Signaltyp 0 Al2-Signaltyp ist Spannungssignal
P03.46 Al2-Untergrenze (Spannung/Strom) 0,050 Untergrenze des PID-Einstellsignals
o
P03.47 Al2-Spannungsobergrenze (Strom) 10,000 PID-Einstellwert, untere Grenze P05.20 Stoppfunktion 0 Die Stoppfunktion ist ,Freies Parken”. g—
(2]
P03.48 Al2-Untergrenze 0,000 PID-Einstellwert, untere Grenze P05.21 Stoppfrequenz 100.000 | Die Stoppfrequenz ist auf 100.000 Hz eingestellt.
P03.49 Al2-Obergrenze 100,000 | Obergrenze des PID-Einstellwerts
. . T — 8.17 Makro ,,DC-Brems “
P02.10 Sollwertquelle 1 3 Sollwertquelle 1 auf Al2
P02.11 Sollwertquelle 2 2 Wertquelle 2 auf Al1 einstellen DC'BremSmakrO (P01 20_53)
P02.13 Auswahl der Zuordnung fiir Kanal 1 8 Beziehung fiir Kanal 1 auf PID einstellen DC-Bremsvorgang wird beendet.
festiegen
P02.00 Mehrstufige Quelle 0 Mebhrstufige Drehzahlauswahl ohne externe Klemmen
Stoppmethode
P05.20
Stoppfunktion [P05.20]
P05.20 Stoppfunktion 1 Die Stoppfunktion ist Gleichstrombremsung
P05.21 Stoppfrequenz 3 Die Stoppfrequenz ist auf 3 Hz eingestellt
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8.18 Makro fiir Notbeschleunigungs 8.20 Makro fiir Konsolenschalter-
Makro ,Notbeschleunigung® (P01.20=54) Makro fiir Konsolenumschaltung (P01.20=60)
Schnellstart. Liegt ein Mehrgeschwindigkeitssignal vor, erfolgt die Steuerung tber die

Mehrgeschwindigkeitsfunktion; liegt kein Mehrgeschwindigkeitssignal vor, erfolgt die Steuerung
Uber die Tastatur.
Regelungsmodus -Die Einstellfrequenz kann (ber die Mehrgeschwindigkeitssteuerung oder die Tastatur ausgewahit werden.

-Verwenden Sie die externen Klemmen S4 und S5.

Vektorregelung im offene Regelungsmodus [P05.00]

Regeikreis " -m

Einstellung der Beschleunigung

P02.50 s1 —
Beschleunigungszeit [P02.50] s2 —
s3] Mehrstufig [P0Z.00
Vektor im offenen Regelkreig s4 Bit0 Mehrstufi
S5 Bit 1 Pp2.30 Einsteﬁung
7 6 Bit2 pg2.45 s8
Stromobergrenze Stromobergrenze [P05.71] s7 —Bit3 : >
i
P - —
i Konstante des Schlupfkompensations Konstante des Schlupfkompensationsfilters [P07.51] — P16.76 o1 Wahlschalter 1
292: KB-Eingang 0[C1-Parameter-Nr_n]
1[C1-Parameter Nr. n+1]
Auswahl des C2-Werts P16.78
T P N 1 P Parameter E 16 230: Mehrstufig 0
-| - | +
oSl R aramster A 1) arameterwert
P02.50 Beschleunigungszeit 0 Die Beschleunigungszeit ist auf 1 s eingestellt H
] 2 T !
en o 0:F1
P05.00 Regelungsmodus 1 Vektor im offenen Regelkreis 1 auswahlen . Eingestelite Frequen.
P05.71 Stromobergrenze 160 Die Strombegrenzung ist auf 160 % eingestellt
P07.51 Konstante des 150 Der Schlupfkompensationsfilter ist auf 150 % eingestellt
Schlupfkompensationsfilters
8.19 Makro fiir Notbremsung ,, “
wz Makro fir Notbremsung (P01.20=55) : . s
) P02.92 Eingabewert liber Tastatur * Potentiometer der Tastatur =
(7] o
9 § Schnell anhalten. P02.31 Mehrstufig 1 30 ,Multi-Speed 1* ist auf 15 Hz eingestellt =
g = P02.32 Mehrstufig 2 40 Mehrstufige Drehzahlregelung 1 ist auf 20 Hz eingestellt ;
=7 )
é' 8 P02.33 Mehrstufig 3 50 Mehrstufige Drehzahlregelung 1 ist auf 25 Hz eingestellt >
c 3 Bremsmodus 8
=] o
a2 Z
§ @ ‘-'-é1ng§;?al'ern'g"'-‘- Bremswiderstandsmodus [P05.30] P16.76 Parameterquelle fiir Selektor 1 292 Die Parameterquelle fiir Selektor 1 ist der (iber die Tastatur eingestellte Wert g
w itzyKi =
s r‘ P16.77 Einstellung fiir Selektor 1 0 Wahlschalter 1 ist auf 0 eingestellt L
Q Einstellung der Verzégerying - - - - - @
[ P16.78 Zielparameter von Wahlschalter 1 230 Die Quelle des Zielparameters von Selektor 1 ist ,Multi-Speed” 0 -
c
P02.10 Sollwertquelle 1 1 Sollwertquelle 1 ist mehrstufig
Fluxbremsung
P05.26 P02.13 Beziehungsauswahl fir Kanal 1 festlegen 0 Wahlen Sie als Kanalbeziehung fur Kanal 1 ,F1“ aus
i_ Einstellung der Aktivierungsfrequenz der Magnetflussbremse------ > Aktivierungsfrequenz [P05.26] P02.00 Mehrstufige Quelle 11000 Quelle fir mehrere Drehzahlen ist der externe Anschluss S4, S5
P05.28
i Eil g der Flussbremszeit i------»{ Zeit [P05.28]
P05.26 Aktivierungsfrequenz der 100 | Die Aktivi quenz der Magr ist auf 100 % eingestellt
Magnetflussbremse
P05.28 Fluxbremszeit 3 Die Flussbremszeit ist auf 3 s eingestellt.
P05.71 Strom-Obergrenze 180 Die obere Stromgrenze ist auf 180 % eingestellt.
P05.30 Bremswiderstandsmodus 1 Waéhlen Sie den maximalen Einschaltdaueranteil aus
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8.21 Makro ,Frequenzbereich“ 8.22 FDT-Makro
: FDT-Makro (P01.20=62
Frequenzbereichs-Makro (P01.20=61) ( )
i - i i Wenn die Frequenz den Bereich erreicht, P12.00 Obefgrenze i
Wenn die Frequenz den Wert erreicht, wird der digitale Ausgang P12.00 Freglienz bei Erreichen Ausgangsfrequenz > Ankunfisfr Y1-Ausgang q g Obergrenze > AusgangsfrveFJ;}‘luggz1 > Untergrenze Y1, daprwird der
10.21 equenz digitale Ausgang geschaltet P12.01 Untergrenze -
Komparator 1
P16.00 Komparator 1 S ; P16.00 )
H : Ausgangsfrequenz i
1 1021: Ausgangsfrequenz A E gergsTed J Ausgang
P16.01 > | Ausggngsf P1601 s 1
. - req T 1200: FDT-Untergrenze % l—l
i 1200: Ankunftsfrequenz —) l_l + A
P16.02 ~Vergletetr aufyréer ats“Ronfiguriert s
i 0: Vergleich auf ,gréRer als* konfiguriert - P16:03"
P16.03 0: Erkennungsverzdgerung.hetragt.0.s.,
i 0: Erkennungsverzégerung hﬂi"‘iﬂ' Q i : } .
P16.04
P03.30 Y1 : 1021; Ausgangsfrequenz Ausgang
i 1015: Komparatorausgang —{Quelle Y1-Ausgang Ly
PU3 3 T
0: Bit 0, Komparator 1 auswéhlen +——Positionsauswahl H L l_l
s : 1: Vergleich so konfiguriert, 8388 der Weit Kisiisr ist 818" 1
: P16.0T |
! 0:-Die-Erk P betraat0-s..
g I} gerung 9
P12.00 15 Die Einstellung fir den Betriebsfrequenzbereich betragt 15 Hz P16:36 Logikeinheit 1
_ - 9 q 9 1300: Parameterauswahl 1
P16.37 A
P16.00 Auswahl der Eingangsparameter 1021 Als Eingangsparameter fiir Komparator 1 wird ausgewahit: 0: 1-Bit-Auswal fiir P 1 Ausgang
- fiir Komparator 1 die Ausgangsfrequenz P16.38 | UND
i : ] -]
P16.01 Og%ﬁg',‘;ﬁ‘ammem fir 1200 Der Vergleichsparameter fiir Komparator 1 wird als freier Parameter 1 ausgewahit i 1300: Parar auswahl 2 |
Komparator 1 P16.39 B
o P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,gréRer als* i 1: 2-Bit-Auswahl fiir Parameter 2 j—.-
(] auszuwéhlen
o
c
: - &/
g P03.30 Quelle der Klemme Y1 1300 Quelle der Y1-Klemme ist der Komparatorausgang P03.30 Y1
@ -
@_ P03.31 Y1-Klemmenquelle (Bit) 0 Das Y1-Anschluss-Quellen-BIT ist das Ergebnis von Komparator 1  Logigcher Ausgang Quelle Y1-Ausgang
()
= Positionsauswahl
=
)
=
)
° i —
P12.00 Freier Parameter 1 20 FDT-Untergrenze auf 20 Hz eingestellt
P12.01 Freier Parameter 2 35 FDT-Obergrenze auf 35 Hz eingestellt
Auswahl des Als Eingangsparameter fiir Komparator 1 wird die
P16.00 Eingangsparameters fiir 1021 Ausgangsfrequenz ausgewahit
Komparator 1
Auswahl des : . . N
P16.01 Vergleichsparameters fiir 1200 Der Vergleichsparameter von Komparator 1 wird als freier Parameter 1 ausgewahit
Komparator 1
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,gréRer als*
auszuwahlen
Auswahl der Eingangsparameter Als Eingangsparameter fiir Komparator 2 wird die
P16.04 fiir Komparator 2 1021 Ausgangsfrequenz ausgewahlt
P16.05 C:m%gsaramebrs fiir 1201 Der Vergleichsparameter von Komparator 2 wird als freier Parameter 1 ausgewahlt
Komparator 2
P16.06 Konfiguration von Komparator 2 1 Wéhlen Sie die Konfiguration von Komparator 2 aus, um ,kleiner als*
auszuwahlen
P16.36 Parameterauswahl fiir Logikeinheit 1 1 1300 Parameterauswahl 1 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang
P16.37 Eingangsbit-Auswahl 1 der Logikeinheit 1 0 Das Eingangsbit der Logikeinheit 1 ist als Komparator 1 ausgewahlt
107 P16.38 Parar 2 fiir Logikeinheit 1 1300 Eﬁ?meterauswahl 2 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang
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P16.39 Logikeinheit 1 — Auswahl des Eingangsbits 1 Eingangsbit-Auswahl 2 der Logikeinheit 1 ist Komparator 2
2
P16.42 Konfiguration der Logikeinheit 1 1 1 Logikeinheit 1 ist mit AND konfiguriert
P03.30 Y1-Klemmenquelle 1301 Y1-Klemmengquelle ist ein Logikausgang P12.01 Freier Parameter 2 10 Die Schaltfrequenz der Verzégerungszeit ist auf 10 Hz eingestellt.
P03.31 Y1-Klemmenguelle (Bit) 0 Y1-Klemmengquelle BIT ist das Ergebnis der Logikeinheit 1 P12.02 Freier Parameter 3 5 Die Standard-Beschleunigungszeit ist auf 5 s eingestell.
P12.03 Freier Parameter 4 3 Die Schaltbeschleunigungszeit ist auf 3 s eingestellt.
f P Freier P ter 5 i -Verzo it i
8.23 Makro ,,Beschleunlgungs- und Verzogerungsumschalt 13 P12.04 reier Parameter 5 Die Standard-Verzégerungszeit ist auf 5 s eingestellt
= N - P12.05 Freier Parameter 6 8 Die Schaltverzégerungszeit ist auf 8 s eingestellt.
| Matkro flr Beschieunigungs- und Verzogerungsumschaltung (P01.20=63) | P
Auswahl des
P1200 —{Frequenzpunkt ffir die Beschleunigungszeit Beschienigungszalemogenngszet P16.00 Eingangsparameters fur 1021 Ausgangsfrequenz
Wenn die Frequenz den Wert erreicht, wird P1202-P1203  _IBeschleunigungszeit P1200 . ] ‘ Komparator 1
zwischen Beschleunigung und P1201 8 PR 74 L e Auswahl der § §
Verzégerung umgeschaltet pi2 205 —|Abbremszeit-Schaltfrequenzpunkt Abbremszeit T I i T I > P16.01 Vergleichsparameter fir 1200 | Beschleunigungszeit des Schaltfrequenzpunkts
. - P20z 1204 Komparator 1
P2, P2
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Konfigurationsauswahl ist groRer als
Auswahl der Eingangsparameter
Logikeinheit 1 P16.76 C1 Selektor 1 P16.04 for Komparator 2 1021 Ausgangsfrequenz
q 0[C1-Parameter Nr. n] Auswahl der . - }
o\“l‘[C1 -Parameter Nr. n+1] P16.05 Vergleichsparameter fiir 1201 Schaltfrequenzpunkt fiir die Verzogerungszeit
P1677 \_Auswahl des C2-Werts Pa 3 Kom;.zarator.Z
x c2 P16.06 Konfiguration von Komparator 2 1 Die Konfigurationsauswahl ist kleiner als
0: ———4G[C1-Parameter-Nr. n+15] Paran — ——
ODE Auswahle {o16[C1-Parameter-Nr. n+16] P16.36 Parameterauswahl fiir Logikeinheit 1 1 1015 Aktueller Zustand
n i
R P16.37 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 3 Start der Startfunktion
) NICH P1679
T~ SoppVorgany starten’ . Wahlschalter —
e q 0[C1-Parameter Nr. n] 2 P16.38 Logikeinheit 1 — Parameterauswahl 2 1015 Aktueller Zustand
- 5 [C1-Parameter Nr. n+1] " " —
\ P16.39 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 1 Stoppvorgang starten
%, Auswahl des C2-Werts X oene o ppvorgang
- > o | 0 15[C1-Parameter-Nr. n+15] Paran] P16.40 Auswahl der Parameter der Logikeinheit 1 3 1300 Komparatorausgang
c A e ’
| /:uswahle 016[C1-P Nr. n+16] P16.41 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 0 Ausgang von Komparator 1
i P16.82 C P16.42 Konfiguration der Logikeinheit 1 1 4 Konfiguration 1 ist NOR
0[C1-Parameter Nr. n R o N
g\‘\‘l {01 -Parameter Nr. nl-1] P16.43 Logische Einheit 1, Konfiguration 2 1 Konfiguration 2 ist AND
S jkeinheit 2
g o Log 1683 C Auswahl des C2-Werts P16.44 Logikeinheit 2 — Parameterauswahl 1 1015 | Aktueller Zustand
O C X -
O:
Q % 3 0: +——>»015[C1-Parametemummer n+15] P P16.45 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 1 Stoppvorgang starten =]
g = 2 Auswahle 016[C1-P: Nr. n+16] 1 o
S 5
QL n P16.46 Logikeinheit 2 — Parameterauswahl 2 1300 Komparatorausgang <
SE rosgEn P16.85C Wahlschalt o
az g ahischaliey P16.47 Auswahl der Eingangsbits der Logikeinheit 1 Ausgang von Komparator 2 N
= == —>iq_0[C1-Parameter-Nr. n] 4 2,2 O:
3% Ausgang von Komparator 2 04[C1-Parameter-Nr.n+ 1] N — )
QG' T PIEBOL | \ c P16.50 Konfiguration der Logikeinheit 2 1 1 Konfiguration 1 ist ,UND* 0(%
z R g |1 [ T e T e
o) <
> ——>{o15[C1-Parametemummer n+15] Parameterwert H P16.76 Parameterquelle fiir Selektor 1 1350 Logikausgang 1 S
016[C1-P: wummern+16] i o
P16.77 Einstellung fiir Selektor 1 0 Logische Auswahl
Komparator 1 P16.78 Zielparameter von Wahischalter 1 1683 | Einstellung fiir Selektor 3
Ausgang P16.79 Parameterquelle fiir Selektor 2 1351 Logikausgang 2
i_l P16.80 Einstellung fiir Selektor 2 0 Logische Auswahl
P16.81 Zielparameter fiir Wahlschalter 2 1686 Einstellung fiir Selektor 4
P16.82 Parameterquelle fiir Selektor 3 1202 Standard-Beschleunigungszeit
07 ErRenhungsverzogerang? P16.83 Einstellung fiir Selektor 3 0 Auswahl der Beschleunigungszeit
E betragt P16.84 Zielparameter fiir Wahlschalter 3 250 Beschleunigungszeit 0
Komparator 2
P16.85 Parameterquelle fiir Selektor 4 1204 Standard-Verzogerungszeit
Ausgang P16.86 Einstellung fiir Selektor 4 0 Auswahl der Bremszeit
P16.87 Zielparameter fiir Wahlschalter 4 270 Verzégerungszeit 0
109 110
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8.24 Makro fiir Bandbremssignal 8.25 Makro fiir Freigabesignal
" : Freigabesignal-Makro (P01.20=65
Makro fir Bandbremssignal (P01.20=64) 9 9 ( )
'M-unhh-qumsqlum:kﬂulnul the digitol output. P13 .00 -{ Al requency . vl
Wenn die Frequenz unter dem Schwellenwert liegt, Frequenz Ausgangsfrequenz Untergrenze des Thae opserati iz grecfer than the arrival £ P10z im 1
des Bremssignals wird ausgegeben. P12.00 5 ergrenze P10.21 Bremsfrequenz Y1-Ausgang frequency on hﬂiﬂﬁnn % time wheen the: oulpurl 12,00 { Upper it cuomnt cument . Lipper fmit [ Crutpurty
curment is grester than the u : =
Hmiun?m_ﬂ Fl&.07 = Datecion deloy P02 ourent
Komparator 1 C-Komparator 1
P16.00
- . P16.00
11021: Ausgangsfrequenz | B IAusgang 1 1021: Ausgangsfrequenz ki Ausgang
P16.01 : P16.01 > l—
i 1200: Frequenzuntergrenze - l_l i 1200: Ankunftsfrequenz | x i_l
P16.02_ P16.02
i 1: Vergleich auf kleiner als* konfiguriert +——---------. 0} Vergleich so konfiguriert, dass der Wert gréRer ist als :
P16.03 P16.03
0: Erke!{ﬁhngsvé"riﬁé'é?ﬁﬁ'@ b‘é'ff'a"g"f'ﬁ's": 0: Erkefinungsverzogerung betragt 0's ¢
P03.30 Komparator 2
Ausgang
{1300: Komparatorausgan L Y1-Ausgang -
i it 9ang | Quelle 1102z Ausgangsstrom =
P03.31 B
i 0:Bit0, Komparator 1 auswahlen — Positionsauswahl . | H
f— . : i 1201: Obergrenze des Stroms ; 7y I—l
P16.06
H 0: Vergleich auf ,grRer als* konfiguriert ;
P16.07
P12.00 Freier Parameter 1 Die Untergrenze der Betriebsfrequenz ist auf 15 Hz eingestellt 1: Erkehnungsverzégerung betrégt 1 s ¢
P16.00 Auswahl des 1021 | Als Eingangsparameter fiir Komparator 1 wird die P16.36 Logikeinheit 1
: Eingangsparameters fur Ausgangsfrequenz ausgewahl i 1340: Parameterauswahl 1 —e Ausgang
Komparator 1 E
Auswahl des ) ) ) p P18.37
P16.01 Venglelohsparamete's fur 1200 Der Vergleict von Kc 1 wird als freier Parameter ausgewahit Bt AUSwan fir Parameter 1 [ -]
Komoarator 1 —— . - Pioas UND
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 1 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,kleiner als* . .
auszuwahlen i 1341: Parameterauswahl 2 ———--3 > =
& 1636 )
© - 7 ] 3
g P03.30 Y1-Klemmengquelle 1300 | Quelle der Y1-Klemme ist der Komparatorausgang i 0:2-Bit-Auswahl fur Parameter 2 .. £l
%) P16.42 =
' P03.31 Y1-Klemmenquelle (Bit) 0 Das Y1-Anschluss-Quellen-BIT ist das Ergebnis von Komparator 1 -n
2 o)
= )
o
_g Quele /! Y1-Ausgang ]
2.
3
i+ Positionsauswahl o
P12.00 Freier Parameter 1 25 Die Ankunftsfrequenz ist auf 25 Hz eingestellt
P12.01 Freier Parameter 2 15 Der obere Stromgrenzwert ist auf 15 A eingestellt.
Auswahl des Als Eingangsparameter fiir Komparator 1 wird die
P16.00 Eingangsparameters fiir 1021 Ausgarggsf?ec?uenz ausgewahlt i
Komparator 1
P16.01 Cgmgggzrameters fiir 1200 Der Vergleichsparameter von Komparator 1 wird als freier Parameter 1 ausgewahlt
Komparator 1
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,gréRer als*
auszuwahlen
Auswahl der Eingangsparameter Als Eingangsparameter fur Kompara(or 2 wird der
P16.04 fir Komparator 2 1022 Ausgangsstrom ausgewahli
P16.05 C‘;mg@;mmws fiir 1201 Der Vergleichsparameter von Komparator 2 wird als freier Parameter 2 ausgewahlt
Komparator 2
P16.06 Konfiguration von Komparator 2 0 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 2 aus, um ,gréRer als*
auszuwahlen
P16.07 Verzégerungszeit fir Komparator 2 1 Die Verzogerungszeit von Komparator 2 betragt 1 s
P16.36 Parameterauswathl fiir Logikeinheit 1 1 1340 Parameterauswahl 1 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang
111 P16.37 Eingangsbit-Auswahl 1 der Logikeinheit 1 0 D1§|52Eingangsbit der Logikeinheit 1 ist als Komparator 1 ausgewahit.
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P16.38 P iswahl 2 der Lc eit 1 1341 Parameterauswahl 2 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang
P16.39 Eingangsbit-Auswahl 2 der Logikeinheit 1 0 Die Eingangsbitauswahl 2 der Logikeinheit 1 ist Komparator 2

P16.42 Konfiguration der Logikeinheit 1 1 1 Logikeinheit 1 ist mit AND konfiguriert

P03.30 Y1-Klemmenquelle 1301 Y1-Klemmenquelle ist ein Logikausgang

P03.31 Y1-Klemmenquelle (Bit) 0 Das Y1-Anschluss-Quellenbit ist das Ergebnis der Logikeinheit 1

8.26 Makro ,,Unterbrechungserkennungs “

Makro zur Unterbrechungserkennung (P01.20=66)

Bandbruch-/Trockenlauferkennung, die ein Fehlersignal erzeugt.
Die Betriebsfrequenz ist groRer als die Ankunftsfrequenz
und die Erkennungsverzégerungszeit Wenn der Ausgangsstrom kleiner ist

als der Untergrenzstrom ist, liegt ein Fehler am Ausgang vor. P

12.01 Untergrenze Strom

P12.00 Agkunftsfrequenz Ausgangsfrequenz > Ankunftsfrequenz
0.21

Frequenz Fehlerausgang
Ausgangss'mm Untergrenze — P03.08

16.07 Brkennungsverzdgerung P10.22 Strom

)
-0 2=Bit-Auswaht ftir Paranmeter 27
R16.42-i

~UND:-Verknlipfung.,

1

C-Komparator 1
P16.00
H 1021: Ausgangsfrequenz ——--3
: Ausgang
P16.01 T
i 1200: Ankunftsfrequenz ——--3 I_l
P16.02 H
{770 Vergleich auf ,,groBer als’ Einstellung der
H ko virtuellen
Klemme
<
Komparator 2
-1022+ Ausgangsstrom----- | N o
1605 i i Anlauf [P03.00]
.._1201 .Qbergrenze. des.Stroms....i l_l Riickwartsstart [P03.01]
P16.06.
1 0:mit ... vergleichen berechneté_'.......... Umkehren[P03.02]
i wenigerals ! JOGIP03.03]
f P18.07 Stopp[P03.04]
i 0: Erke 6 triigt
0: Erkennungsverzogerung betrigt 0 s Freies Parken [P03.05]
P16.36 Logikeinheit 1 P03.08 Ricksetzen
7 {PO3:67}1300: Parar (1 TESTeIIung def vitislien Schpittstelle
: ehler[P03.08] !
A
0: 1-Bit-Auswahl fiir Parameter 1 == g
Ausgang
P16.38 UND
300: Parameterauswahl 2

P12.00 Freier Parameter 1 25 Die Ankunftsfrequenz ist auf 25 Hz eingestellt
P12.01 Freier Parameter 2 5 Der untere Stromgrenzwert ist auf 5 A eingestellt.
Auswahl des Als Eingangsparameter fir Komparator 1 wird die
P16.00 Eingangsparameters fi 1021 | Ausgangsfrequenz ausgewahlt
Komparator 1
P16.01 Cg%ﬁg',g;ramem fir 1200 Der Vergleict von Kc 1 wird als freier Parameter 1 ausgewahit
Komparator 1
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Waéhlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,gréRer als*
auszuwahlen
Auswahl der Eingangsparameter Als Eingangsparameter fiir Komparator 2 wird der
P16.04 fiir Komparator 2 Pa 1022 Ausgangsstrom ausgewahlt
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Auswahl der

P16.05 Vergleichsparameter fiir 1201 Der Vergleichsparameter fiir Komparator 2 wird als freier Parameter 1 ausgewahit
Komparator 2

P16.06 Konfiguration von Komparator 2 1 Wahlen Sie die Konfiguration von Komparator 2, um kleiner als* auszuwahlen

P16.07 Verzégerungszeit fur Komparator 2 10,000 | Die Verzégerungszeit von Komparator 2 betrégt 10,000 s

P16.36 Parameterauswahl fiir Logikeinheit 1, 1 1340 Parameterauswahl 1 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang

P16.37 Eingangsbit-Auswahl 1 der Logikeinheit 1 0 Das Eingangsbit der Logikeinheit 1 ist als Komparator 1 ausgewahlt

P16.38 Parar 2 fiir Logikeinheit 1 1341 Parameterauswahl 2 der Logikeinheit 1 ist der Komparatorausgang

P16.39 Eingangsbit-Auswahl 2 der Logikeinheit 1 0 Die Eingangsbitauswahl 2 der Logikeinheit 1 ist Komparator 2

P16.42 Konfiguration 1 der Logikeinheit 1 1 Die logische Einheit 1 ist mit AND konfiguriert

P01.30 Einstellung des virtuellen Terminals 1350 Ausgang 1 der Auswahl-Logik fiir die Einstellung des virtuellen Terminals

P03.08 Quelle des Fehlerbefehls 17 Der Fehlerbefehl stammt aus dem Einstellungsbit 0 des virtuellen

Terminals

8.27 Makro ,,Signalverlust ¢

Makro fiir Signalausfall (P01.20=67)

Wahrend der Erkennungsverzogerungszeit liegt das Erkennungssignal unter ~ —

Eingang

P12.00 Schellenwert ;1.

Fehlerausgang als der Schwellenwert, und es wird ein Fehletsignal erzeugt.
— Schwellenwert > Wert P10.71

P45 .08 Erkemnungsverzégerung

N

E: ben
PO344.
At
PO340
Einstellu ¢ Spamungseong
PO343 H ngang
H »
-

Al —Ruckwartsstart [P03.01] Al1
Einstellung o
—1 Rickwartslauf [P03.02]

1 Inbetriebnahme [P03.00]

opE05 0h1
Freies Parken [P03.05]
P03.08 Riicksetzen [P03.07]
Fehler [P03.08]

P16.00
1200: Schwellenwert

1071: Eingangswert am AI1-Anscthss';
P16.02%

i 0’ Vergleich-auf;gréBerats* konfiguriert”’

R16.0:

.,.‘.Z;‘E:Kemmngsverzdge.r.ung..beuégr.z.s,.;

Komparator 1

—

Ausgang

P12.00 Freier Parameter 1 1 Der Schwellenwert ist auf 0,1 V eingestellt (10 V entsprechen 100 %)
P16.03 Verzégerungszeit von Komparator 1 2 Die Verzégerungszeit von Komparator 1 betrégt 2 s
Auswahl der Eingangsparameter Als Eingangsparameter fiir Komparator 1 wird die
P16.00 fiir Komparator 1 1200 Spannungsunterbrechung ausgewahit
Auswahl des Als Vergleichsparameter fiir Komparator 1 wird der
P16.01 Vergleichsparameters fiir 1071 Elnganrgswen RS Anschiusses ATt ausgewahit
Komparator 1
P16.02 Konfiguration von Komparator 1 0 Wabhlen Sie die Konfiguration von Komparator 1 aus, um ,gréRer als*
auszuwahlen
P01.30 Einstellung des virtuellen Terminals 1340 Parameterauswahl fiir Logikeinheit 1: 1 ist der Komparatorausgang
P03.08 Quelle des Fehlerbefehls 17 Der Fehlerbefehl stammt aus dem virtuellen Terminal, Einstellbit 0
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8.28 Makro zur internen Steuerung der achtstufigen Geschwindigkeits

Internes achtstufiges Drehzahl-Makro (P01.20=68)

Zyklische Ausfiihrung.

Die interne Steuerung der achtstufigen Drehzahlumschaltung.
-Der externe Anschluss verwendet S4 als Startsignal.
Nummer

Klemme S4 Interne Steuerung
— Freigabe der achtstufigen Drehz4

P18.04~P18.11 Zeftdauer

hiregelng ~ Aktuelle

der Segmente

P12.00~P12.08 Mefjrstufige Drehzahl

Logikeinheit 1

53: S4 als Startsignal auswahlen -

Mehrstufige Zeit 6
P18.10 v
yindigkeiten 7 Zeit fur

P18.11
T Menrstifige Zei g ™™

P16:38~~" UND ¢
>
5121 1: Freien Parameter 12 auswahleni— --__

C1 Wah
4

»iq 0[C1-Parameter Nr. n]
0‘\1\[01 -Parameter Nr. n+1]

Auswahl des C2-Werts
L

C2 § i
»i015|C1-Parameter-Nr. n+15]
016[C1-Parameter-Nr. n+16]

Ischalter

P16.87

P1676
136271 [C1 Wabhlschalter
aktueller Kanal des >a 0[C1-Parameter-Nr. n] 1
Sequenzers 0 [C1-Parameter-Nr. n+1]

Timing-Controller 1
>

4> Mehrstufige Laufzeit 1 <€+
Yo,
- Menrsunge Zett 2

Y
--» Mehrstufige Zeit 3

Mehrstuﬁgve Zeit4

A\
->» Mehrstufige Zeit 5

>

A\
--» Mehrstufige Zeit 6

7 i

>

Mehrsh.rﬁgs Zeit8

................. >

| -)
8N Auswahl des C2-Werts

»!015[C1-Parameter-Nr. n+15]
016[C1-Parameter-Nr. n+16]

Ct

0: Auswahlen  [C2

N 0[C1-Parameter-Nr. n] Wahl|
' 3
0 1[C1-Parameter-Nr. n+1]

be

C2

»015[C1-Parameter-Nr. n+15] 16
o[C1-Parameter-Nr. n+16]

2\ Auswahl des C2-Werts

Ischalter

P16.84
1802

E— P16.79 o1
) 1200:
Freier Parameter 1 »iq OICT-Parameter-Nr. nl Wahlschalter
N P16.81
P16.8C © 9[C1-Parameter-Nr. n+1] 263?)

»1015 [C1-Parameter-Nr. n+15] 16
o[C1-Parameter-Nr. n+16]

Auswahl des C2-Werts )|:|

P12.00 Freier Parameter 1 0 Die Stoppfrequenz ist auf 0 Hz eingestellt

P12.01 Freier Parameter 2 10 Mehrfachdrehzahl 1 ist auf 5 Hz eingestellt

P12.02 Freier Parameter 3 20 Mehrfachdrehzahl 2 ist auf 10 Hz eingestellt

P12.03 Freier Parameter 4 30 Mehrfachdrehzahl 3 ist auf 15 Hz eingestellt

P12.04 Freier Parameter 5 40 Mehrfachdrehzahl 4 ist auf 20 Hz eingestellt

P12.05 Freier Parameter 6 50 Mehrfachdrehzahl 5 ist auf 25 Hz eingestellt

P12.06 Freier Parameter 7 60 Mehrfachdrehzahl 6 ist auf 30 Hz eingestellt

P12.07 Freier Parameter 8 70 Mehrstufige Drehzahlregelung 7 ist auf 35 Hz eingestellt
P12.08 Freier Parameter 9 80 Mehrfachdrehzahl 8 ist auf 40 Hz eingestellt

P18.04 Timer 1, Phase 1, Zeit 3 Die Zeit 1 fiir die Mehrfachdrehzahl ist auf 3 s eingestellt
P18.05 Timer 1, Phase 2, Zeit 4 Die Zeit fur Mehrstufig 2 ist auf 4 s eingestellt

P18.06 Timer 1, Phase 3, Zeit 5 Die Zeit fir Mehrstufig 3 ist auf 5 s eingestellt

P18.07 Timer 1, Phase 4, Zeit 6 Die Zeit fir Mehrstufig 4 ist auf 6 s eingestellt

P18.08 Timer 1, Phase 5, Zeit 7 Die Zeit fir die Mehrstufengeschwindigkeit 5 ist auf 7 s eingestellt
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P18.09 Timer 1, Phase 6, Zeit 8 Die Zeit fiir Stufe 6 der Mehrstufensteuerung ist auf 8 s eingestellt
P18.10 Timer 1, Phase 7, Zeit 9 Die Zeit fiir Mehrfachdrehzahl 7 ist auf 9 s eingestellt
P18.11 Timer 1, Phase 8, Zeit 10 Die Zeit fir Mehrfachdrehzahl 8 ist auf 10 s eingestellt
P16.37 Auswahl des Eingangsbits der 3 S4 als Startsignal auswéhlen, 0 als S1, 1 als S2
Logikeinheit 1: 1
P101 | Betriebsmodus von Timer 1 1 | Pk Beebemodis bpghntbol Mehachretaatd { und Kt et ol
P18.00 Timer 1 - Taktquelle 3 Die Zeiteinheit fiir die Mehrfachgeschwindigkeit ist S
P16.36 Parameterauswahl der Logikeinheit 1 1 1070 | S-Klemmeingang als Zyklusstartsignal
P16.38 Parameterauswahl 2 fiir Logikeinheit 1 1211 High-Pegel-Signal auswahlen
P16.39 Auswahl der Eingangsbits fir 0 High-Pegel-Signal auswahlen
Logikeinheit 1, 2

P16.42 Konfiguration der Logikeinheit 1 1 1 Das High-Pegel-Signal am S-Anschluss ist giiltig

S-Klemme ohne Eingangs-Timing-Pause

Bei Einstellung auf 8: S-Klemme hat keinen Eingang, die aktuell eingestelite
P12.09 Freier Parameter 10 5 Frequenz

= Stoppfrequenz
Bei Einstellung auf 9: S-Klemme hat keinen Eingang, die aktuell eingestellte
Frequenz
= Mehrfachdrehzahl 1

P12.10 Freier Parameter 11 3 S-Klemme hat Eingang, Start der Zeitsteuerung
P12.11 Freier Parameter 12 1 Hochpegel-Signal
P16.82 Wahlschalter 3 — Parameterquelle 1209 Die Parameterquelle fiir Selektor 3 ist der freie Parameter 10
P16.83 Einstellung fiir Selektor 3 0 Selektor 3 ist auf 0 eingestellt
P16.84 Zielparameter fiir Wahlschalter 3 1802 g:lf tsiel‘llz?uﬁ;n?er von Selektor 3ist der Steuerbefehl fur die
P16.85 Parameterquelle fiir Selektor 4 1350 Die Quelle des Parameters von Selektor 4 ist der Logikausgang 1
P16.86 Einstellung von Selektor 4 0 Wahlschalter 4 ist auf 0 eingestellt
P16.87 Zielparameter fiir Selektor 4 1683 Der Zweckparameter von Selektor 4 wird durch Selektor 3 festgelegt.
P16.76 Parameterquelle fiir Selektor 1 1362 ggg:gggﬁtferquelle von Selektor 1 ist der aktuelle Kanal des
P16.77 Einstellung von Selektor 1 0 Selektor 1 ist auf 0 eingestellt
P16.78 Zielparameter fiir Wahlschalter 1 1680 Der Zweckparameter von Selektor 1 wird durch Selektor 2 eingestellt
P16.79 Parameterquelle fiir Selektor 2 1200 Die Parameterquelle von Selektor 2 ist der freie Parameter 1
P16.80 Einstellung fiir Selektor 2 0 Wahlschalter 2 ist auf 0 eingestellt
P16.81 Zielparameter fiir Wahlschalter 2 230 Der Zielparameter von Selektor 2 ist Multi-Speed* 0
P02.10 Sollwertquelle 1 1 Sollwertquelle 1 ist mehrstufig
P02.13 Beziehungsauswahl fir Kanal 1 festlegen 0 Die Beziehungsauswahl fiir Kanal 1 auf F1 einstellen
P16.88 Parameterquelle fiir Selektor 5 1360 Timer-Zahlwert
P16.89 Einstellung von Selektor 5 0 Wahlschalter 5 ist auf 0 eingestellt
P16.90 Zielparameter fiir Wahlschalter 5 1290 Timer-Zahlstand beim Ausschalten speichern
Przes | Frir o o0 | S e B o
P16.43 Logische Einheit 1, Konfiguration 2 0 Keine Auswirkung
P18.03 Einstellwert fiir Timer 1 0 Kein Mehrstufensprung
P18.12 Zeit fur Phase 9 von Timer 1 0 Die Zeit 9 fiir mehrere Geschwindigkeiten ist auf 0 s eingestellt
P18.13 Timer 1, Phase 10, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 10 ist auf 0 s eingestellt
P18.14 Timer 1, Phase 11, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 11 ist auf 0 s eingestellt
P18.15 Timer 1, Phase 12, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 12 ist auf 0 s eingestellt
P18.16 Timer 1, Phase 13, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 13 ist auf 0 s eingestellt
P18.17 Timer 1, Phase 14, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 14 ist auf 0 s eingestellt
P18.18 Timer 1, Phase 15, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 15 ist auf 0 s eingestellt
P18.19 Timer 1, Phase 16, Zeit 0 Die Mehrgeschwindigkeitszeit 16 ist auf 0 s eingestellt
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KAP'TEL 9 — RS485_Kommunikation Tabelle 9-6 Gemeinsame Adresstabelle — Kommunikations-

Einstellwerte (nur zum Schreiben); Informationen zur Aktivierung der Kommunikation finden Sie unter
die Parameter P02.10 bis P02.14

9.1 Einfihrun
g Funktion Pari‘n:eler 16-Bit-Verfahren | 32-Bit-Verfahren Anmerkung
Der Umrichter kann (iber RS-485 von einer SPS oder einer Host-Computer-Software gesteuert und tiberwacht werden. "
. P01.47=0, der obere Wert 0—100.000 entspricht 0—maximaler Einsteliwert
9.2 Technische PO2.18;
Tabelle 9-1 P01.47=1: Der obere Computerwert 0—~10.000 entspricht O-dem maximalen
Datep. - - Wert fi dic Einstelwert P02.18; _ _
Projekt Anweisung Kommunikationse| P02.90 8121H C121H E?nltgh;lin DF%' ;t;gre Computerwert 0—10000 entspricht 0-dem maximalen
Kommunikationsart RS485 instellung P01.47=3; Der obere Computerbereich 0100 entspricht dem Bereich von 0 bis
zum maximalen Einstellwert P02.18
Ubertragungsart Ein Master und mehrere Slaves
Anzahl der Anschliisse Max. 31
Ubertragungsreichweite Maximal 1200 m (empfohlen: innerhalb von 700 m) :;::;rg;fehle (nur zum Schreiben); siehe die Parameter P03.00 bis P03.09, um die entsprechenden Kommunikationsbefehle zu
Tabelle 9-2 Funktion Pa'i":‘e‘e' 16-Bit-Verfahren | 32-Bit-Verfahren Befehlswort (Bit) Definition
Projekt Anleitung 0 Inbetriebnahme
Ubertragungsgeschwindigkeit | 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 bps 1 Riickwérts
Steuerungssequenz Asynchrone Kommunikation 2 Riickwarts starten
3 JOG
Kommunikationssysteme Halbduplex 4 Stopp
Stoppbitiange 0,1, 1,5, 2Bit Kommunikationsbe | - pg; g1 8122H C122H 5 Not-Aus
- - ehle 6 Sicherer Stopp
Datenbit 7, 8 Bit 7 Zurlicksetzen
Paritatspriifung Keine Priifung, gerade Priifung, ungerade Priifung 9 Parameter-Selbstlernfunktion
1" Pause
9.3 Kommunikations sprotokoll 13 UP (inkrementell)
. - . " . 14 AB i
Die vollstandige Modbus-Abfrage-Nachricht umfasst: Gerateadresse, Funktionscode, gesendete Daten und das (verringern)
Fehlererkennungsfeld. Gleichzeitig enthalt die vom Gerat zurlickgesendete Nachricht ebenfalls die Gerateadresse, den A
Funktionscode, alle zuriickzusendenden Daten sowie das Fehlererkennungsfeld. Tritt beim Empfang der Nachricht ein Fehler Wechselrichter-Status (nur lesbar)
iUftOdﬁr kann das Slave-Gerét den Befehl nicht ausfiinren, erstellt das Slave-Gerét eine Fehlermeldung und sendet eine Funktion Par?\lTE‘er 16-Bit-Methode | 32-Bit-Verfahren Statuswort (Bit) Definition
ntwort. g
9.3.1 Formatbeschreibung e 0 Ausschalten
Tabelle 9-3 Kommunikationsformat
1 Anhalten
Adresse Funktionscode Datencode CRC-Priifsumme p o
auten
8 Bit 8 Bit N x 8 Bit 16 Bit
3 Startfunktion starten
1) Adresse: 1-247 (d. h. die Adresse des an einen PC angeschlossenen Slaves); X
2 . X . . . . 4 Start des Parameter-Selbstlernvorgangs|
) Funktionscode: unterstiitzte Funktionen (siehe Tabelle 9-4); Aktueller Zustand| P10.15 03F6H 43F6H &
3) Datencode: Dateninhalt N x 8 Bit; 5 Betrieb i
4) CRC-Prifsumme: CRC-Priifsummenwert; 6 Bereit o
Tabelle 9-3 Funktionscodierung g
N 10 Fehler =
Funktionscode Befehl 2
1 Alarm 3
0x03 Lesen des Halteregisters =
=]
0x06 Einzelnes Register voreinstellen (16-Bit-Modus) Funktion Par::‘r:\eter 16-Bit-Verfahren | 32-Bit-Verfahren Fehlerwort (Bit) Definition
0x10 Mehrere Register voreinstellen (32-Bit-Modus) Wechselrichterausfall (nur leshar) 1 Systemstorung
9.3.2 Adress -Codierung 4 Erdschluss
Um die Kompatibilitat mit verschiedenen Host-Computern zu gewahrleisten, konnen fiir denselben Parameter sowohl 16-Bit- als
auch 32-Bit-Zugriffsmethoden verwendet werden. Die entsprechenden Adressen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt. Bei 5 Kurzschluss gegen Erde
Verwendung der 16-Bit-Methode ist zu beachten, dass der Parameterwert innerhalb des 16-Bit-Ausdrucksbereichs liegen muss. 5
Tabelle 9-4 Regeln zur Funktionscodierung Ausgangskurzschluss
-, 7 Ausgangsiiberstrom
Parameterwert Adresse RAM-Adresse Fehlerstatus P10.16 03F7H 43F7H
16 Bit Parameter-Nr. — 1 Parameter-Nr. — 1 + 32768 8 Gleichstrom-Sammelschienen-
Uberspannung
32 Bit Parameter-Nr. — 1 + 16384 Parameter-Nr. — 1 + 16384 + 32768 9 Unterspannung der Gleichstromschiene
Hinweis: Beim Schreiben nach Adresse wird der Parameterwert im EEPROM des Umrichters gespeichert. Haufiges Speichern im 10 Uberhitzung des Wechselrichts
EEPROM verkiirzt dessen Lebensdauer. Wenn daher kein Speichern erforderlich ist, &ndern Sie einfach den Wert im RAM und erhitzung ces Wechseinchiers
verwenden Sie anschlieBend die RAM-Adresse zum Schreiben der Parameter. 13 Uberhitzung der Gleichrichterbriicke
14 Fehlende Phase U
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Funktion Parameter | 16 it-Methode | 32-Bit-Verfahren Fehlerwort (Bit) Definition % Mehrstufige Drehzahlregelung O (Beispiel) o I
. L_esen S_le den Wert des Umrichterparameters P02.30 aus. Bei einem Zugriff mit 32 Bit lautet
15 V-Phase fehlt die Registeradresse: 230-1 + 16384 = 16613 (40E5H).
Daten senden: 01 03 40 E5 00 02 CO 3C
16 W-Phase fehit Empfangene Daten: 01 03 04 00 00 88 B8 9C 41
19 Kein Motoranschluss Der gelesene Wert betragt 35000 (88B8H), woraus ersichtlich ist, dass P02.30 = 35,000
20 Eingangsphasenausfall Daten senden Empfangene Daten
» N Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H
21 Uberlastung des Umrichters
- Funktionscode 03H Funktionscode 03H
22 Uberdrehmoment
40H (hohes Byt i
24 Motoriiberhitzung & (hohes Byte) . yﬁt\:)zam der Daten (in oan
N E5H (niedriges Byte)
25 Motor(iberlastung Daten 00H (hohes Byte)
00H (hohes Byte) High-B:
2% Strombegrenzung Daten (High-Byte) 00H (niedriges Byte)
3 02H (niedriges Byte)
27 Eingangsspannungsausfall Daten 88H (oberes Byte)
‘Wechselrichterfunktion (nur lesbar) . COH (niedriges Byte) (niedriges
B CRC-Priifsumme - Byte) B8H (niedriges Byte)
Funktion ar?\‘me‘e' 16-Bit-Verfahren | 32-Bit-Verfahren Datenbereich Bit 3CH (High-Byte)
. . 9CH (niedriges Byte)
Ausgangsfrequenz P10.21 03FCH 43FCH -65535,0~65535,0 Hz CRC-Priifsumme 1M (hohes By1o)
Ausgangsstrom P10.22 03FDH 43FDH 0,00 bis 65.535,00 A 9.3.4 Ein einzelnes Register voreinstellen
— Schreiben Sie den Wert des Wechselrichterparameters P05.00, wenn mit 16 Bit darauf zugegriffen
Ausgangsspannung p1023 OSFEH 43FEH 0,0-65535,0 wird; die Registeradresse lautet 500-1 = 499 (01F3H).
Ausgangsdrehmoment P10.24 03FFH 43FFH 0,000 bis 65.535,000 N'm Daten senden: 01 06 01 F3 00 01 B9 C5
Gleichspannung P10.25 0400H 4400H 0,0~65535,0 v Empfangene Daten: 01 06 01 F3 00 01 B9 C5
Wechselrichter-Temperatur P10.26 0401H 2401H 0-65535 o« Daten senden Daten empfangen
Leistung P10.30 0405H 4405H 0,000 bis 65.535,000 KW Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H
Energieverbrauch P10.31 0406H 4406H 0,000-4.294.967,295 KW*h Funktionscode 06H Funktionscode 06H
Betriebsstunden P10.40 040FH 440FH 0,000-4.294.967,295 h o] 01H (hohes Byte) - 01H (hohes Byte)
Anzahl der Einschaltvorgange P10.41 041FH 441FH 0~4294967295 F3H (niedriges Byte) F3H (niedriges Byte)
Status des S-Anschlusses P10.70 042DH 442DH 0~4294967295 00H (hohes Byte) 00H (hohes Byte)
Daten — Daten —
Eingangswert des Al1-Anschlusses|  P10.71 042EH 442EH -65535,000 bis 65535,000 % 07H (niedriges Byte) 01H (niedriges Byte)
Ei rt des Al2-Anschl P10.72 042FH 442FH -65535,000 bis 65535,000 % BOH (niedriges Byte) B9H (niedriges Byte)
- ingangswert des nschlusses| ! N CRC-Priifung CRC-Priifung )
d Status des Y-Ausgangs P10.74 0431H 4431H 0~4294967295 CSH (oberes Byte) CSH (oberes Byte) L7}
I S
% Ausgangswert des AO1- P10.75 0432H 4432H -65535,000 bis 65535,000 % g
Anschlusses . . X
S Ausgangswert des AO1- P10.76 0433H 4433H -65535,000 bis 65535,000 % 9.3.5  Mehrere Register vorein S
3 Anschlusses Schreiben Sie den Wert des Parameters P02.91; bei Zugriff mit 32 Bit lautet die E]
= . i = - = =4
% 9.3.3 Lesen des Halte sregisters Registeradresse = 291-1 + 16384 = 16674 (41.22H) ;
8 Lesen der Daten im Halte, am Beispiel des Fehlerstatus des Parameters P10.16 und der mehrstufigen Drehzahl 0 des Parameters SR (i 5
<) P02.30. 0 St s}
=] art =]
» Fehlerstatus (Beispiel) 1 Umkehren
Lesen Sie den Wert des Umrichterparameters P10.16 aus; dieser ist der Fehlerstatustabelle zu entnehmen.
Lesen Sie einfach 16 Bits, dann lautet die Registeradresse = 1016 — 1 = 1015 (03F7H). 2 Start riickwérts
Daten senden: 01 03 03 F7 00 01 35 BC 3 10G
Empfangene Daten: 01 03 02 00 OA 38 43
P10.15 = 10 (000AH). Der Fehlerzustand besagt, dass der Wechselrichter liberhitzt ist. (Siehe Fehlercode) 4 Stopp
Daten senden Daten empfangen 5 Not-Aus
Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H 6 Sicherer Stopp
N N 7 Zurlicksetzen
Funktionscode 03H Funktionscode 03H
9 Parameter-Selbstlernfunktion
04H (hohes Byte Anzahl der Daten (i
Regi ( ve) BYt:)Za e 02H 10 Auslosung
24H (niedriges Byte)
00H (High-Byte) 1" Pause
00H (hohes Byte) Daten i
B — OAH (niedriges Byte) 13 NACH OBEN (inkrementell)
01H (niedriges Byte) 14 AB (verringern)
38H (niedriges Byte)
C5H (niedriges Byte) CRC-Priifsumme
CRC-Priifung 43H (oberes Byte)

31H (oberes Byte)
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Am Beispiel des Stopp-Steuerworts wird der Wert des Parameters P02.91 auf 16 gesetzt. Sendedaten: 01 10 41 22 KAP'TEL 1 0 —_ Fehlerbehebung und Reparatur
00 02 04 00 00 00 10 4D F1
Empfangsdaten: 01 10 41 22 00 02 F5 FE (16 hexadezimal)

10.1 Schutzfunktion

Sendedaten Empfangsdaten
Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H ‘ ! Alarm
Funktionscode 10H Funktionscode 10H Der Wechselrichter muss vor dem Zurlicksetzen des Fehlers wieder in den Normalbetrieb versetzt werden, da es andernfalls
zu einer verkiirzten Lebensdauer des Produkts und zu Schéden an anderen Geraten kommen kann.
41H (hohes Byte) 41H (hohes Byte)
esse Regi 10.2 Fehlercodetabelle
22H (niedriges Byte) 22H (niedriges Byte)
Fehlercode | Schutzfunktion Erlauterung
Anzahl der Register (16 00H (hohes Byte) Anzahl der Register (16 00H (hohes Byte)
Bit) Bit 6 H: - fehl Wechselricht
) 02H (niedriges Byte) ) 02H (niedriges Byte) E0001 Systemstérung ardware- oder Softwarefehler des Wechselrichters
Anzahl der Daten (in o F5H (niedriges Byte) E0004 Erdschluss Der Widerstandswert zur Erde ist abnormal und es liegt ein Ableitstrom vor
B CRC-Prilfung ]
yte) FEH (hoheres Byte) E0005 Kurzschluss gegen Erde ::"’ZSC:WS/S\QSQEH Erde — S ' _
00H (hohes Byte ‘enn der Ausgangsstrom des Wechselrichters mehr als les Nennstroms des
(hijhzfe‘:nByte) ( vie) E0006 Ausgangskurzschluss Wechselrichters betragt, schaltet der Wechselrichter den Ausg;ng ab.
00H (niedriges Byte) We i
P ‘enn der Ausgangsstrom des Wechselrichters mehr als 200 % des Nennstroms des
E0007 Ausgangsuberstrom Wechselrichters betragt, schaltet der Wechselrichter den Ausg;ng ab.
Daten 00H (hohes Byte)
iedri — : Bus. Wenn die Gleichspannung des Hauptstromkreises beim Abbremsen des Motors héher als 400 V
o 10H (nicriges Byte) FO08 | Crerspaning (220-V-Modell) bzw.
4DH (niedriges Byte) 800 V (380-V-Modell) liegt, schaltet der Umrichter den Ausgang ab.
i " Wenn die Eingangsspannung abfallt und die Gleichspannung des Hauptstromkreises unter 200 V
CRC-Prifsumme E0009 | Gleichstrom-Bus- (2508 Moden s 3340V (350-V-Model) fallt. schatat der Umrichtar den Ausgang ab.
F1H (hohes Byte) Unterspannui

E0010 Uberhitzung des Umrichters ngﬂ:élEi#gre&rg:]zuATJ%g::gK:bhIkorpers festgestellt wird, schaltet der

9.3.6 Kommunikationsfehler- scodes

E0011 Fehler beim Die Selbstlernparameter sind falsch oder der Motor weist eine Stérung auf.
Der Umrichter sendet Daten zurlick, wenn ein Kommunikationsfehler auftritt. Das Format ist in Tabelle 9-8 Sell_ustle_mvor an
dargestellt. Kommunikationsfehler-Funktionscode = Anforderungs-Funktionscode + 128. £0013 Slfe'fni'tfmzrb’”d‘e Das Gleichrichtermodul ist tiberhitzt.
Tabelle 9-8 Datenformat fir Kommunikationsfehler £0014 U-Phase — Phase fehit U-Phase — Phase fehlt
Adresse Funktionscode Fehlercode CRC-Prifsumme E0015 V-Phase fehit V-Phase fehlt
8 Bit 8 Bit 8 Bit 16 Bit E0016 W-Phase fehlt W-Phase fehlt
Tabelle 9-9 Beschreibung der Fehlerfunktionscodes E0019 Kein Motoranschluss Der Motor ist wahrend des Betriebs nicht angeschlossen.
Pyl
(7] E0020 Ausfall einer IAusfall einer Eingangsphase
= Fehlercode Befehl Eingangsphase
1511 -
1 . I Wenn der Ausgangsstrom des Wechselrichters den Nennwert des
Parameter nicht vorhanden E0021 Uberlast d
OX 0x00 Umerircist:rgg s Wechselrichters Uberschreitet (150 % fir 1 Minute), schaltet der Wechselrichter
g 0x01 Definierte Parameter kénnen nicht geschrieben werden den Ausgang ab.
S 0x02 Der Wert des Parameters iiberschreitet die Obergrenze des Parameters E0022 | Uberdrehmoment Uberdrehmoment des Motors
= - . .
g 0x07 Kann nicht geandert werden E0024 Motoriiberhitzung Die Motortemperatur ist zu hoch. E
8 . Wenn der Ausgangsstrom des Umrichters den Nennwert des Motors cz
0x0B Schreiben nicht zuldssig E0025 Motorlberlast tiberschreitet (150 % fur 1 Minute), schaltet der Umrichter den Ausgang ab. =10}
as
o
Die Daten der definierten Parameter kénnen im aktuellen Modus des Der Ausgangsstrom iiberschreitet den eingestellten Grenzwert. pUC)
0x11 Umrichters nicht gedndert werden 0026 Strombegrenzung 9ang 9 g g
- E0027 Eingangsspannung zu Die Eingangsspannung liegt unter dem Abschaltpegel (P05.86). o
0x12 Sonstige Fehler niedrig 2“«33
=
0x40 Ungiltige Datenadresse E0033 STO STO - sicherer Drehmomentstopp
0x41 Ungliltige Lange E0034 ST STI1: Fehler in der internen Schaltung
0x42 Ungiiltige Datenlange und Wert E0035 STI2 Fehler in der internen Schaltung von STI2
0x43 Ungiiltiger Parameter Hinwessder Alsticode entspricht ebenfaliEdeteotsigahaiaipgliean STI1 und STI2 weist eine Stérung auf.
. . - - ispielswer ie Anzei § Ia Di Tr r rf@ .
0x82 Keine Busverbindung fiir definierte Parameter oIS 0(6)653 eI Bsesmze,-fgmer elge 1 e%ld e? eﬁnies e? eHlePFsPeh’elcggrgrRSte?i %'g?
0x83 Der itig eir Wert wurde ahlt und kann nicht gedndert werden 10.3 Wartung und vorbeugende Inspektlon

‘ 1\ Alarm
Hinweis: Der Umrichter kommuniziert mit dem Host-Computer; es wird empfohlen, die Zeitliberschreitung am Host- —
Computer auf einen Wert zwischen 200 ms und 1000 ms einzustellen. Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung wéhrend der Wartung abgeschaltet ist.
Stellen Sie sicher, dass der DC-Verbindungskondensator fiir Wartungsarbeiten entladen ist, auch wenn die Buskapazitat des
Hauptstromkreises des Wechselrichters nach dem Ausschalten noch geladen ist. Uberpriifen Sie vor dem Fortfahren mit einem
Spannungspriifer die Spannung zwischen P+ und P-.
Wechselrichter der H1-Serie enthalten ESD-empfindliche (elektrostatisch entladungsempfindliche) Bauteile. Treffen Sie bei
Inspektionen oder bei der Installation SchutzmaRnahmen gegen elektrostatische Entladungen, bevor Sie das Gerat beriihren.
Nehmen Sie keine Anderungen an internen Bauteilen und Anschliissen vor und bauen Sie den Wechselrichter nicht um.
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10.4  Priifpunkt KAPITEL 12 — Auswahl des Bremswiderstands
B Tagliche Inspektion
Eﬁa'gys‘eem’:“fﬁe"“"gsumgebung Ausfall des 12.1 Konfigurationstabelle fiir Bremswiderstinde
Ungewshnliche Erschiitterungen und Gerausche Spannu Wechselrichterleistu Bremsgerét Bremswiderstand Bremsmoment (10
Ungewdhnliche Uberhitzung und Verfarbung ng Spezifikation | Anzahl (Sttick) Leistung (W)/Widerstand (Q) Anzahl (Stiick) % UD)
- RegelméaRige Inspektion 075 KW %0 120 7
Schrauben und Muttern kdnnen sich durch Vibrationen, Temperaturschwankungen usw. gelost -
haben. Uberpriifen Sie, ob sie fest sitzen und so fest wie méglich angezogen sind 1.5kwW 150 100 1
Fremdkorper im Kihlsystem Mit Druckluft reinigen 22 kW 300 68 1
Uberpriifen Sie den Drehzustand des Liifters, den Zustand des Kondensators und den Anschluss des Magnetkontaktors. Bei 3.7 KW 300 68 1
Abweichungen vom Normalzustand austauschen 220V
) 55 kW 400 30 1
10.5Austausch von Teilen 7KW 200 30 7
Der Wechselrichter besteht aus elektronischen Bauteilen wie beispielsweise Halbleiterbauelementen. 0.75 kW 150 300 1
Aufgrund ihrer baulichen oder physikalischen Eigenschaften kdnnen die folgenden Bauteile altern, was zu >
einem Ausfall des Wechselrichters fiihren kann. 1.5 kW 200 300 1
Die Bauteile missen in regelmaRigen Abstanden ausgetauscht werden. 22 kW 200 200 1
Einbau
4,0 kW 400 150 1
.KAPITEL 11 — Technische Hinweise 5,5 kW 400 100 1
Projektbeschreibung 7.5 kW 750 75 1
100 %
> Dreiphasig: 380-440 V, 50 Hz/60 Hz; Einphasig: 200 V—240 V, 50 Hz/60 Hz 11 kW 1000 Y 1
@ P n n n n n - 15 kW 1500 40 1
L5p| Zulassiger . Dreiphasig: 320 V bis 460 V; Einphasig: 180 V bis 260 V;
3 Betriebsspannungsbereich Spannungsunsymmetrie: <3 %; Frequenz: +5 % 18,5 kW 2500 30 1
Spannung 0 bis Nenn-Eingangsspannung 380V 22 kW 3000 30 1
jul
=1 Frequenz 0 Hz bis 1000 Hz gokw 5000 2 !
S m 37 kW 7.500 20 1
e B - - B =
(=8 Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms fiir 1 Minute, 180 % des Nennstroms fiir 2 Sekunden 25 KW DBU-4045 1 10.000 136 1
Regelungsmodus VIF, sensorlose Vektorsteuerung 55 kW DBU4030 2 50002 25 1
= Modulati Raumvektor-PWM-Modulation 75 KW 2 7500*2 15 1
o (ocuaton . . S— DBU-4045
=8 Vot Asynchronmotor, Synchronmotor, Einphasenmotor (bitte wenden Sie sich bei 90 kW 2 10.000*2 13,6 1
a otortyp der Verwendung an den Hersteller) 110 kW 1 20,000 s 1
Q
8 Anlaufdrehmoment 150 % des Nenndrehmoments bei 0,5 Hz 132 kW DBU-4160 1 25.000 6 1
I
[2 Drehzahlbereich 1:100 (ohne Drehzahlsensor) 160 kW 1 30.000 6 1
T
é Frequenzgenauigkeit Digitale Einstellung: maximale Frequenz +0,01 %; analoge Einstellung: maximale Frequenz +1 % Hinweis:
=8| Frequenzaufidsung Digitale Einstellung: 0,01 Hz; Analoge Einstellung: maximale Frequenz 1 % 1. Bitte wahlen Sie die von unserem Unternehmen empfohlene Leistungszahl und den Widerstandswert aus
a Bﬁjohleunigungs- Geradlinige / S-férmige Beschleunigungs- und Verzégerungskurve 2. Die in der obigen Tabelle empfohlenen Leistungszahlen und Widerstandswerte wurden auf der Grundlage eines
:‘/erzé erungskurve Bremsmoments von 100 % und einer Auslastungsrate von 10 % berechnet. Sofern die Lastanforderungen und die
gerungsku - — - — — — Systemzuverlassigkeit erflllt sind, kdnnen die Widerstandsleistung und der Widerstandswert entsprechend erhéht oder
Begrenzung Aut;)_mdansche Strombegrenzung wéhrend des Betriebs, um haufige Ausidsungen durch Uberstromfehler zu verringert werden; wenn eine Erhéhung des Bremsmoments oder die Verwendung einer hdheren Leistung erforderlich ist,
verhin e“m i i - sollten die Leistung
Sofortiger Stromausfall Unterstiitzt sofortigen Stopp und automatische Frequenzreduzierung und der Widerstandswert des Bremswiderstands entsprechend angepasst werden oder wenden Sie sich an unser Unternehmen.
23 Befenlsquelle {iber Tastatur, iiber Klemmen, iiber Kommunikation 3. Achten Sie bei der Installation des Bremswiderstands unbedingt auf die Sicherheit und die Nichtentflammbarkeit der
= Umgebung.
[l
4 ﬁ Einstellungsquelle Digitale Einstellung, analoge Einstellung, Mehrstufendrift, Einstellung Gber Kommunikation 4. Bremsfrequenz UD = t1/t2* 100 % t1: Bremszeit
@ S innerhalb eines Arbeitszyklus t2: ein Arbeitszyklus
S § PID Unterstiitzt Hauptvorgabe + PID Die Bremsauslastung verdoppelt sich, und die Leistung der
g. — entsprechenden Bremseinheit sowie des Bremswiderstands W
= 2 i Anzeige von Ausgangsfrequenz, Ausgangsstrom, Ausgangsspannung, Busspannung, wird verdoppelt. ®
) =4l Nixie-Rohrenanzeige Anzei rt1, Anzei 2. St ! Stromfehl 3 ?:>
T 23 nzeigewert 1, Anzeigewert 2, Stromalarm, Stromtehier 1. In der obigen Tabelle beziehen sich der Widerstandswert und die Leistling Ul T wert D5
5 und die Gesamtleistung; die Leistung der Widerstéande basiert auf 2500 W als B4 Sie beispielsweise einen =
g Externe Tastatur Unterstiitzung 2500-W-Widerstand mit 6 Q benétigen, miissen Sie 10 Widerstande mit 250 W und 6 Q parallel schalten. %Qz’
@ — - Berechnung des Bremswiderstands Y
o . . ) ) L
© Schutzfunkti Uberstromschutz, Uberspannungsschutz, Unterspannungsschutz, Statistiken zeigen, dass das Bremsdrehmoment des Motors in etwa seinem Nenndrehmoment entspricht, wenn der durch den g
chutziunktionen Uberhitzungsschutz, Uberlastschutz, Phasenausfallschutz, Fehlerstromschutz usw. i is fli 3 i =8
9 g d d . Energieverbrauchsschaltkreis flieBende Bremsstrom IB der Halfte des Nennstroms des Motors entspricht: a
12
. In Innenrédumen, keine direkte Sonneneinstrahlung, kein Staub, keine korrosiven Gase, keine - ~ -
Einsatzort brennbaren Gase, kein Olnebel, kein Wasserdampf, kein tropfendes Wasser oder Salz usw. IB = IMN/2 TB=~TMN oder IB = 2UB/IMN
5 In der Formel:
a Hoéhe Bei einer Hohe Uber 1000 Metern ist die Nennleistung um 10 % pro 1000 Meter zu reduzieren IB — Bremsstrom, A; TB — IMN — Nennstrom des Motors, A: TMN —
g Umgebungstemperatur -10 °C bis +40 °C (Bei einer Umgebungstemperatur von 40 °C bis 50 °C ist eine Leistungsreduzierung Bremsdrehmoment, N-m; Nenndrehmoment des Motors, N-m.
«Q N
% erforderlich) Im Allgemeinen gilt fir den Auswahlbereich des Bremsmoments:
% Luftfeuchtigkeit 5 % bis 95 % relative Luftfeuchtigkeit, keine Kondensation TMN <TB < 2TMN und gilt: IMN <IB < 2:IMN
«Q
é Lagertemperatur -40 °C bis +70 °C
N Vibration Weniger als 5,9 m/s? (0,6 g)
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Der Anwender kann den Bremsstrom entsprechend der jeweiligen Situation der Produktionsmaschine festlegen. —_
Ist der Bremsstrom einmal festgelegt, lasst sich der Bremswiderstand leicht berechnen KAPITEL 1 3 Abmessungen
RB=UB/IB RBmin = UB/IMN
UB ist die Bremsschwellen-Spannung; RB ist der Widerstand des Bremswiderstands, wobei UB in der Regel das 1,1-
fache der Nenn-Sammelschienen-Spannung betragt; RBmin ist der Mindestwert des Bremswiderstands H1-Serie — GroRentabelle
Ubliche Werte fiir die Bremsschwellen-Spannung: —~
AC 220 V: DC 380 V AC 380 V: DC 680 V AC 660 V: DC 1140 V Rahmennu Grofe (mm)
mmer i 5 i
Aus den Werten IB und RB lasst sich die Leistung des Widerstands bestimmen W (Breite) H (Hohe) T (Tiefe) A B d
A: Tatséchlicher Widerstandswert / berechneter Wert zuerst; Beispiel: ED%: Bremsauslastungsgrad F1 85 170 124 67,3 158 5
Angenommen, ein vorhandener 7,5-kW-Motor hat einen Nennstrom von 18 A und eine Nenn-Eingangsspannung von 380 V,
dann gilt: RB=680V/9A=75Q F2 97 194 133 85 184 5
RBmin = 680/18 =38 Q F3 126 237 147 112 223 5
75 Q nach Erfahrung
Leistung des Bremswiderstands = 1 * 680%/75 * 0,1 =616 W Im F4 168 298 160 154 283 6
praktischen Einsatz kann die Leistung entsprechend erhoht werden. F5 198 355 177 183 338 6
F6 250 400 208 230 380 7
12.2 EinbaumaRzeichnung des Bremswiderstands = 60 515 292 200 526 5
Nennleistung Abmessungen (mm) F8 380 W 648 299 300 626 11
L1(+2) | L2@#5) | L3@3) | D*2) B B1 H H1(23) N od F9 0 A 798 d 318 340|.) 773 11
80 152 174 196 28 65 28 28 61 10 45
LS —_—t n
150 195 217 239 40 8 40 a1 81 12 55 — | 0
200 195 217 239 40 8 40 41 81 12 55 ﬁ 0 } U]
300 282 304 326 40 8 40 41 81 12 55 = : - @ ”
400 282 304 326 40 8 40 a1 81 12 55 = = ””
750 316 338 360 50 8 50 45 101 16 6 = g@g =
1000 300 325 350 60 85 60 60 119 16 6 E m ”
1500 415 440 465 60 85 60 60 119 16 6
2000 510 535 560 60 85 60 60 119 16 6 H” ]
2500 600 625 650 60 85 60 60 119 16 6 ]
Irm ”H [
000000000 0
@MIHITI U VW
p A=) L=/ LI
os)
3> bd N
3c
[7%7) )
2 T N
o= g
ao D 3
oF 33 e—}— |Hi 2
a ¥ @
@ H 5
®
L1 | Bl I S
L2
I 1
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Kapitel 14

KAPITEL 14 — Tabelle zur schnellen Parametereinstellung

Kapitel 14

Schnellp: Grur Parameter Funktion
P00.53 P04.06 Untergrenze des PID-Ausgangs
P00.54 P04.09 PID-Bereich
P00.55 P04.11 PID-Ruhefrequenz
P00.56 P04.12 PID-Ruhezeit
P00.57 P04.13 PID-Weckabweichung
P00.58 P04.14 PID-Eingangs-Weckzeit
P00.59 P04.15 PID-Ruhemodus-Aktion
P00.60 P05.10 Startfunktion
P00.61 P05.11 Startzeit
P00.62 P05.12 Startfrequenz
P00.63 P05.19 Gleichstrom-Einspeisestrom
P00.64 P05.20 Stoppfunktion
P00.65 P05.21 Stoppfrequenz
P00.66 P05.22 Gleichstrombremsstrom
P00.67 P05.23 Gleichstrom-Bremszeit
P00.68 P05.30 Bremswiderstandsmodus
P00.70 P05.00 Regelverfahren
P00.71 P06.05 Trégerfrequenz
P00.72 P06.11 Nennleistung des Motors
P00.73 P06.12 Nennspannung des Motors
P00.74 P06.13 Nennfrequenz des Motors
P00.75 P06.14 Nennstrom des Motors
P00.76 P06.15 Nenndrehzahl des Motors
P00.78 P07.71 VF-Kurve - F1
P00.79 P07.72 VF-Kurve - F2
P00.80 P07.73 VF-Kurve - F3
P00.81 P07.74 VF-Kurve — F4
P00.82 P07.75 VF-Kurve — VO
P00.83 P07.76 VF-Kurve — V1
P00.84 P07.77 VF-Kurve — V2
P00.85 P07.78 VF-Kurve — V3
P00.86 P07.79 VF-Kurve — V4

Schnellparameter Grundparameter Funktion
P00.09 P01.11 Parameterbetrieb
P00.10 P02.10 Einstellung (Frequenz) Quelle F1
P00.11 P02.11 Einstellung (Frequenz) Quelle F2
P00.12 P02.13 Auswahl der Beziehungsart einstellen
P00.13 P02.18 Maximale Einstellung
P00.14 P05.08 Obere Grenze der Motorausgangsfrequenz
P00.15 P02.00 Mehrstufige Drehzahlquelle
P00.16 P02.30 Mehrstufig 0
P00.17 P02.31 Mehrstufig 1
P00.18 P02.32 Mehrstufig 2
P00.19 P02.33 Mehrstufig 3
P00.20 P02.34 Mehrstufig 4
P00.21 P02.35 Mehrstufig 5
P00.22 P02.36 Mehrstufig 6
P00.23 P02.37 Mehrstufig 7
P00.24 P02.50 Beschleunigungszeit 0
P00.25 P02.70 Verzbégerungszeit 0
P00.26 P02.24 JOG-Frequenz
P00.30 P03.00 Quelle des Startbefehls
P00.31 P03.01 Quelle des Riickwarts-Startbefehls
P00.32 P03.02 Quelle des Riickwartsbefehls
P00.33 P03.03 Quelle des JOG-Befehls
P00.34 P03.04 Quelle des Stoppbefehls
P00.35 P03.05 Quelle des Befehls zum freien Parken
P00.36 P03.07 Quelle des Riicksetzbefehls
P00.37 P03.20 S1-Typ
P00.38 P03.21 Typ S2
P00.39 P03.22 Typ S3
P00.40 P03.30 Y1-Anschlussquelle
P00.41 P03.41 Al1-Unterspannung (Strom)
P00.42 P03.42 Al1-Spannung (Strom) am oberen Ende
P00.43 P03.43 Al1-Untergrenzen
P00.44 P03.44 Al1-Einstellungen fiir den oberen Bereich
P00.45 P03.61 AO1-Signalquelle
P00.46 P03.62 AO1-Einstellungen fiir den unteren Frequenzbereich
P00.47 P03.63 AO1-Einstellungen fiir den oberen Frequenzbereich
P00.48 P03.64 AO1-Spannung (Strom) im unteren Bereich
P00.49 P03.65 AO1-Spannungsobergrenze (Strom)
P00.50 P04.00 PID-Proportionalverstarkung
P00.51 P04.01 PID-Integralverstarkung
P00.52 P04.05 PID-Ausgangsobergrenze
P00.53 P04.06 Untergrenze des PID-Ausgangs

127

https://www.ovostepper.de/

128

nY
D
=
[
3
[}
=
(]
=
o
=
@
@,
o
c
S
Q

us||auyds Inz sjjeqe ]



https://www.oyostepper.de/

Kapitel 15 Kapitel 15

15.3 Verdrahtungsplan

KAPITEL 15 - Standardkarte (H0101) — Gebrauchsanweisung

H0100
Standardkarte

S1 RA
s -Relais Y1-Ausgang RB
2

Digi Ei - S3

15.1 Ubersicht
Die Karte H10001 ist eine multifunktionale E/A-Standardkarte flir Frequenzumrichter der H1-Serie. Sie verfugt iber 4 digitale
Eingénge, 1 Relaisausgang und 1 analogen Eingang. Auerdem verfiigt sie (iber eine RS-485-Kommunikationsschnittstelle (integriert

im Ethernet-Anschluss) und kann an eine externe Tastatur angeschlossen werden. Digitaler Eingang

1 Digitaler

3 S4
Digitaleingang 4 NC
COoM
Modbus RTU
RS485 1:485+
Analogein 2:485-
gang 3:Reserve 4:P024
Al 5:COM
L7 4] 6:+12V
ET— 7: COM
HO0101 Standardkarte — Anschlussplan 10V | || | | | ‘ 8:+5V

@ RJ45

15.2 Mechanische Installation
Bitte fiihren Sie die Installation durch, wenn der Frequenzumrichter vollstdndig ausgeschaltet ist; richten Sie die Stifte (26 Stifte)
der H0101-Karte und des Steckers der Frequenzumrichter-Leistungsplatine genau aus und stecken Sie sie fest ein.

15.4 Steuerklemme

SI=
o
=
o
=
o
=
)
=]
Q
)
=
Q
=
)
=
@

15.4.1  Anschlusssperzifikationen
Anschlusssy Anschlussbezeic | Funktionsbeschreibung
| hnung
mbo
+10V 10-V-Stromversorgung Liefert +10 V an den Ausgang, maximaler Ausgangsstrom 50 mA
1. Eingangsspannungsbereich: DC 0 V bis 10 VV
Al Analoger Eingangsanschluss 2. Eingangsstrombereich: 0 bis 20 mA
3. Wahlen Sie liber den Al1-Jumper zwischen Spannung und Strom aus
CoM Digital, analog Intern von der Kommunikationsmasse GND isoliert
1. Optokoppler-Trennung
S1-s4 Digitaler Eingang 2. Eingangsimpedanz: 2,4 kQ
3. Spannungsbereich bei Pegeleingang: 9 V bis 30 V
N.C. Reserve Reservierter Anschluss T
(=]
1. Ohmsche Last: 250 VAC, 3 A/ 30 VDC, 3 A; 8
RARB Relaisausgang -
2. induktive Last: 250 VAC 0,2 A/24 VDC 0,1 A (cosg = 0,4); »
=
. X . 5
Mechanische Einbauzeichnung der Standardkarte H0101 RJ45 Netzwerkanschluss Die Tastatur kann extern angeschlossen oder mit dem Host-Computer verbunden werden g_
j)
S
x
)
=3
()
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Kapitel 15 Kapitel 16

15.4.2  Anschlussbelegung KAPITEL 16 — HO110-Karte — Gebrauchsanweisung

A. Digitaleingangsanschluss:

16.1 Ubersicht

Externer 12v Wechselric ) . . . . ) P - . .
Controller «j hter Die HO110-Karte ist eine multifunktionale E/A-Karte fiir Frequenzumrichter der H1-Serie. Sie bietet 4 digitale Eingangskanale, 2
Relaisausgangskanale, 1 analogen Eingangskanal und 2 analoge Ausgangskanale sowie eine RS-485-Kommunikationsschnittstelle
coMm + m und kann an eine externe Tastatur angeschlossen werden
Optokoppler

ST

4
S4 -

Abg:sﬁHi
Kabel in der

Nahe der Masse

Verdrahtung der digitalen Eingangsanschlisse

Hinweis: Die Verdrahtung der digitalen Eingangsanschliisse der Karte in Standardkonfiguration erfolgt nach dem NPN-Prinzip.
Sollte der Anwender andere Verdrahtungsarten bendtigen, wenden Sie sich bitte an unseren technischen Support.

B. Analoge Eingangsanschliisse:

Da schwache analoge Spannungssignale besonders anfallig fir externe Stérungen sind, sind in der Regel abgeschirmte
Kabel erforderlich, und die Verlegungslange sollte so kurz wie mdglich sein und 20 Meter nicht liberschreiten. Wie unten H0110-Karte Anschlussplan
dargestellt:

Weniger als 20 m

e oy 16.2 Mechanische Installation
Bitte fiihren Sie die Installation durch, wenn der Wechselrichter vollstdndig ausgeschaltet ist; richten Sie die Stifte (26 Stifte) der
H1-Serie HO0110-Karte und den Stecker der Wechselrichter-Leistungsplatine passgenau aus.
Potentiometer All

Wechselric
hter

CcOoM

—

Schaltplan fiir die Verdrahtung der analogen Eingangsanschliisse

In einigen Fallen, in denen das Analogsignal stark gestort ist, muss an der Analogsignalquelle ein Filterkondensator oder
ein Ferritkern angebracht werden. Wie unten dargestellt:

Konzentrisch durch oder
um 2-3 Windungen

At H1-
com Reiheninve
rter

Externe analog
Quelle

0,022 uF, 50V Magnetring

Anschlussplan fiir den analogen Eingang plus Filterverarbeitung

ac
K
=4
@
]
2
) Mechanische Einbauzeichnung der H0110-Karte
&
()
=
®

M
c
=}
a3
Z
=}
7]
=
[
a
@
I
S
=
.
o
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16.3 Schaltplan 16.4 .2 Anschlussbelegung
A. Digitaleingangsklemme:

HO110-Karte

Externe Wechselrichter

12V
]

igi i Steuerun
Digitaler Eingang 1 _— s1 g
Digitaler Eingang 2 S2 Relais Y1-Ausgang +
I cow
Digitaler Eingang 3 - s3 ST _
Digitaler Eingang 4 S485
COoM Relais Y2-Ausgang
Digital ~ Eingan 5 - Optokoppler
9
Abgeschimtes
4 @ B Kabel in
L] Erdungsnéhe
Analogausgang 1 0-10 V/0-20 mA Verdrahtung der digitalen Eingangsanschlisse
+10V
Analoger V1 = @ - Beschreibung: Die Verdrahtungsart der digitalen Eingangsanschliisse der H0110-Karte ist vom NPN-Typ.
Eingang Al Analogausgang 2 0-10 V/0-20 mA Falls der Benutzer andere Verdrahtungsarten benétigt, wenden Sie sich bitte an unser
COoM technisches Personal.
com RS485-Kommunikation ) .
AUS EIN SG+ ‘?’485_ ommunikatio B. Analoge Eingangsanschliisse:
(Hinweis: Gemeinsame Nutzung von 485 R L . . o .
SG- mit RJ45, Anschluss an zwei Da schwache analoge Spannungssignale besonders anféllig fiir externe Stérungen sind, sind in der Regel abgeschirmte
Hauptstationen nicht méglich) Kabel erforderlich, und die Verkabelungslange sollte so kurz wie moglich sein und 20 Meter nicht Gberschreiten. Wie unten
@ dargestellt:
Weniger als 20 m
1: da5+ g Externe Tastatur anschlieRen
2: 485— Iuﬂul +10V
Wechselric
Potentiometer Al1 hter der
H1-Serie
16.4 Steueranschluss coMm
4 4 . . . l
Anschlusssy Anhschlussbezeic Funktionsbeschreibung 1
mbol (i)
+10V 10-V-Versorgung Liefert eine +10-V-Spannungsversorgung, maximaler Ausgangsstrom 50 mA Schaltplan fiir den Analog-Eingang
1. Eingangsspannungsbereich: DC 0 V bis 10 V
Al Analog-Eingangsanschluss 2. Eingangsstrombereich: 0 bis 20 mA In einigen Fallen, in denen das Analogsignal stark gestort ist, muss an der Analogsignalquelle ein Filterkondensator oder ein
3. Wahlen Sie liber den Al1-Jumper zwischen Spannung und Strom aus Ferritkern angebracht werden. Wie unten dargestellt:
AO1 Analogausgang 1 1. Eingangsspannungsbereich: DC 0 V bis 10 V
2. Eingangsstrombereich: 0 bis 20 mA Konzentrisch durch oder
AO2 Analogausgang 2 3. Wihlen Sie liber den Jumper AO1 oder AO2 zwischen Spannung und Strom um 2-3 Windungen
aus
COoMm Digital 1 Int T der K ikati GND Externe - Wechselrich
Igital, analog nterne Irennung von der Kommunikationsmasse Analcgquelle coMm ter der H1_
1. Trennwandler-Isolierung Ferrit- Serie
S$1~85 Digitaler Eingang 2. Eingangsimpedanz: 2,4 kQ 0,022 uF, 50V Magnetring
3. Spannungsbereich bei Pegeleingang: 9 V bis 30 V

-gn Relaisausgang Schaltplan fir den Beschleunigungsfilter am analogen Eingangsanschluss g'
= RA1, RB1, RC1 (ein Pfad ist immer offen, ein Pfad Kontaktbelastbarkeit: 250 VAC, 3 A/ 30 VDC, 3 A z
o istimmer geschlossen) o
=] =]
= =
% RA2, RB2 Relaisausgang (standardmafig offen) Kontaktbelastbarkeit: 250 VAC, 5 A/ 30 VDC, 5 A %
o N (0]
SG+, SG- | ikt i Der RJ45-Netzwerkanschluss kann an die externe Tastatur angeschlossen
CID 485-Kommunikationsanschiiisse werden. Hinweis: Der 485-Kommunikationsanschluss und der Netzwerkanschluss <ID
e teilen sich eine 485-Leitung und kénnen nicht gleichzeitig an die Master-Station 3
5‘ RJ45 485-Kommunikationsnetzwerk zweier Stationen angeschlossen werden. 8
133 134
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16.5 Anleitung zur H0110-Kartengravurmaschine 16.5.3 Benutzerparametertabelle fiir Graviermaschinen
. Einstellwert fir : :
16.5.1 Schaltplan P?nri]n;?temu Funktionen Anwendungsmakro Einstellbereich
H 0 1 1 0_ Ka rte 0: N_o_rma'lbetrieb; _
PO1A1 Parameterbetrieb o 1: Ir:tlallmﬁrung de;g:r)a(r;ete& rglt
Startsignal . usnahme von XX und des
. — S1 Anwendungsmakros;
Mehrstufig 1 - 2 2: Alle Parameter initialisieren;
Mehrstufig 2 s Fehler 0-9999
_— P01.20 Makroprogramm 84 . X .
Mehrstufig 3 s4 84: Makro fiir Graviermaschine
— com 0-11111111
Frequenz erreicht E'.ﬂzzeé‘hn:
Mehrstufige Drehzahlquell 2;
P02.00 ehrstufige Drehzahiquelle 1110 Hundert: S3; Tausend: S4;
+10V o
V! RS485-Kommunikation
_________ Al - AUS EIN SG+ (Hinweis: 485 wird gemeinsam mit RJ45 ) 0: Tastatur;
485 genutzt, Anschluss an zwei Hauptstationen P02.10 Einsteliwertquelle 1 1 1: Mehrstufig:
Einstellfrequenz SG-O) st nicht méglich) o AT: 9
—=—=—==—==()COM ;
g —_— P02.12 Einstellwertquelle 3 2 3: Al2;
5: Kommunikation;
Anschluss einer externen Tastatur -
T Ry P02.18 Maximaler Einstellwert 400 Hz 0,000 bis 99.999,000
1:485+ 1....8
P02.31 Mehrstufig 1 25%
2:485+
|||| | | || P02.32 Mebhrstufig 2 37.5%
RJ45 P02.33 Mehrstufig 3 50 %
-1000,000 bis 1000,000
P02.34 i 62,5 % ’ ’
Mehrstufig 4 ? (relativ zum eingestellten
Schaltplan der Graviermaschine P02.35 Mehrstufig 5 75% in Prozent)
16.5.2  Schritte zur Inbetriebnahme der Graviermaschine P02.36 Mehrstufig 6 87.5%
] 1009
A. SchlieBen Sie die Anschliisse gemaR dem Schaltplan der Graviermaschine an: fiir die Mehrstufen-Drehzahlregelung an Po237 Mehrstufig 7 &
S$2, S3 und S4; fiir die analoge Drehzahlregelung an Al1 und COM. P02.50 Beschleunigungszeit 0 5s
B. Nach dem Einschalten den Anwendungsmakroparameter P01 der Graviermaschine 0,000-3600,000
Uberpriifen: 20=84 (werkseitig voreingestellt). P02.70 Verzégerungszeit 0 Ss
C. stellen Sie die Nennleistung, Spannung, Frequenz, Stromstarke und Drehzahl des Motors gemaf dem 0: Keine Auswirkung;
Typenschild des Motors ein. 1: Tastatur: ’
D. Falls Benutzerparameter angepasst werden miissen, beachten Sie bitte die Tabelle der Benutzerparameter fiir die Einstellung. 2. Kas al ur,-k ;
: Kommunikation;
E. Nach der Anpassung der Parameter kann der Umrichter tiber das System gestartet, gestoppt und in der P03.00 Quelle des Startbefehls 3 3:S1:
Drehzahl geregelt werden. 4: S2:
F. Die Tabelle mit den verschiedenen Drehzahlen lautet wie folgt: 5- 33;
S4 S3 S2 Giiltige Anwendungsmakro-Einstellfrequenz 6:84;
Mehrstufengeschwindigkeit 3: In Betrieb
Mehrstufig 1 :
0 0 1 9 100 Hz P03.30 Y1-Anschlussquelle (RA1, 4 g Cshler
Mehrstufig 2 ’ RB1, RC1 : Warnung
0 ! 0 9 T5gHz ) 6: Riickwartslauf
0 1 1 Mehrstufig 3 200 Hz 7: Bereit
" 1350: Betrieb bei Drehzahl Null
< 1 0 0 Mehrstufig 4 250 Hz Vo o (RAZ, RB2) 1351: Frequenz erreicht T
R i P03.32 -Klemmenquelle ’ 1351 Hinweis: Nach dem Einstellen des o
= 1 0 1 Mehrstufig 5 300 Hz Anwendungsmakros fir die >
=] - Graviermaschine funktionieren die S
u ! ! 0 Mehrstufig 6 350 Hz Codes 1350 und 1351 u
% 1 1 1 Mehrstufig 7 400 Hz P06.11 Nennleistung des Motors E;&ﬂih‘;&g:gﬂg 0,000 bis 100.000,000 kW %
o o
= Einstellung gemaR . >
@ 0: Kein Signal am S-Anschluss; 1: Signal am S-Anschluss P06.12 Nennspannung des Motors Motorlypge%schild 0 bis 1.000 V 2
% Hinweis: Wenn der Umrichter nach der Anderung des Benutzerparameters nicht mehr funktioniert, setzen Sie zunéchst Einstellung gemaR %
@ den Werkseinstellwert PO1.11=2 zurlick und stellen Sie anschlieBend das Anwendungsmakro fiir die Graviermaschine P06.13 Nennfrequenz des Motors Motortypenschild 1-3000 Hz o)
P01.20=84 ein. Einstellung geman
P06.14 Nennstrom des Motors Motortypenschid 0,00-1000,00 A
P12.06 Nenndrehzahl des Motors v 10 bis 65.535 U/min
135 136
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Kapitel 16

16.6 Anleitung zur Konstantdruck-Wasserversorgung fiir die H0110-Karte

16.6.1 Schaltplan

HO0110-Karte

Start-/Stopp-Signal -

S1 () Fehler
S2
Signal zum _— S3
Zuriicksetzen von
Fehlern S4 O Lauft
Ccom
4 -
Fe‘%—l\\lllanometer 0- +10V AnalogaungnJg 10-10 V/0-20 mA

Al

Nk
Analogau@ 20-10 VIO—20 mA

485-Kommunikation

coMm

SG+
AUS EIN SG-

comMm

(Hinweis: 485 wird gemeinsam mit RJ45
genutzt, Anschluss an zwei Hauptstationen
ist nicht moglich)

Externe Tastatur anschlieRen

Schaltplap fiir die Wasserversorgupg 4
Hinweis 1: Der Start- und Stopp-Steug¢rmodus des Umrichters ist in zwei Leitung
unterteilt; der Schaltplan lattet-wie-folgt:

Start/Stopp

Stopp |
CoMm

WO s2COM
Drejileiter-Schaltpl
Schaltplan firr Zweileiter-Stetierung

Anmerkung 2: Die Druckriickmeldung der Wasserpumﬁ)e erfolgt (iber ein externes Manometer und einen Drucksensor. Die
Verkabelung des Drucksensors erfolgt wahlweise als Zweileiter- oder Dreileiterschaltung. Der Schaltplan lautet wie

folgt
10V +10V +10V
+ +
-
ou Al1 All
= coM — Al COM

Schaltplan fiir einen

Schaltplan fir ein
R et dreileitigen Drucksensor

externes Manometer

Schaltplan fir
2Zweidraht-Drucksensor

16.6.2 Schritte zur Fehlerbehebung bei der Wasserversorgung mit konstantem Druck

Verkabelung gemaR Schaltplan fiir die Konstantdruck-Wasserversorgung

Nach dem Einschalten das Anwendungsmakro P01 fiir die Konstantdruck-Wasserversorgung einstellen.
20 = 86; das Standard-Druckriickmeldesignal betragt 0—10 V, was 0—16 kg entspricht.
Stellen Sie die Nennleistung, Spannung, Frequenz und Stromstérke des Motors geman dem Typenschild des Motors ein.

moo wp

Nach der Anpassung der Parameter kann der Umrichter lber einen externen Schalter gestartet und gestoppt werden

Die Tastatur zeigt den ,,H “ (eingestellter Druck) und den ‘L_ “ (Ist-Druck) an. Hinweis: Wenn der Umrichter nach der Anderung
der Benutzerparameter nicht normal funktioniert, setzen Sie zunachst den
Werkseinstellung P01.11=2 wiederhergestellt und anschlieRend das Anwendungsmakro fiir die
Wasserversorgung mit konstantem Druck P01.20=86 eingestellt werden.

137

Falls Benutzerparameter angepasst werden mussen, beachten Sie bitte die Einstellungen in der Tabelle der Benutzerparameter.

16.6.3 Benutzerparametertabelle fir die Wasserversorgung mit konstantem Druck
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) Einstellwert fiir ) .
Parameternu Funktionen Anwendungsmakro Einstellbereich
mmer
0: Normalbetrieb;
X 1: Initialisierung der Parameter mit
P01.11 Parameterbetrieb o Ausnahme von P01.XX und des
Anwendungsmakros;
2: Alle Parameter initialisieren;
0-9999
Makroprogramm
P01.20 prog 86 86: Makro fiir die Wasserversorgung mit konstantem
Druck
Quelle des Inkrementbefehls (UP) Bit: Tastatur;
P02.03 1 Zehn: Kommunikation;
Hundert: S1; Tausend: S2;
Quelle des
P02.04 Dekrementierbefehls 1
(DOWN)
P02.11 Riickmeldungswerte 2 0: Tastatur; 1: Mehrstufig; 2: Al1;
P02.13 Auswahl der Einstellungsbeziehung 8 8: PID
P02.18 Maximaler Sollwert 50 Hz 0,000 bis 99999,000
P02.28 Anstiegsrate 0% -1000,000 bis 1000,000
P02.92 Einstellwert 5kg -1000,000 bis 1000,000
P03.00 Quelle des Startbefehls 3 0: Keine Auswirkung; 1: Tastatur;
P03.04 Quelle des Stoppbefehls 0 2: Kommunikation; 3:81;
P03.07 Quelle des Riicksetzbefehls 5 482 5:83; 6:54;
P03.20 S1-Typ 0 0: Positive Logik; 1: Invertierte Logik;
P03.21 Typ 82 1 2: steigende Flanke; 3: fallende Flanke
Y1-Anschlussquelle (RA1, 0: Immer 0; 1: Immer 1;
P03.30 RB1, RC1) 4 2: Angehalten; 3: Lauft;
4: Fehler; 5: Warnung;
P03.32 Quell(eRdAezr PEeBrg)me Y2 3 6: Ruckwartsfahrt; 7: Bereit
P03.41 Ai1-Unterspannung (Strom) 0V (mA) -999999,000 bis 999999,000
P04.00 PID-Proportionalverstérkung 0,010 % 0,000 bis 10,000
P04.01 PID-Integrationszeit 10,000 s 0,001-9999,000
P04.02 PID-Differentialverstarkung 0,000 % 0,000 bis 9999,000
P04.05 PID-Ausgangsobergrenze 100,000 % -1000,000 bis 1000,000
P04.06 Untergrenze des PID-Ausgangs 0,000 % (100 % relativer Maximal-Sollwert)
P04.09 PID-Bereich 16 kg 0,001 bis 99.999,000
0,000-500,000
PID-Schlaf-Frequenz 9 ; ’
po411 d 40% (100 % des relativen maximalen Sollwerts)
P04.12 PID-Ruhemodus-Eingangszeit 10s 0,000 bis 3.600,000
. 0,000-100,000
PID-Weckabweichun 9 ' y
Po4.13 9 20% (Relativer Einstelldruck betragt 100 %)
P04.14 PID-Weckzeit eingeben 2s 0,000 bis 3.600,000
0: Kein Ruhezustand; 1: PID-Stopp;
. 2: Abbremsen bis zum Stillstand; 3
P04.15 PID-Ruhemodus-Aktion 4 Freies Parken; 4: Pause;
5: Betrieb mit minimaler Frequenz
P05.00 Regelungsmodus 0 0: VF; 1: Vektorregelung ohne Riickfiihrung1
. aR Motort, hil
P06.11 Nennleistung des Motors Gematt Motortypenschild | 400 bis 100.000,000
aR M hil
P06.12 Nennspannung des Motors Geeir:satg”erc:tonypensc ild 0 bis 1.000
P06.13 Nennfrequenz des Motors Ggm;f;l:\élztortypenschlld 1~3000
Gemal Motortypenschild
P06.14 Nennstrom des Motors einstellen P 0,00-1000,00
P12.00 Haufigkeit der Trockenlauferkennung 25Hz 0,000 bis 999.999,000
" 0,000-999999,000
Stromwert fiir Trockenlauferkennun, ’ ’
p12.01 9 0A 0: Trockenlaufpriifung deaktiviert
P12.02 Erkennungsspannung fiir oV 0,000 bis 999.999,000
Unterbrechung 0: Unterbrechungserkennung aus
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Kapitel 17 Kapitel 17

KAPITEL 17 - Standardkarte (H0100) — Anleitung 17.3 Schaltplan
17.1 Ubersicht HO0100-Karte
Die Karte HO100 ist eine multifunktionale E/A-Karte, die in der H1-Serie zum Einsatz kommt. Sie ermdglicht zwei digitale
Eingénge, einen Relaisausgang und einen analogen Eingang und verfiigt zudem (iber eine RS-485-Kommunikationsschnittstelle,
Uber die eine externe Tastatur angeschlossen werden kann.
Digitaler Eingang 1
DR
Digitaler Eingang 2 - ) o (3 Relaisausgang
) COM
SG+ RS-485-Kommunikation
SG-
HAI
Analogeingang 0-10 V
der 0-20 mA
Anschlussplan der HO100-Karte oS m
_ COoM

17.2 Mechanische Installation
Bitte fihren Sie die Installation durch, wenn der Wechselrichter vollstdndig ausgeschaltet ist; richten Sie die Stifte (26 Stifte) der
HO0100-Karte und den Stecker der Wechselrichter-Leistungsplatine genau aus und stecken Sie sie fest zusammen.

17.4 Steuerklemmen
17.4.1  Spezifikationen der Klemmen

Terminal Terminal Function Description
symbol name
+10V Reserved terminals No power output

1. lput voltage range: DC OV ~ 10V
All Analeg input terminal 2. Input current range: 0 ~ 20mA
3. Select voltage or current through All jumper

COM Digital, analog Internal iselation from communication ground GND

1. Optocoupler isolation
51~52 Digital input terminal 2. Input impedance: 2.4kQ
3. Voltage range during level input, 9V ~ 30V

Relaisausgang
RA, RB, RC (ein Pfad ist immer offen, ein Pfad Contact capacity: 250VAC 3A/30VDC 3A
ist immer geschlossen)

Z I
= SG+,5G 485 Communication terminals Connect to the upper computer =)
= o
P 2
@ o
§ Mechanische Einbauzeichnung der H0O100-Karte §
o o
g 3
A x
g o
B =
® [}
140
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Kapitel 17

Kapitel 18

17.4.2 Anschlussverdrahtun
g

A. Digital-Eingangsanschluss:

Externe hter

Steuerung
A—ocom *

:
[

+

—| Optokoppler

12v Wechselric

Kabel in
Bodennéhe

Verdrahtung der digitalen Eingénge

Hinweis: Die Verdrahtung der digitalen Eingange der H0100-Karte erfolgt im NPN-Modus.
Sollten Sie andere Verdrahtungsarten bendtigen, wenden Sie sich bitte an unsere Techniker.

B. Analoge Eingangsanschliisse:
Da das analoge Spannungssignal besonders anféllig fiir externe Stérungen ist,

ist es in der Regel erforderlich, ein abgeschirmtes Kabel zu verwenden, und die Verlegungslénge sollte so kurz wie mdéglich

sein, nicht mehr als 20 Meter. Wie unten dargestellt:

In einigen Situationen, in denen analoge Signale stark gestort sind, muss auf der Seite der analogen Signalquelle ein

Filterkondensator oder ein Ferritkern hinzugefligt werden.
Wie unten dargestellt:

Konzentrisch durch oder
um 2-3 Windungen

Extern AT Wechselrich
Analogquelle com ter der H1-
Serie

errit
Magnetring

Anschlussplan fiir den analogen Eingang plus Filterverarbeitung
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KAPITEL 18 — H0200-Karte — Gebrauchsanweisung

18.1 Ubersicht

Die Karte H0200 ist eine multifunktionale E/A-Karte fur Frequenzumrichter der H1-Serie. Sie verfugt tber 10 digitale Eingénge, 3
Relaisausgénge, 2 analoge Eingange, 2 analoge Ausgange, einen STO-Eingang sowie eine RS-485-Kommunikationsschnittstelle
und kann an den Ubergeordneten Rechner angeschlossen werden.

H0200-Karte — Verteilungsplan

18.2 Mechanische Installation
Bitte fiihren Sie die Installation durch, wenn der Wechselrichter vollstandig ausgeschaltet ist; richten Sie die Stifte (26 Stifte) der
H0200-Karte und den Stecker der Wechselrichter-Leistungsplatine genau aus und stecken Sie sie fest ein.

‘& Warnung: Es ist strengstens verboten, die H0200-Karte bei eingeschaltetem Gerat anzuschlieRen oder zu entfernen!

ac
o
)
=]
S
m
c
3
=
2
Mechanische Einbauzeichnung der H0200-Karte ]
~
&
5]

142

https://www.ovostepper.de/


https://www.oyostepper.de/
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18.3 Schaltplan 18.4 Steuerklemme
18.4.1  Spezifikationen der Klemmen

Beschreibung der Ein- und Ausgangssignale

HO0200-Karte Anschluss Typ Pin Name Funktion
RJ45A T2 B
....... RJ45A 3 1 485+ L ) . o
1:485+ é 485-Kommunikation (MODBUS RTU), zwei Netzwerkanschliisse teilen sich eine
An den Host-Computer anschlieRen .81 | 2:485- RAT L Relais Y1-Ausgang 2 485-Schnittstelle und kénnen nicht gleichzeitig an zwei Master-Stationen
AC 250 V. 5 A: DC 30 %.’, angeschlossen werden
I L/c RB1 vsa RJ458 e 2 485-
C )
RJ45B
R 1 10V -\/-
Mehrere Geréte parallel Fl o | 1485+ RA2 i/ Relais Y2-Ausgang z 10-V-Sromanseniuss
P L8 2:485- 250V AC, 5 A; 30 V ol :
L/ g d 8 2 Al Analogeingang 1 (0—10 V oder 0—20 mA)
il o ) o1
é 3 Al2 Analogeingang 2 (0—10 V oder 0—20 mA)
=1
«Q
Digitaleingang 1 RB3 4 CoM CcoM
— Digitaleingang 2 s1s2 Relaisausgang Y3 AC T -
, ¢} gang S354 3 o RA3 250V,5A; DC 30V, > 5 101 Analogausgang 1 Stromsignal (0—20 mA)
Digitaleingang 3 S536 RC3 5A E_’ 6 Vo1 Analogausgang 1, Spannungssignal (0-10 V)
e «Q
srs8 v g 7 102 Analogausgang 2 — Stromsignal (0-20 mA)
/ «Q
Ses10 P % 8 VO2 Analogausgang 2 Spannungssignal (0-10 V)
~_Digitaler Eingang & CcoM
10V 9 COM COM
~ Digitaler Eingang 7 OoP Al AI2 485 Rsd 0-10V ; v
~ Digitaler Eingang 8 +EV T2l Al rondAer 0-20 > = Relaisausgang Y1 (1 SchlieRer)
Digitaler Eingang 9 Vﬁ”g H
gt S— A2 & 3 RA2
Digitaler Eingang 10 @ Relais Y2-Ausgang (1 SchlieRer)
L coMm 2 g 4 RB2
é
— N a 5 RA3
T1 6 RB3 Relais Y3-Ausgang (1 SchlieRer, 1 Offner)
Analogausgang 1
Stromsignal (0-20 mA) 7 RC3
Kurzschluss 101 1 CcOoM COM
Analogausgang 1, L .
Spamungssignal (0-10 2 S1 Digitaler Eingang 1
Vo1 ( 3 82 Digitaleingang 2
Sicherheits-SPS Analogausgang 2 o 4 S3 Digitaleingang 3
Stromsignal (0-20 mA) & s ” —
DIt COM2 +EV 102 ()—__ 5 Digitaleingang 4
]
ST T4 Anslogalisgang 2 m 6 S5 Digitaleingang 5
S
STI2 Spannungssignal (0-10 ‘§ 7 S6 Digitaleingang 6
VO2 T3 @
8 s7 Digitaleingang 7
CcoM Massedes 9 S8 Digitaleingang 8
g 10 S9 Digitaleingang 9 g
N )
8 " $10 Digitaleingang 10 8
o 12 com com o
% Dies ist die werkseitige Kurzschlussverbindung zwischen +EV, STI1 und STI2. 5 f&?"’ %
5 Um die Sicherheitsfunktion zu nutzen, entfernen Sie bitte diese @ & 3 13 OP Externer Stromanschluss (Kurzschluss zwischen OP und +EV) 5
a Kurzschlussbriicke. < 3 2
3 =] 14 +EV 12-V-Stromanschluss 5
3 =
(] 1 +EV 12-V-Stromanschluss (werkseitig sind +EV, STI1 und STI2 kurzgeschlossen) ®
»
T4 6‘ 2 Sl STO-Eingang 1
3 STI2 STO-Eingang 2
143 144
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18.4.2  Anschlussbelegung 18.6 Sicherheitsschalter des Wechselrichters — STO-Funktion

A. Verdrahtung der digitalen Eingange: 18.6.1 Funktionsbeschreibung
Die Funktionskarte H0200 der H1-Serie bietet die Funktion ,Safe Torque Off* (STO). Uber die Signaleingénge STI1 und STI2 werden

die IGBTs abgeschaltet, wodurch die Erzeugung von Motordrehmoment verhindert wird, um einen sicheren Stopp zu gewahrleisten.
Steuerung HO0200-Karte Controller HO0200-Karte
18.6.2 Detaillierte Beschreibung der Funktionen der Sicherheitseingangsanschliisse
DO $1COM DO S1COM Klemmenbezeichnu ~ Funktionsbeschreibung
opP CoM opP )
vee +EV Wenn die STO-Funktion nicht verwendet wird, kdnnen STI1 und STI2 iber +EV kurzgeschlossen werden
+EV +EV
ST Signaleingang fiir Kanal 1 der STO-Funktion
STI2 Signaleingang fiir Kanal 2 der STO-Funktion
Tabelle 1 Beschreibung der Klemmenfunktionen
NPN-Typ (interne Stromversorgung verwenden) NPN-Typ (mit externer Stromversorgung) Die Funktionslogik und die Beschreibung der Tastaturanzeige nach Eingang des STI1/STI2-Si
Signal Status
Steuergerat H0200-Karte Steuergerat H0200-Karte STI1 und +EV EIN AUS EIN AUS
STI2 und +EV EIN EIN AUS AUS
DO S1 DO S1
M P . ’ STI1-Modus STI2-Modus STO-Modus:
+EvVOP col o Wechselrichterausgang Bereit zur Ausgabe Drehmomentausgang Drehmomentausgangssto Drehmomentausgang
com +EV gestoppt pp gestoppt
vee Fehleranzeige auf dem Keine Fehleranzeige £0034 E0035 E0033 (P09.49=2)
Display
Tabelle 2: Beschreibung der Ablauflogik und der Tastaturanzeige E0033
PNP-Typ (mit interner Stromversorgung) PNP-Typ (mit externer Stromversorgung) zeigt an, dass STI1 und STI2 gleichzeitig in Betrieb sind.
E0034 zeigt den Betrieb von STI1 an. E0035
zeigt den Betrieb von STI2 an.
1 8_5 Beschreibu ng der Bedienu ng E0036 zeigt an, dass die interne STO-Schaltung von STI1 als fehlerhaft diagnostiziert wurde.
18.5.1 Aussehen der Tastatur und Beschreibung der Tasten 18.6.3  Schaltplan
1 Aufba onsbe eibung A. Der interne Schaltplan des Sicherheitsregelkreises ist in Abbildung 1 unten dargestelit.
- B. Im Auslieferungszustand sind die Klemmen +EV, STI1 und STI2 im Sicherheitsregelkreis, wie im roten Kasten dargestellt, mit
1 ARA34 Anzeige kurzen Drahten kurzgeschlossen.

C. Die Verdrahtung des Sicherheitsregelkreises unter Verwendung des Umrichters erfolgt wie folgt.

© EEEEE 2

Programmierung/Beenden-Taste

(1) Entfernen Sie die Kurzschlussbriicken an den Klemmen +EV, STI1 und STI2.

(2) Die Verdrahtung ist in Abbildung 2 unten dargestellt. Im Normalbetrieb muss der ESTOP-Kontakt des Schalters geschlossen sein,
damit der Umrichter Leistung abgeben kann und nicht in einen Fehlerzustand wechselt.

(3) Im STO-Modus 6ffnet sich der ESTOP-Schalter. Der Wechselrichter stellt die Leistungsabgabe ein und auf dem Display wird E0033
angezeigt. ]

In der Status-Anzeigeoberflache ist dies die Statusumschalttaste; in
anderen Oberflachen ist es die linke Umschalttaste.
2 Sekunden lang driicken, um zu bestatigen

09 ® 0 ®

4 Lauf-Taste
Im Programmiermodus: die Wertanderungstaste,
Im Nicht-Programmiermodus: die Auswahltaste ,AUF/AB", siche Sicherheits-SPS HO0200-Karte
6 Parameter P01.63, P02.03, P02.04 +EV
-
com2 C ' ST
llllllll 7 Stopp-/Reset-Taste
S0000C00! DO1 (] D

L) STI2
T Abbildung H0200 Tastatur I, COM1 DO2 N I
o C D) o
S . ! . . ) S
) 18.5.2 Beschreibung der Anzeigenfunktionen 18.5.3 Beschreibung der Anzeige S

- BEEErTEENG -
gl Anzeige Status Funktion Beschreibung Ubeg;cer#gn Aﬁi&ggb&'}gns&s Ubegg:lcer:]t:gn Beschreibung des Anzeigepostens ?:-I
3 3
Y t t oy
= Leuchtet| | .. =
g RUN Jblinkt Lauft/bremst ab j‘: Ausgangsfrequenz H Anzeigewert 1 (ausgewahlt durch P01.68) Dies ist die werkseitige Kurzschlussverbindung zwischen +EV und STI1 sowie STI2. Um g
(7] — die Sicherheitsfunktion zu nutzen, entfernen Sie bitte diese Kurzschlussverbindung. Ist die 7]
8 ALM Hell Fehleranzeige L Ausgangsstrom ‘l: Anzeigewert 2 (ausgewahlt tiber P01.69) Sicherheitsfunktion hingegen deaktiviert, muss +EV mit STI1 und STI2 kurzgeschlossen F}
T - - werden. o8
M Hell Kundgnspenﬂsche f_ '1 Die R Stromalarm
Anweisungen Ausgangsspannung Abbildung 2
Cl" Gleichstrom- E Stromfehler Abbildung 1
Sammelschienenspannu
ng
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KAPITEL 19 — H0201 Funktionskarte — Gebrauchsanweisung 19.3 Schaltplan

19.1 Ubersicht

Die Karte H0201 ist eine multifunktionale E/A-Karte fir Frequenzumrichter der H1-Serie. Sie verfugt Uber 10 digitale Eingénge, 3
Relaisausgénge, 2 analoge Eingange und 2 analoge Ausgange sowie eine RS-485-Kommunikationsschnittstelle und kann an den H0201-Karte
Ubergeordneten Rechner angeschlossen werden.
RJ45A T2
7] 1485+ N
- r q 1
Anschluss an den Host-Computer s 2.485- | RAT 1 Relais Y1-Ausgang
H“H" 1RB1 1T AC250V,5A; DC30
) V.5A
1
RJ45B 1 !
1
1
. 1 )
Mehrere Gerite parallel Mg ;2255+ 1RA2 |4 Relais Y2-Ausgang
- - AC 250V, 5A; DC 30
[l v.5A

Digitaleingang 1

|
— 18182 Relaisausgang Y3
|
! AC250V,5A
e S384 : T3
I1s556 | DC30V,5A
Anschlussplan der H0201-Karte [ Is7s8 }
! ]
" (sest0 |
S ngang 6.(1COM | ‘ i
19.2 Mechanische Installation [ l i !
- 10P I AT AI2 485 Rsd ! h 010V
Bitte fiihren Sie die Installation durch, wenn der Frequenzumrichter vollstdndig ausgeschaltet ist; richten Sie die Stifte (26 Stifte) : LBV I } | oder 0-20
I
der H0201-Karte und des Steckers der Frequenzumrichter-Leistungsplatine genau aus und stecken Sie sie fest ein. - : | wﬁjﬂ H } : mA
| v |
1 i
& Warnung: Stecken Sie die H0201-Karte nicht bei eingeschaltetem Gerat ein oder aus! " : } : i : :
i
L__~_10 ' ! ! i
1 | I :
I I
L~ H : i :
[ 1 I |
1 | I
' I m } | Analogausgang 1
1 1 I : Stromsignal (0-20 mA)
: } } 101 : c
I I
[T B I i | Analogausgang 1
} 1 | Spannungssignal (0-10
Vot |
! I
I
I | | Analogausgang 2
| 1 | Stromsignal (0-20 mA)
+EV el —
‘ i
I
' | Analogausgang 2
- 1 T4 ! gausgang
RS485 SCG+(485+) SG | ! Spannungssignal (0-10
Kommunikation Povoz :
(485-) | I
! com i | Masse des
1
T | [ T
(=} [ | (=)
) )
K =
m m
; Mechanische Einbauzeichnung der H0201-Karte ;
3> =]
17 (7]
x ~
2 2
(5] 5]
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19.4 Steueranschluss
19.4.1

Anschlussspezifikationen

Kapitel 19

19.4.2  Anschlussbelegung

A. Verdrahtung der digitalen Eingangsanschliisse:

149
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Steuerung H0201-Karte Controller HO0201-Karte
Arschiuss Pin Mame: Funktion
e DO S1COM DO S1COM
OoP COM OoP
RJ458 1 485+
4E5-Kommunikation (MODEUS RTU), zwel Netzwerkanschilsss teflen sich eine FEV vCC FEV
- 4E5-Sohnlttstelie und kdnnen nicht gieichzellly an zwel Masier-Satlonen
E angeschiossen warden
RMSH 2 485-
z 1 v 10-W-Siromanschiuess NPN-Typ (interne Stromversorgung verwenden) NPN-Typ (mit externer Stromversorgung)
g 2 A Analogeingang 1 (0—10V oder 0-20 mA)
i 4 ; A ]
g 3 A Analogeingang 2 (0—10 V oder 0-20 mA) Steuergerat H0201-Karte Steuergerat H0201-Karte
-]
4 COb (e "] DO S$1 DO S$1
b ¥ 5 101 Analogausgang 1 Stromsignal (120 mA) +EVOP COoM op
+EV
lg 3 Vo1 Analogausgang 1, Spannungssignal (010 V) coMm vec
é T oz Analogausgang 2, Stromsignal (0—20 ma)
2 B Vo2 Analogasgang 2, Spannungssignal (10 V)
2 COM COM PNP-Typ (mit interner Stromversorgung) PNP-Typ (mit externer Stromversorgung)
1 RAf
Relalsausgang Y1 {1 Schileger)
2 RB1
= — 19.5 Beschreibung der Bedienung
i = — Felals Y2-Ausgang (1 Sohiletern) 19.5.1 Aussehen der Tastatur und Tastenbeschreibung
1
= Al Nr.  Aufbau Funktionsbeschreibung
[ RB3 Fslals Y3-Ausgang (1 Schlefier, 1 Offner) © FEEEE 1 | BBEAY |Aneeige
£ it 9, 1ALV 2 @ Programmierung/Beenden-Taste
1 CCM COM
In der Statusanzeige-Oberflache ist dies die Status-Taste
2 51 Digltaler Einganyg 1 > 3 @ ; bei anderen Schnittstellen ist es die linke Umschalttaste.
3 3 Digltaleingang 2 C::D Halten Sie die Taste 2 Sekunden lang gedriickt, um zu
- bestatigen
4 53 —
Digltaleingang 3 q—b |W HH| 4 e
booa Run-Taste
5 4 Digitaleingang 4
i 5 o Dightaleingang 5 - - 5 @ Im Programmiermodus: die Wertanderungstaste,
g 7 =5 Digitatel n ; * h! i * H ’ ; h i * x Im Nicht-Programmiermodus: die Auswahltaste ,AUF/AB*, siche
aleingang : :
= & 6 () Parameter P01.63, P02.03, P02.04
B a7 Digltaleingang 7
g 58 Diglialeingang & 7 @ Stopp-/Reset-Taste
1o a9 Digltalelngang 9
11 =10 Diglialeingang 10 Abbildung H0201 Tastatur
w0 12 oM com 19.5.2 Beschreibung der Anzeigenfunktionen 19.5.3 Beschreibung des Displays
2 Uberwachun Beschreibung des Uberwachun
3 13 oF Exiemer Stromanschiiss {Kurzschiuss zwischen OF und +EV) Anzeige  Staws  Funkiionsbeschreibung ?:de,m Anzeigeposiens ;;_*,m B e S
§ 14 +EV R B =
LT RUN I:Ililanfw Lauftbremst ab F Ausgangsfrequenz H Areeigewert 1 (susgewshit durch PO1.66)
1 +EV 12-\-Siromanschiess : o
. - Aucgangssiom 'f_- Arzeigewert 2 (ausgewshit tber PO1.60)
ALM Hell Fehleranzeige 1
Ta 2 s Es tellt skch eine 485-Schnittstells mit RJ45A und RJ458 und kann nicht ] iy I Stromalam
glelchzeitiy mit zwel Master-Stationen zur Kommunikation verbundan M Findenspersische [ 8] Ausgany nung !
Hell 5
werden Anweisungen o Gieichstom- [ Stromfshier
3 3G~ ‘Sammelschienenspannu B
ng
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Kapitel 20 Kapitel 21

KAPITEL 21 — OP-H102: Einfache Anleitung fiir die externe Tastatur
21.1 Ubersicht

Die OP-H102 ist eine optionale externe Tastatur fiir Wechselrichter der H1-Serie; die RS485-Kommunikation mit der lokalen Tastatur
erfolgt Uber ein gerades Twisted-Pair-Netzwerkkabel.

21.2 Funktionen der Tastatur

KAPITEL 20 — OP-H101: Einfache Anleitung fiir die externe Tastatur
20.1 Ubersicht

OP-H101 ist eine optionale externe Tastatur fiir Wechselrichter der H1-Serie; die RS485-Kommunikation mit der lokalen Tastatur
erfolgt Uber ein gerades Twisted-Pair-Netzwerkkabel.

20.2 Funktionen der Tastatur

Nr. Struktur | Funktionsbeschreibung Anzeige | Status | Funkiion Beschreibung Jp— Nr. Struitur__| Funktionsbeschreibung Anzeige | Status | Funktionsbeschreibung
o o o o ;
. ncnon Leuchtet/bl
RUN REV REM ALM M ! F 3 5 QS ]\nzelge RUN :;il:chtet/b\ Lauft/bremst ab ! Anzeige RUN inekI:c et Lauft/bremst ab
o o (o] o] [s] I} An =Y
) 2 !
2 Potentiometer REV Hell | Ruckwérls [ IC U 5 u.u l @ Potentiometer REV Hell | Ruckwarts
Status-Taste, linke Status-Taste, linke
3 Umschalttaste REM Hell  |Fernstart 3 —_ Umschalttaste REM Hell |Fernstart
DIGITAL QPERATOR OP-H101 SER 2 Inkrement-Tasto ALM Hell Fehleranzeige opHI® a4 2 Inkrement-Taste ALM Hell Fehleranzeige
e 5 [‘J Taste zum Verringern Hell | Benutzerdefinierte 5 U Taste zum Verringern M Hell |Benutzerdefinierte
oy M el Anweisungen, Standard- Anweisungen, Standard-
’ A ’ PRG 6 . Programmierung/Beenden- Alarmanweisungen 6 - Programmierung/Beenden- gen
— Taste — — Taste
\
7 R Enter / Q\ M 7 Ly Enter
r r r \
< V ENTER 8 L_J Ausfiihren-Taste — A [ | 8 o] Ausfiihren-Taste
—
9 ] | stopp-/Reset-Taste QRN U ey 9 l°_7_§ Stopp-/Reset-Taste
r r ‘ ’ —
" S = 10 ) Benutzerdefinierte Tasten 10 ] Benutzerdefinierte Tasten
\
J ]

20.3 21.3 Parametereinstellung und Beschreibung

Parametereinstellung und Beschreibung

P01.41 | Lokale Adresse 1 (Werkseinstellung) | Slave-Adresse Der Einstellwert des P01.41 | Lokale Adresse 1 (Werkseinstellung) | Slave-Adresse Der Einstellwert des
Kommunikationsparameters des Umrichters - Kommunikationsparameters des Umrichters
P01.42 |Baudrate 3 (Werkseinstellung) | 19200 bps muss mit dem Werkseinstellwert P01.42 |Baudrate 3 (Werkseinstellung) | 19200 bps muss mit dem Werkseinstellwert
— Ubereinstimmen, andernfalls kénnen der — - Ubereinstimmen, andernfalls kénnen der
P01.43 | Paritatspriifung 0 (Werkseinstellung) | Keine Priifung Umrichter und die externe Tastatur nicht P01.43 | Paritatspriifung 0 (Werkseinstellung) | Keine Priifung Umrichter und die externe Tastatur nicht
" 3 N miteinander kommunizieren, und auf der " N " miteinander kommunizieren, und auf der
P01.45 | Stoppbit 1 (Werkseinstellung) | 1 Bit extornen Tastatur wird stets die P01.45 | Stoppbit 1 (Werkseinstellung) | 1 Bit externen Tastatur wird stets die
Versionsnummer u**** angezeigt. Versionsnummer u**** angezeigt.
1 Potentiometer-Drehzahl 1 Potentiometer-Drehzahl
P01.63 Quelle fur Tastatureinstellungen o Erhéhen und Verringem 1. Wenn der Einstellwert fiir die Tastatur- P01.63 Quelle fiir Tastatureinstellungen o Erhdhen und Verringem 1. Wenn der Einstellwert fir di
Tasten zur Drehzahlregelung Einstellungsquelle P01.63 geéindert wird, Tasten zur Drehzahlregelung | enn der Einstefiwert fr die
P02.10 | Sollwertquelle 1 5 Drehzahlregelung ;"USAS ‘jjas Gerét T(e” ges?adrtet werden, damit P02.10 | Sollwertquelle 1 5 Drehzahlregelung Tastatureinstellung
freigeben ' Anderung wirksam wird. freigeben P01.63 gedndert wird, muss das Geréat neu
o " . - . see " " " Ink t-Tast T .
P02.03 | Quelle fiir Erhéhung (UP) auswahlen 10 Erfg&?\né;aé:ztﬁgz 2. Nachdem die M-Taste betatigt wurde, um P02.03 | Quelle fiir Erhéhung (UP) auswahlen 10 EnrhrghmeinderaéquZJ‘gz gestartet werden, damit die Anderung wirksam
den Umrichter frei anzuhalten, muss das wird.
" . Taste ,Verringern* zum 5 " . Taste ,Verringern“ zum
P02.04 Quellgglir\/emngemng (DOWN) 10 Verringern der Gerét neu gestartet werden, um den P02.04 g:ﬂz;luer;/emngemng (DOWN) 10 Verringern der 2. Nachdem die M-Taste betétigt wurde, um
auswanien Frequenz Betrieb wieder aufzunehmen. 55505 Qulo for SemaTe > ;;eqt‘zrzz — den Umrichter frei zum Stillstand gebracht
P03.00 | Quelle fiir S‘?nbEfEhl 2 STart-Stop.p—Fre\gabe 3. Benutzerdefinierte Befehlsprioritat der M- _ uete r ?r cle Har _ ogp- relgave haben, muss das Gerét neu gestartet
P03.07 | Quelle des Riicksetzbefehls 2 Riicksetzfreigabe Taste: P03.07 | Quelle des Riicksetzbefehls 2 Riicksetzfreigabe werden, um den Betrieb wieder
P03.02 | Riickwartsbefehl 2 M-Taste Riickwartslauf ) P03.02 | Befehl ,Riickwarts* 2 M-Taste Riickwartslauf
o aste Rucw u Befehl zum freien Stopp > JOG-Befeh| - aufzunehmen.
P03.03 | JOG-Befehl 2 M-Taste ,Jog" Riickwartsbefehl P03.03 | JOG-Befehl 2 M-Taste ,Jog’ 3. Benutzerdefinierte Befehlsprioritat der M
> -
P03.05 |Befehl ,Freies Parken” 2 M-Taste ,Freier Stopp" HoEr P03.05 |Befehl ,Freies Parken" 2 M-Taste ,Freier Stopp* - Benutzercetinierte Befenisprioriiat der
T: :
Hinweis: Zusatzlich zu den Kommunikationsparametern (P01.41-P01.45), die fiir die oben genannten Parameter festgelegt werden missen, aste .
werden weitere Parameter entsprechend der Funktion der Tasten der externen Tastatur angepasst Befehl zum freien Stopp > JOG-Befehl
Die entsprechenden Parameter der Tasten, die nicht betéatigt werden miissen, miissen nicht geéndert werden! > Riickwartsbefehl.

Hinweis: Zusétzlich zu den Kommunikationsparametern (P01.41-P01.45), die fiir die oben genannten Parameter festgelegt werden missen, werden
weitere Parameter entsprechend der Funktion der Tasten der externen Tastatur angepasst.
Die entsprechenden Parameter der Tasten, die nicht betatigt werden miissen, missen nicht gedndert werden!

21.4 Montageverfahren und zugehérige Abmessungen
Fur die Installation der externen Tastatur OP-H102 ist ein separat zu erwerbender Blendenrahmen erforderlich, der mit
. Die folgende Abbildung zeigt den Umriss und die Ausschnittmale des Einbaurahmens.

20.4 Einbauweise und zugehérige Abmessungen
Die externe Tastatur OP-H101 unterstiitzt den Einbau; ein externer Einbaurahmen ist nicht erforderlich. Die folgende Abbildung zeigt
den Umriss und die Ausschnittmalie der externen Tastatur OP-H101.

68 _ f ) 65 102 25-.1 9%
j
O'-. @ @ O j @ 146 :l L!'m‘] 142
olo)s 1
D - @ 151 152 k h

Abmessungen (Einheit: mm) Zeichnung der Ausschnittmale des

68 (B) x 100 (H) x 25 (T)

Zeichnung der Lochabmessungen
(Einheit: mm) 65 (B) x 97

(H) https://www.ovostepper .de/

Abmessungen des Schalttafelrahmens (Einheit: mm)

Blendenrahmens (Einheit: mm) 102 (B) x 146 (H) x 25 (T) 98 (B) x 142 (H)
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